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Vielen Dank fiir lhre Kaufentscheidung. Sie haben das
Funksteuerungssystem von JAY Electronique erworben, das lhnen
eine lhrem Einsatzbereich angepassten Konfiguration, eine
umfassende Benutzer- und Wartungsfreundlichkeit sowie ein hohes
Sicherheitsniveau gewahrleistet.

Samtliche Bestandteile des Funksteuerungssystems JAY Electronique werden den Sicherheitsanforderungen der
geltenden und geplanten Normen gerecht und entsprechen den européischen Richtlinien (mehr dartiber im Kapitel
"CE-Konformitatserklarung").

Bitte wenden Sie sich mit allen Fragen bezlglich Installation oder Verwendung des Funksteuerungssystems an
unsere Abteilung "Technischer Kundendienst":

Montag bis Freitag

Tel.: +33(0)4.76.41.44.00
E-Mail: customer.service @jay-electronigue.com

Beschreibung der in diesem Handbuch verwendeten Bezeichnungen und Symbole:

Désigne tout élément de commande du module opérateur permettant de radio piloter le
Bedienteil | Transceiver (tels que : boutons poussoirs simple ou double enfoncement, commutateurs,
sélecteurs, manipulateurs, bascules proportionnelles etc...)

ermdglichen (zum Beispiel: Ein- oder zweistufige Drucktasten, Umschalter, Auswahlschalter,
Taster, Proportionalschalter, etc.)

JF ’ Bezeichnet alle Elemente des Betreibermoduls, die die Funksteuerung des Transceivers
-
g\

Auf dem Betreibermodul:

Schwarze Drucktaste mit Rautensymbol: Navigationsfunktion ‘Tabulator
et J
e
0 Auf dem Betreibermodul:
Schwarze Drucktaste mit Quadratsymbol: Navigationsfunktion 'Inkrementierung’
et J

Auf dem Betreibermodul:
Grine Drucktaste mit Punktsymbol: Funktion 'Bestatigen'

Das Ausrufezeichen im Dreieck weist darauf hin, dass die in dieser Bedienungsanleitung
aufgefihrten Nutzungs- und Wartungsanweisungen befolgt werden mussen.
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1 Allgemeine Verwendungsregeln und VorsichtsmafRnahmen

Ein Funksteuerungssystem gilt im Sinne der europaischen Maschinenrichtlinie als
Bedienteil, sowie, bedingt durch seine Abschaltfunktion, als Sicherheitsbauteil.
Fur die ordnungsgemale Inbetriebnahme des Systems mussen die Vorschriften der

Richtlinie eingehalten werden.

Die Verwendung des Systems ermdglicht es dem Bediener, sich durch die Wahl eines
geeigneten Standortes auf die auszufihrende Arbeit zu konzentrieren, wobei alleine
die Sicherheitsbedingungen eine Einschrankung darstellen kénnen (Beispiel: nicht

unter einer hangenden Last stehen).

Das Funksteuerungssystem ist kein Ersatz, sondern eine Ergéanzung der klassischen

Sicherheitsvorrichtungen (Beispiel: Nothalt).

Fur eine Gewahrleistung der Nutzungssicherheit missen die in dieser
Bedienungsanleitung enthaltenen Anweisungen befolgt werden.

Der Bediener muss eine geeignete Schulung erhalten haben und zum Fahren per
Funksteuerung befugt sein.

Der Bediener muss den Vorgang, den er ausfiuhrt, stets im Blick haben. Sollte das
direkte Blickfeld unzureichend sein, muss die gesteuerte Ausrlistung mit
Hilfsvorrichtungen zur Verbesserung der Sichtbarkeit versehen werden.

Bei gleichzeitiger Bewegung mehrerer, auf Schienen fahrender Ausriistungen
(Selbstfahrer) miussen diese mit Vorrichtungen versehen sein, welche die Folgen
eventueller ZusammenstoR3e reduzieren.

Zur Verhinderung jeglichen Stromschlagrisikos darf das Geh&use des Empfangers nie
geoffnet werden, so lange dieser unter Spannung steht. Das Gehause darf erst gedffnet
werden, wenn Uberprift wurde, dass das Versorgungskabel und die Steuerkabel
spannungsfrei sind.

Das Betreibermodul nie unbeaufsichtigt liegen lassen, obgleich dieses mit einer als
"Standby" bezeichneten automatischen Abschaltfunktion ausgestattet ist.

Das Betreibermodul nicht in der Sonne (z. B. auf dem Armaturenbrett des Fahrzeugs)
oder in der Nahe einer Warmequelle liegen lassen.

Wenn mehrere Funkfernsteuerungssysteme am gleichen Standort verwendet werden,
muss mit unterschiedlichen Funkfrequenzen gearbeitet werden.

Bei Anomalien die Anlage umgehend anhalten, indem der "Schlagschalter” des
Schnellabschaltsystems gedriickt und der Akku entfernt wird.

Der Not-Aus-Schalter muss mindestens einmal jahrlich betétigt werden, um seine
ordnungsgemale Funktion zu Uberprufen.

Das Material Instandhalten und entsprechend der Haufigkeit der Nutzung regelmafig
Uberprufen. Die im Kapitel "Kontrolle und Instandhaltung” beschriebenen
Reinigungsanweisungen missen zwingend befolgt werden.

351260G-DE
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2 Prasentation und Funktionsprinzip

Ein Funkfernsteuerungssystem besteht aus zwei Elementen: Einem Betreibermodul (z. B. vom Typ "Gama")
und einem Transceiver (z. B. vom Typ "Elio").

Das Betreibermodul sendet die Befehle an den Transceiver, der sie entschlisselt und seine Ausgange
dementsprechend zuschaltet (Relais-, Analog- oder BUS-Ausgange).

Zwischen dem Betreibermodul und dem Transceiver besteht eine bidirektionale Funkverbindung, die eine
Ruckmeldung tber den Zustand der Eingédnge/Ausgénge des Transceivers ermoglicht, die fir den
funkgesteuerten Fahrbetrieb nitzlich ist.

Beispiel :

Betreibermodul Transceiver

Der Transceiver enthalt die der Anwendung entsprechende Konfiguration des Betreibermoduls (ebenfalls als
"Anwendungsspeicher" bezeichnet). Wéhrend einer einfachen Zuordnung phase liest das Betreibermodul die
Anwendungskonfiguration aus.

Die Verbindung zwischen den beiden Elementen wird durch "Identitatscodes" gewahrleistet (eindeutiger und
unveranderlicher Code fir jedes Produkt).

Die Bestandteile des Betreibermoduls:

= Ein Display

= Ein Notabschaltungs-'Schlagschalter’ o

= Eine grune Drucktaste (fur die Funktionen 'EIN' und 'Bestétigung');_g :

= Eine schwarze Drucktaste mit der Navigationsfunktion ‘Tabulator’ #=-

=  Eine schwarze Drucktaste fiir die 'Inkrementierungs'-Eingabe +H_

= Bedienteile, die der anwendungsspezifischen Konfiguration entsprechen (z. B.: Ein- oder zweistufige

Drucktasten, Umschalter, Auswahlschalter, Taster, etc.)
Die Bestandteile des Transceivers:
=  Zwei Sicherheitsrelais

= Ein Relais 'Ein’
= Eingange/Ausgange, die der anwendungsspezifischen Konfiguration entsprechen
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3 Betreibermodul

3.1 Ubersicht der Betreibermodule

3.1.1 Betreibermodule Gama

Gama 10+4 Gama 6+4

Display N1 Nawvigations-Drucktaste "Tabulation" | ’-DI
Schlag-Ausschalter N2 Eingabe-Drucktaste "Inkrementierung” | +-
Zugang USB-Anschluss M Drucktaste "Ein" und "Bestéatigung" | . )

Klemmleisten fur Akku-Ladung (fir Ladehalterung)

Abnehmbarer Akku

o b WIiN|PF

IR-Zelle (Option Starten durch Infrarot-Freigabe)

F1 bis F10 |Ein- oder zweistufige Funktions-Drucktasten
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3.1.2

Betreibermodule Beta

Beta 6+4

Beta 2+4

w0
®

Display

N1

Navigations-Drucktaste "Tabulation"

Schlag-Ausschalter

N2

Eingabe-Drucktaste "Inkrementierung"

Zugang USB-Anschluss

Drucktaste "Ein" und "Bestéatigung”

Klemmleisten fur Akku-Ladung (fir Ladehalterung)

Abnehmbarer Akku

Aufnahme fiir optionales Element (IR-Zelle, Antenne, etc.)

N WINF

Eingebauter Akku

F1 bis F6

Ein- oder zweistufige Funktions-Drucktasten

351260G-DE
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3.1.3 Betreibermodule Pika

Pika 1 Joysticks

1 Display N1 Navigations-Drucktaste "Tabulation” |’—-¢I
2 Schlag-Ausschalter N2 Eingabe-Drucktaste "Inkrementierung" |ﬁ
3 Zugang USB-Anschluss M Drucktaste "Ein" und "Bestatigung" | .
5 Abnehmbarer Akku
6 I(gpztil)lr? "Starten durch Infrarot-Freigabe"/"Bediener-Erkennung") FLbis F4 | Ein- oder zweistufige Drucktasten
A13 |Aufnahmeplatz firr optionales Element: Drucktaste A1l und A12[Hilfs-Bedienteile (Wahlschalter, Drucktaste, Drehschalter, etc.)
C Aufnahmeplatz fur optionales Element: Industriestecker Jlund J2 [Taster (optionaler Bestatigungsknopf)
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3.1.4 Betreibermodule Moka

ORG @®E®REE

@ Moka 6 proportionale

kipphebel

1 Display N1 Navigations-Drucktaste "Tabulation” | .-Dl

2 Schlag-Ausschalter N2 Eingabe-Drucktaste "Inkrementierung" | 4+

3 Zugang USB-Anschluss M Drucktaste "Ein" und "Bestéatigung” l () )

5 Abnehmbarer Akku

IR-Zelle . . .
X . . F1 bis F4 |Ein- od tufige Drucktast

6 (Option "Starten durch Infrarot-Freigabe"/"Bediener-Erkennung") 's in- oder zweistulige Druckiasten
A13 |Aufmahmeplatz fiir optionales Element: Drucktaste Al und A12|Hilfs-Bedienteile (Wahlschalter, Drucktaste, Drehschalter, etc.)
Ci Aufnahmeplatz fur optionales Element: Industriestecker J1 bis J3 [Taster (optionaler Bestatigungsknopf)
C2 Aufnahmeplatz fur optionales Element: Industriestecker B1 bis B6 |Proportionalschalter
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3.2 Vor der Inbetriebnahme

B Bei Erhalt des Produkts muss der Akku vollstandig geladen werden. Fir das Laden des Akkus das
Akkuladegerat oder die Ladehalterung des Betreibermoduls verwenden. Beziehen Sie sich fur die
Inbetriebnahme auf das Kapitel "Ladegerate und Ladehalterungen”.

B Der Installateur muss fiir seine Anwendung zwingend eine Kontrolle der Ubereinstimmung zwischen

den Bedienteilen des Betreibermoduls und den Steuerausgangen mit Hilfe der "Konfigurationsdatei"
vornehmen, die mit dem Funkfernsteuerungssystem geliefert wird (Datei im PDF-Format auf USB-Stick).

3.3 Verwendung des Displays und Prinzip der Menu-Navigation

3.3.1 Informationen auf dem Display des Betreibermoduls

Das Display des Betreibermoduls ermdglicht zur Erleichterung der Verwendung des Materials die
Anzeige von Text und Bildsymbolen.

Wahrend des Betriebs besteht das Display aus 12 Anzeigezonen:

O+ mm L 12 el
AAAAAAAAAAAAAAAAA
BBBBBBBBBBBBBBBBB
CCCCCCCCCCCCCCCLCC
DDDDDDDDDDDDDDDDD
EEEEEEEEEEEEEEEEEE
FFFFFFFFF | GGGGGGGG
HHHHHHH | iiiiiiiiiiiiiii )
&=1]]]] @

SIOIOICICICIOIO

Zone | Beschreibung
Informationen tber den Zustand des Funkfernsteuerungssystems:

¢ Bl - Bildsymbol "Akku-Ladestand"

1 LL = Bildsymbol "Betétigungszustand der Bedienteile"

12 = Aktuell verwendeter Funkkanal

=200 = Qualitat der Funkverbindung zwischen dem Betreibermodul und dem Transceiver
Name der funkgesteuerten Ausriistung

Name des Betriebsmodus (Zeile 1)

Name des Betriebsmodus (Zeile 2) oder Feedback Nr. 1 des Transceivers
Feedback Nr. 1 oder Nr. 2 des Transceivers
Feedback Nr. 2 oder Nr. 3 des Transceivers
Name der Funktion oder der Auswahl Nr.
Name der Funktion oder der Auswahl Nr.
Name der Funktion oder der Auswahl Nr.
Name der Funktion oder der Auswahl Nr.

Name der Funktion oder der Auswahl Nr. 1
Anzeige des Bildsymbols, 4=+ wenn dies bei bestimmten Meniis erforderlich ist

Blo|m|~|o|o|n|w|n

AW |O

=
=

Name der Funktion oder der Auswahl Nr. 2
Anzeige des Bildsymbols, 48 wenn dies bei bestimmten Meniis erforderlich ist

[iny
N
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3.3.2 Benutzeroberflache des Displays

Die Navigation durch die
verschiedenen Menis des
Displays erfolgt mit der
schwarzen Navigations-
Drucktaste "Tabulator"
(Rauten-Symbol | @==1).

Die Eingabe von Zahlen
oder Buchstaben erfolgt mit
der schwarzen Eingabe-
Taste "Inkrementierung”
(Quadrat-Symbol | M ).

Die Auswahl von Menus
oder die
Eingabebestatigung erfolgt
mit der griinen
Bestatigungstaste (Punkt-
Symbol | @ ).

D ¢

351260G-DE
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3.4 Erste Inbetriebnahme des Betreibermoduls

Den geladenen Akku in das
Gehéause des Betreibermoduls

1 einsetzen oder vergewissern Sie
sich, dass der eingebaute Akku des
Betreibermoduls geladen ist (bei
Modell 2+4).

2 Der Notabschaltungs-
'Schlagschalter' entriegeln

3 Die griine "Ein"-Taste dricken und
wieder loslassen| @ .

Auf dem Startbildschirm des

4 Betreibermoduls miissen die
folgenden Informationen
erscheinen.

Zuordnung
Konfiguration

& -+

Beschreibung der verfigbaren Menus:

: Senden eines Befehls fur Inbetriebnahme der Anlage an den Transceiver.
WICHTIG: Das Verfahren der Zuordnung per Einlernen muss vorher
ausgefuhrt worden sein.

: Zu befolgendes Verfahren bei der ersten Inbetriebnahme, um das
Betreibermodul dem/den Transceiver(n) zuzuordnen.

WETEREI:  Das Menii ermdglicht die Parametrierung bestimmter Einstellungen des
Funkfernsteuerungssystems.

6 Vor jeglicher Verwendung muss das " Zuordnung"-Verfahren befolgt werden, das im
folgenden Kapitel "Zuordnung funktion" beschrieben wird.
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3.5 "Zuordnung"-Funktion (Verknlpfung mit einem Transceiver)

Mit der " Zuordnung"-Funktion kdnnen in der N&he des Betreibermoduls befindliche Transceiver gesucht und
identifiziert sowie ein Transceiver aus der Liste ausgewahlt werden, die auf dem Display erscheint. Diese
Funktion wird fur die Konfiguration des Betreibermoduls mit den im Transceiver enthaltenen
Anwendungsparametern verwendet.

Hinweis:

Wahrend der Transceiver-Suche ist die Reichweite des Betreibermoduls reduziert, um nicht ungewollt einen
auBRerhalb des Sichtfelds des Bedieners liegenden Transeceiver zu wahlen.

Die SIM-Karte in den
Transceiver einsetzen.

(Umfassende Informationen Uber
die SIM-Karte finden Sie im
Kapitel "Transceiver".)

Transceiver-Version "externe
Antenne": Die
Empfangsantenne des
Transceivers anbringen

Den Transceiver mit der
Stromversorgung verbinden
und einschalten.

(Umfassende Informationen tber
die elektrische Verbindung finden
Sie im Kapitel "Transceiver".)

Alto Elio Timo/Nemo

(S]] ]
[%I%I @ 12v. @ V+ @

Das Betreibermodul
einschalten und auf dem
Startbildschirm den
Menupunkt " Zuordnung"
wahlen

& St
Konfiguration

&=

Die grune Bestéatigungstaste
_ @ _dricken, um die
Transceiver-Suche zu starten

Das Betreibermodul sucht auf allen verfugbaren
Funkkanalen nach in der Nahe befindlichen Transceivern

351260G-DE
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3.5.1 Transceiver-Suche

Wenn ein Transceiver gefunden und identifiziert wurde, erscheint auf dem Display des
Betreibermoduls:

LAUFKRANE Nr. 1
kanal: 05
D: 00002
SN: 1129WBe

Test
Wahlen
Weiter

1) Der Name der funkgesteuerten Ausristung

2) Der von der funkgesteuerten Ausriistung verwendete Funkkanal

3) Der fur die Anwendung verwendete ldentitédtscode

4) Die Seriennummer des identifizierten Transceivers

5) Menupunkt "Test": Ermdglicht den Test des gewéhlten Transceivers vor einer definitiven
Verknupfung. Durch diese Aktion wird ein Aktivierungsbefehl vom zugehorigen Relais an die

grine Bestatigungstaste gesendet| @

- Aktivierung des RY-Relais fur den Transceiver Alto
- Aktivierung des RM-Relais fur den Transceiver Elio
- Transceiver Timo/Nemo: grine LED LD2 "RADIO" leuchtet

Hinweis: Zur Erleichterung des Transceiver-Tests sollte an diesen Ausgang eine Lichtsignal-
Ausriistung angeschlossen werden.

6) MenlUpunkt "Wahlen": Erméglicht den Zugriff auf das Zuordnungsmenu des Betreibermoduls
zum erkannten Transceiver (mehr dazu im nachfolgenden Kapitel "VerknlUpfung eines
Transceivers mit einem Betreibermodul™)

tatsachlich der gewtnschte ist, um nicht versehentlich einen anderen Transceiver

f WICHTIG: Es ist wichtig zu kontrollieren, dass der ausgewahlte Transceiver
in der Nahe des Arbeitsbereichs zu steuern.

7) MenUpunkt "Weiter": Ermoglicht die Fortsetzung der Transceiver-Suche auf anderen
Funkkanélen.

Wenn kein Transceiver gefunden oder identifiziert wurde, erscheint die Meldung "Kein
Transceiver-Modul". Der Aus-Schlagschalter muss betétigt werden.

kein Transceivermodul
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3.5.2 Verknipfung eines Transceivers mit einem Betreibermodul

Nach erfolgreich abgeschlossener Transceiver-Suche (siehe vorheriges Kapitel) erméglicht der
Menupunkt " Wahlen " die Verknupfung des Betreibermoduls mit dem Transceiver.

LAUFKRANE Nr. 1
Kanal: 05
ID;: DOooO2

SN: 1128WB2

Wihlen
Weiter
L ]

LAUFKRANE Nr. 1
Kanal: 0S
iD; coon2
SN: 1128WEB2

Test
[ Wahlen |

LAUFKRANENr. 1
kanal: 05
ID; 0Doo2

SN: 1128WB2

Zuriick
&=

Der Menupunkt "Zurtck" ermdglicht die Riickkehr zur Transceiver-Suche.

Mit dem Mentpunkt "Transfer" wird das Verfahren gestartet, mit dem die im Transceiver enthaltenen
Konfigurationsparameter der Anwendung an das Betreibermodul Ubertragen werden.

WICHTIG: Wahrend dieser Phase darf die Stromversorgung des Transceivers nicht unterbrochen

werden.

LAUFKRANE Nr. 1
kanal: 0S
0: 0o0og

SN: 1129WB2

Zuriick
L 20

Transfer ...

000 §100 % completed

Im Anschluss daran nimmt das Betreibermodul eine Synchronisierung mit den im Betreibermodul
gespeicherten Daten vor. Nach Abschluss dieser Uberpriifung erscheint bei ordnungsgemaRem
Ablauf des Verfahrens die Meldung "Parameter OK", durch die Auswahl von "Bestatigung" wird die
Stromversorgung des Betreibermoduls unterbrochen:

Synchronisierung. .,
000 % ausgefihrt

0oo ‘ 100 % completed

Hinweis: Eine Verknupfung dauert maximal 3 Minuten.

Parameter 0K

Bestatigung

Hinweis: Es ist moglich, die Funktion "Zuordnung" mit einem PIN-Code zu sichern (Sperrung oder
Freigabe). Siehe Dokumentation der Software iDialog Ref.: 351910.

351260G-DE
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3.6 Verwendung

3.6.1 Start des Funkfernsteuerungssystems

WICHTIG: Vor jeglichem Gebrauch muss eine Verknipfung des Betreibermoduls mit dem
Transceiver erfolgt sein. Befolgen Sie hierfiir die Anweisungen im Kapitel " Zuordnung".

Spannungszuschaltung des
Transceivers

Alto Elio Timo/Nemo

ooe e e

5v. 12v. 12v.

Der Notabschaltungs-'Schlagschalter'
entriegeln

Die griine "Ein"-Taste driicken und
wieder loslassen| @& .

Wenn das Funkfernsteuerungssystem
mit der Funktion "Starten durch
Infrarot-Freigabe" ausgestattet ist,
muss das Betreibermodul in der
"Infrarot-Startzone" positioniert
werden und auf das oder die PWT20-
Module gerichtet werden.

(Mehr dartiber im Kapitel "Option:
Funktion Starten durch Infrarot-
Freigabe")

|

/-
1
L
PWT20 /;' \ | TRanscever

. ) \\\‘
BETREIBERMODUL \

’
2 ', ,INFRAROT
v/ -STARTZONE
(IR-Empfangsbereich

“ Modul PWT20)

Waéhlen Sie den Menilpunkt " Start" auf
dem Startbildschirm und driicken Sie
die grine "EIN"-Taste| @&

Nach Herstellung der Verknipfung
zwischen dem Betreibermodul und
dem Transceiver sind die
Sicherheitsrelais des Transceivers
aktiviert (RS1 und RS2).

Die Ausristung kann per Funk
gesteuert werden.
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Ist die Funkverbindung nach 8 Sekunden nicht hergestellt, erscheint die folgende Meldung:

- 12
LAUFKRANE Nr. 1

Verbindung verioren

Bestatigung

Ein Druck auf den Bestatigungsschalter "Ein"| @ ermdglicht die Riickkehr zum Startbildschirm des
Betreibermoduls.

(. 12
LAUFKRANE Nr. 1
[ Start |
Verbindung verloren Zuordnung
Konfiguration

L 2

Hinweis: Wenn wahrend des Betriebs flr eine bestimmte Zeit keines der Bedienteile betatigt
wird, wird die "Standby"-Funktion ausgeldst, was ein Ausschalten des
Betreibermoduls und eine passive Abschaltung des Transceivers bewirkt.

Mehr dazu im Kapitel "Funktion automatisches Ausschalten des
Betreibermoduls"

Hinweis: Der Zugriff auf die Menus "Start", "Zuordnung" und "Konfiguration" kann durch einen
PIN-Code geschiitzt werden. Siehe die Dokumentation zur Software iDialog Ref. 351910.
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3.6.2 Ausschalten des Betreibermoduls

Driicken Sie fir das
vollstandige Ausschalten
des Betreibermoduls den
Notabschaltungs-
'Schlagschalter’.

Bevor es sich ausschaltet,
sendet das Betreibermodul
einen prioritaren "aktiven"
Abschaltungsbefehl an den
Transceiver (aktive
Abschaltung).

Befolgen Sie fir eine
Reaktivierung des
Betreibermoduls nach
einem langen Druck auf
den Notabschaltungs-
'Schlagschalter’' das im
letzten Kapitel
beschriebene "Start"-
Verfahren.

Hinweis:

Das Betreibermodul kann ebenfalls mit den Funktionen "Standby" und "Totmann"

(Option) ausgeschaltet werden, die im Kapitel "Funktion automatisches
Ausschalten des Betreibermoduls" beschrieben werden.

351260G-DE
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3.6.3 GeFunktionswahlschalter

Je nach Anwendungen und Betriebsbedarf werden bestimmte Drucktasten des Betreibermoduls so
parametriert, dass sie als "Funktionswahlschalter" funktionieren.

In Abhéangigkeit des Betreibermoduls kénnen bis zu 6 Wahlschalter implementiert werden.

Wenn sich eine Drucktaste des Betreibermoduls im "Wabhlschalter-Modus befindet, wird ihre
Funktion auf dem Display in den Zonen "Wahlschalter-Bezeichnung" angezeigt.

(. L 12 il

LAUFKRANE Nr. 1
Mode 1

Gewicht: 156 T

Furktion/ kesvehiB
Funkiion/ Ausvahid
Funkiion / Asswahi2

Bei jedem Dricken und Loslassen der "Wahlschalter"-Drucktaste zeigt das Display die folgende
Funktion an und tbertragt sie an den Transceiver.

Beispiel:

Die Drucktasten F1 und F2 eines Betreibermoduls wurden im Wabhlschalter-Modus konfiguriert.

Es gilt das folgende Funktionsprinzip, wenn die Drucktaste F2 betatigt wird (Ablaufsteuerung
Beleuchtung):

O 12 el (M-Lle 12 el - (N L= 12 el
LAUFKRANE Nr, 1 LAUFRRANE Nr. 1 LAUFKRANE Nr. 1 LAUFRAANE Nr. 1
Mode | Mode | Mode | Mode 1

Gewicht: 1587 Gewicht: 1S8T Gewicht: 156T Gewicht; 1587

Funition] Beleuchtung 2 LT Beteuchtung 1

Hinweis: Die als Wahlschalter konfigurierten Drucktasten sowie die Ubereinstimmungen mit
den Bezeichnungszonen sind auf der Konfigurationsdatei angezeigt, die mit dem
Funkfernsteuerungssystem geliefert wird.

Hinweis: Die Bezeichnungen der Funktionen und der Wahlschalter kénnen mit der
Konfigurationssoftware iDialog gedndert werden.
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3.7 Vordefinierte Warnmeldungen

Wahrend des Betriebs des Betreibermoduls kdnnen Meldungen oder Bildsymbole auf dem Display erscheinen.
Mit diesen Meldungen wird der Benutzer tUber die aktuelle Situation informiert und in bestimmten Fallen zur
Wiederherstellung des Funktionierens angeleitet.

Je nach den "Hardware"-Optionen des Produkts kann ein Vibrator oder Summer aktiviert werden, wenn die
Warnmeldung auf dem Display des Bedienmoduls erscheint (die Aktivierung erfolgt mit der
Programmiersoftware iDialog).

Liste der Meldungen:

O 12
LAUFKRANE Nr. 1

MELDUNG

Gesch, Min
Abstieg
Linkslauf

Gesch Max
Aufstieg
Rechtsiauf

Beschreibung

Dauer der Anzeige

Die Standby-Funktion wird aktiviert,
nachdem das Betreibermodul tber
einen bestimmten Zeitraum nicht
verwendet wurde.

Flichtig.
Diese Meldung erscheint 30
Sekunden vor dem automatischen
Ausschalten des Betreibermoduls.

Niedriger Akkuladestand.
Der Akku muss unbedingt geladen
oder ausgewechselt werden.

Flichtig.
Diese Meldung erscheint mehrmals
vor dem Ausschalten des
Betreibermoduls (Akku entladen).

Der Transceiver befindet sich im
Modus "Sicherheit".
Die Sicherheitsrelais wurden

Durchgehend bis zur Reaktivierung
des Transceivers (durch Dricken
des EIN-"Schalters" des

deaktiviert. Betreibermoduls).
Eine Parameter-Anderung konnte nicht
mit dem Transceiver synchronisiert Fluchtig.
werden (nicht berticksichtigt).
Schwache Funkverbindung zwischen
dem Betreibermodul und dem Fluchtig

Transceiver.

Bei Betatigung eines Bedienteils wurde
ein Fehler erkannt.

Bei jeder Betatigung des betroffenen
Bedienteils

Totmann-Voralarm-Funktion: Diese
Meldung zeigt an, dass das System in

{ - -'gf: 12 -0l den Modus "Sicherheit" versetzt wird, Vorubergehend (Dauer mitSoftware
LAUFKdKNE Nrl wenn kein Bedienelement (oder iDialog einstellbar)
Mada 1 festgelegte Totmann-Taste)
betatigt wird
Dauerhaft beim Start des
Zeigt an, dass sich die im Speicher des Bedienmoduls (die
FALSCHE Transceivers gespeicherte Anwendung Anwendungsdaten miissen im
DATEN Il von der im Speicher des Bedienmoduls  Speicher des Transceivers und/oder
{ gespeicherten unterscheidet des Bedienmoduls neu

programmiert werden)

Moduswechsel nicht mdglich, da ein
Bedienelement betatigt wird
(Funktionstaste gedriickt, Joystick
betétigt etc....)

Solange ein Bedienelement betatigt
wird

351260G-DE

24 /131



Hinweis 1:

Hinweis 2:

Alle Alarmmeldungen kénnen durch Driicken der "EIN"-Taste| @ des Betreibermoduls
geldscht werden.

Es stehen 8 Warnmeldungen fiir die Anforderungen der Anwendung zur Verfligung. Sie
kénnen mit der Programmiersoftware iDialog konfiguriert werden.

3.8 Konfigurationsmeni

Das "Konfigurations"-Menu gibt Zugriff auf die verschiedenen Parametrierungen des Betreibermoduls des
Funkfernsteuerungssystems.

WICHTIG:

Bestimmte Einstellungen erfordern eine Spannungszuschaltung des Transceivers.

3.8.1 Zugriff auf das Konfigurationsmenu

Das "Konfigurations"-Men ist bei Spannungszuschaltung des Betreibermoduls verfiigbar:

1 Betreibermodul
einschalten

Driicken Sie die schwarze
Navigationsdrucktaste

2 'Tabulator' |#=, und > s
wéhlen Sie auf dem
Startbildschirm das Menl
"Konfiguration™”. &int

Konfiguration

Driicken Sie griine Mim
Bestatigungstaste | @ , Sprache
3 um das Display
Konfigurationsmenii zu ey

.. Taste
offnen.

&~

Die Auswahl der zu
andernden oder
aufzurufenden Parameter ‘ ‘
erfolgt unter Verwendung

4 der schwarzen
Navigationstaste
'Tabulator' |[#=-1 und der

grinen Bestatigungstaste
| @ .
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3.8.2 Zusammenfassung des Konfigurationsments

Konfiguration

Im Menl "Konfiguration" stehen folgende Mends zur Verfigung:

Identifikation

Identitdtscode
Seriennummer
Tabellen

Version

Kontrast: 50
Backlight: 50

&® -

_ Funktion
Standby
Totmann

Nelgungssensar

L]

L 2

Leistung
Einsteliung
Master/Slave
Pitch&Catch

Tandem

Zuruck

L 2

Test
Taste
Funk

Kapitel Nr.

3.8.3

3.84

3.8.5

3.8.6

3.8.7

3.88
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3.8.3 Menu "ldentifikation"

Mit dem Men( "Identifikation" kénnen bestimmte Daten des Funkfernsteuerungssystems angezeigt

werden, z. B.:

B Die Identitatscodes des Funkfernsteuerungssystems,
B Die Seriennummern des Betreibermoduls und des zugeordneten Transceivers,
B Die Softwareversion des Betreibermoduls.

Hinweis: Diese Daten kénnen lediglich gelesen werden.

3.8.3.1 Identitdtscode

Die Identitatscodes des Funkfernsteuerungssystems bestehen aus 5 Zahlen, sie
erlauben die Verknipfung eines Betreibermoduls mit einem Transceiver.

Identifikation

Identitdtscode

Seriennummer
Tabellen

Version
Hardware
Zuriick
@~

3.8.3.2 Seriennummer

Identifikation
Identitdtscode

Seriennummer

Tabellen
Version
Hardware
Zuruck
@

3.8.3.3 Tabellen
Beschreibung
Identifikation

|dentitatscode
Seriennummer

Version
Hardware

L 2]

Identifikation

Identitstscode
MO:45128
MT: 00070

MO: Betreibermoduls
MT: Transceiver

Identifikation

Seriennummer
MO: 1128WB1128
MT: DOS5AC7834
SIM: 14INK

| Zuriick |
L ]

MD: Betreibermodul
MT: Transcelver
SIM: SIM-Karte

Identifikation

Tabellen MO
Tabellen MT

MO: Betreibermoduls
MT: Transceiver
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3.8.3.4 Softwareversion des Bedienmoduls

Identifikation Identifikation

Idenblstscode
Seriennummer
Tabellen

Software Version:
0136

Hardware
Zuriick
* L 2]

3.8.3.5 Hardware

Liste der im Bedienmodul integrierten Optionen und verschiedene zugehdrige technische
Daten.

Identifikation Identifikation Identifikation
Identititscode
Seriennummer

Tabellen
Version

@y Lurich
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3.8.4 Menu "Sprache"

Mit diesem Meni kann die auf dem Display des Betreibermoduls verwendete Sprache geédndert

werden.

Die folgenden Sprachen sind verfiigbar: Franzésisch, Englisch, Deutsch, Spanisch, Italienisch,

Portugiesisch, Chinesisch (Liste nicht vollstandig).

WICHTIG: Fur die Anderung der Spracheinstellung muss der Transceiver unter Spannung stehen.

Alto
1 Spannungszuschaltung
des Transceivers l:] :l @
Sv. 12v.

Timo/Nemo

S5
)
oK

Waéhlen Sie die aktuelle
Mentsprache mit der
Navigationstaste
"Tabulator" |@=»1.

Andern Sie die Auswahl
2 mit der schwarzen
Eingabetaste .
"Inkrementierung"» | +H .
Mit jedem Driicken dieser
Taste wird die in den
Menls verwendete
Sprache geéndert.

Nach Auswahl der
gewlnschten Sprache die
grine Bestatigungstaste
drucken| @ .

3 Das Betreibermodul
sendet die
Konfigurationsadnderung
per Funk an den
Transceiver (es erscheint
die Meldung
"Synchronisierung lauft")

Driicken Sie nach Ende
der Synchronisierung der
Daten den
Notabschaltungs-

4 'Schlagschalter’.

Beim nachsten Start des
Betreibermoduls wird die
geénderte Sprache
Ubernommen.
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3.8.5 Menu "Display"

Mit dem Men( "Display" kdnnen Display-Parameter geandert werden, z. B.:

B Kontrast
B Backlight

3.8.5.1 Kontrast

Hinweis: Der Bildschirmkontrast kann von 40 bis 99 eingestellt werden.

Wahlen Sie den Kontrastwert mit
der Navigationstaste "Tabulator”
| =i,

Di=play Dsul;u

kortrast: 4 Kontrast:

. . . Backight: 05 Backiight:
1 Andern Sie den Wert mit der i . !

schwarzen Eingabetaste
"Inkrementierung”» | +H .

Mit jedem Driicken dieser Taste
wird die gewdahlte Zahl erhdht.

Lurixk Zuriick

. Oi=play
Nach Auswahl des gewlinschten

Werts die griine Bestatigungstaste

2 dricken| @ . Das Betreibermodul
speichert diesen Wert und wendet
ihn an.

Rontrast: -:ﬂ
Backight: 05

Lurixk

3.8.5.2 Backlight

Hinweis: Die Backlight des Displays kann auf Werte zwischen 00 (deaktiviert) bis 99
eingestellt werden.

Wahlen Sie den Wert der Backlight
mit der Navigationstaste

Displa

"Tabulator” |@=»1. y
Kontrast: 0S
4  Andern Sie den Wert mit der Backlight: 0

schwarzen Eingabetaste
"Inkrementierung"» | +H .

Mit jedem Driicken dieser Taste
wird die gewdahlte Zahl erhéht.

.. Display
Nach Auswahl des gewlinschten
Werts die griine Bestatigungstaste Sovreet: Somtrmi: 08
. . Backlight: Backlight: 08
2 dricken| @ . Das Betreibermodul
ishpne;lc:ert diesen Wert und wendet Nk

L
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3.8.6 Menu "Funktion"

Mit diesem Meni kdnnen bestimmte Funktionen des Betreibermoduls parametriert und aktiviert
werden.

Standardmafig ist die folgende Funktion eingestellt; "Standby" (eine Beschreibung dieser Funktion
finden Sie im Kapitel "Funktion automatisches Ausschalten").

WICHTIG: Fur die Anderung der Funktionseinstellungen muss die Betriebsspannung des
Transceivers eingeschaltet werden.

3.8.6.1 Standby

Hinweis: Die von der Standby-Funktion ausgeldste Zeitverzégerung vor dem
automatischen Ausschalten kann auf 01 bis 60 Minuten eingestellt werden.
Diese Funktion ist standardmaRig aktiviert.

Alto Elio Timo/Nemo
1 Spannungszuschaltung des »
Transceivers OO @ C3@ O3 \@
Sv. 12v. ¢ 12V, T N
Wabhlen Sie im Meni "Funktion" Standby
die Funktion "Standby" mit der Funktion:
Navigationstaste "Tabulator" |@=»1. Dauer: 04
2 Einheit: Min.

Validieren Sie Ihre Auswahl mit
der Taste "Bestatigung" | @ .

Waéhlen Sie den zu andernden
Parameter mit der L
Navigationstaste "Tabulator" |@=»1.

3 Andern Sie den Wert mit der
schwarzen Eingabetaste
"Inkrementierung”» | +H .
Jeder Druck der Taste andert den
Status des gewahlten Feldes oder
erhdht die gewahlte Zahl.

Nach Ande.rlu_ng der Parameter die Synchronisierung
grine Bestatigungstaste driicken
| @ . e

& +B

/

(¢ %/

4 Das Betreibermodul sendet die
Konfigurationséanderung per Funk
an den Transceiver (es erscheint
die Meldung "Synchronisierung
lauft")
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3.8.6.2 Totmann

Siehe Kapitel "Optionen und Sonderfunktionen"

3.8.6.3 Neigungssensor

Siehe Kapitel "Optionen und Sonderfunktionen”
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3.8.7 Menu "Funk"

Mit diesem Meni kdnnen die Funkeigenschaften des Funkfernsteuerungssystems aufgerufen und
parametriert werden.

WICHTIG: Zum Vornehmen der Funksendeeinstellungen muss der Transceiver:
e eingeschaltet sein
e mit dem Bedienmodul gepaart sein

e und zum Vornehmen der Einstellungen bereit sein

3.8.7.1 Leistung

Mit diesem Menii konnen folgende Anderungen vorgenommen werden:

B Der Leistungspegel der Funksendung des Betreibermoduls,

B Der Leistungspegel der Funksendung des Transceivers,

Die Einstellung der Funksendeleistung ermdglicht in bestimmten Féllen die
Einschrankung der Funksteuerungszone.

Die Funksendeleistung kann auf Werte zwischen 01 bis 15 entsprechend dem
Frequenzbereich (siehe Tabelle seite 109 bis 111)

Achtung:

Ein zu geringer Wert fiihrt zu einer bedeutenden Anderung der

Reichweite und erfordert eine entsprechende Anpassung der
Arbeitsentfernung zwischen dem Betreibermodul und dem

Transceiver.
Alto Elio Timo/Nemo
1 Spannungszuschaltung des A
Transceivers 1@ 1@ 1@
Sv 12v 12y Ve

Wahlen Sie im Meni "Funk" das
Untermend "Leistung” mit der
2 Navigationstaste "Tabulator" |@=»1.

Validieren Sie Ihre Auswahl mit
der Taste "Bestatigung" | @ .

o Test

Kanaleinstellung
Zurick

&

Waéhlen Sie den zu andernden
Parameter mit der L
Navigationstaste "Tabulator" |@=»1.

3 Andern Sie den Wert mit der
schwarzen Eingabetaste
"Inkrementierung”» | +M .

Mit jedem Dricken dieser Taste
wird die gewdahlte Zahl erhdht.

MO: Betreibermodul
MT: Transceiver

Nach Anderung der Parameter die
grine Bestatigungstaste driicken
| @ .

4 Das Betreibermodul sendet die
Anderung der Funksendeleistung
per Funk an den Transceiver (es
erscheint die Meldung
"Synchronisierung lauft")
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3.8.7.2 Einstellung des Funkkanals

Mit diesem Menu kénnen folgende Parametrierungen vorgenommen werden:

B Die Sendeart des Funkfernsteuerungssystems,

B Die im Frequenzband verwendete Funkkanalnummer,

419: 419MHz (11 verfigbare Funkkanale)

433: 433-434MHz (64 verfugbare Funkkanéle)

Frequenzband 869: 869MHz (12 verfiigbare Funkkanéle)

911: 911-918MHz (64 verfugbare Funkkanéle)

2.4: 2.4GHz (64 verfugbare Funkkanéle)

Auto: Automatikmodus
Beim Start sucht das Bedienmodul nach dem
zugeordneten Transceiver, wenn sich dieser

N nicht auf dem aktuellen Kanal befindet.
Funkibertragungsmodus

Manu: Manueller Modus
Der Funkkanal kann fir das
Funksteuerungssystem festgelegt werden

01 bis 11 im Frequenzband 419MHz

01 bis 64 in den Frequenzbandern 433-434MHz

Funkkanal 01 bis 12 im Frequenzband 869MHz

01 bis 64 in den Frequenzbandern 911-918MHz

01 bis 64 in den Frequenzbéandern 2.4GHz

Es wird empfohlen, die Ubertragungsrate 4 zu
verwenden, wenn WHC aktiviert ist.

Achtung: Die Verwendung von Ubertragungsrate
4 begrenzt die Anzahl der verfiigbaren Kanéle.

Ubertragungsrate
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Anderungsverfahren:

Spannungszuschaltung des
Transceivers

Elio Timo/Nemo
I ]
12v. @’ V+ @

Wahlen Sie im Meni "Funk" das
Unterment "Kanaleinstellung" mit
der Navigationstaste "Tabulator"

| =1,

Validieren Sie Ihre Auswahl mit
der Taste "Bestatigung" | @ .

o Test
Leistung

Kanaleinstellung

Zuriick
&

Kanaleinstellung

Sand: [EE]
Modus:  Manuell
Kanal: O1

Wahlen Sie den zu andernden
Parameter mit der L
Navigationstaste "Tabulator" |@=»1.

Andern Sie den Wert mit der
schwarzen Eingabetaste
"Inkrementierung”» | +H .

Jeder Druck der Taste andert den
Status des gewahlten Feldes oder
erhoht die gewéhlte Zahl.

Kanaleinstellung

Band: 433
Modus: Manu

kanat [N

Kanaleinstellung

Nach Anderung der Parameter die
grine Bestatigungstaste dricken
| @ .

Das Betreibermodul sendet die
Anderungen per Funk an den
Transceiver (es erscheint die
Meldung "Synchronisierung lauft")

Kanaleinstellung

Band: 433
Modus: Manu
kanat: CER
Turiick
@i

+8

Kanaleinstellung
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Bereich 419 MHz

3.8.7.3 Liste der verfugbaren Funkfrequenzen

Bereich 433-434 MHz

Bereich 869 MHz

Bereich 911-918 MHz

Bereich 2,4 GHz

Kanal | Frequenz Kanal | Frequenz Kanal| Frequenz Kanal [ Frequenz Kanal [ Frequenz Kanal [ Frequenz Kanal Frequenz Kanal Frequenz
N° MHz N° MHz N° MHz N° MHz N° MHz N° MHz N° MHz N° MHz
01 418,975 01 433,1025 33 433,9025 01 869,9875 01 911,800 33 915,100 01 2402,00 33 2442,00
02 419,000 02 433,1275 34 433,9275 02 869,9625 02 911,900 34 915,200 02 2403,25 34 2443,25
03 419,025 03 433,1525 35 433,9525 03 869,9375 03 912,000 35 915,300 03 2404,50 35 2444,50
04 419,050 04 433,1775 36 433,9775 04 869,9125 04 912,100 36 915,400 04 2405,75 36 2445,75
05 419,075 05 433,2025 34 434,0025 05 869,8875 05 912,200 37 915,500 05 2407,00 37 2447,00
06 419,100 06 433,2275 38 434,0275 06 869,8625 06 912,300 38 915,600 06 2408,25 38 2448,25
07 419,125 07 433,2525 39 434,0525 07 869,8375 07 912,400 39 915,700 07 2409,50 39 2449,50
08 419,150 08 433,2775 40 434,0775 08 869,8125 08 912,500 40 915,800 08 2410,75 40 2450,75
09 419,175 09 433,3025 41 434,1025 09 869,7875 09 912,600 41 915,900 09 2412,00 41 2452,00
10 419,200 10 433,3275 42 434,1275 10 869,7625 10 912,700 42 916,000 10 2413,25 42 2453,25
11 419,250 11 433,3525 43 434,1525 11 869,7375 11 912,800 43 916,100 11 2414,50 43 2454,50

12 433,3775 44 434,1775 12 869,7125 12 912,900 44 916,200 12 2415,75 44 2455,75
13 433,4025 45 434,2025 13 913,000 45 916,300 13 2417,00 45 2457,00
14 433,4275 46 434,2275 14 913,100 46 916,400 14 2418,25 46 2458,25
15 433,4525 47 434,2525 15 913,200 47 916,500 15 2419,50 47 2459,50
16 433,4775 48 434,2775 16 913,300 48 916,600 16 2420,75 48 2460,75
17 433,5025 49 434,3025 17 913,400 49 916,700 17 2422,00 49 2462,00
18 433,5275 50 434,3275 18 913,500 50 916,800 18 2423,25 50 2463,25
19 433,5525 51 434,3525 19 913,600 51 916,900 19 2424,50 51 2464,50
20 433,5775 52 434,3775 20 913,700 52 917,000 20 2425,75 52 2465,75
21 433,6025 53 434,4025 21 913,800 53 917,100 21 2427,00 53 2467,00
22 433,6275 54 434,4275 22 913,900 54 917,200 22 2428,25 54 2468,25
23 433,6525 55 434,4525 23 914,000 55 917,300 23 2429,50 55 2469,50
24 433,6775 56 434,4775 24 914,100 56 917,400 24 2430,75 56 2470,75
25 433,7025 57 434,5025 25 914,300 57 917,500 25 2432,00 57 2472,00
26 433,7275 58 434,5275 26 914,400 58 917,600 26 2433,25 58 2473,25
27 433,7525 59 434,5525 27 914,500 59 917,700 27 2434,50 59 2474,50
28 433,7775 60 434,5775 28 914,600 60 917,800 28 2435,75 60 2475,75
29 433,8025 61 434,6025 29 914,700 61 917,900 29 2437,00 61 2477,00
30 433,8275 62 434,6275 30 914,800 62 918,000 30 2438,25 62 2478,25
31 433,8525 63 434,6525 31 914,900 63 918,100 31 2439,50 63 2479,50
32 433,8775 64 434,6775 32 915,000 64 918,200 32 2440,75 64 2480,75
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3.8.7.4 Master/Slave

Siehe Kapitel "Optionen und Sonderfunktionen”

3.8.7.5 Pitch&Catch 2.0

Siehe Kapitel "Optionen und Sonderfunktionen”

3.8.7.6 Tandem

Siehe Kapitel "Optionen und Sonderfunktionen™
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3.9 Funktion automatisches Ausschalten des Betreibermoduls

3.9.1 Standby

Das Betreibermodul ist standardmaRig mit der automatischen Ausschaltfunktion "Standby"
ausgestattet, die mit der Verwendung der Bedienteile in Zusammenhang steht.

Funktionsprinzip:

Die Funktion "Standby" wird aktiviert, wenn die Bedienteile des Betreibermoduls wéhrend eines
bestimmten Zeitraums nicht betatigt wurden (programmiere Dauer).

10 Sekunden vor der Aktivierung von "Standby" erscheint auf dem Betreibermodul die folgende
Anzeige:

Wenn innerhalb von 30 Sekunden keinerlei Betétigung der Bedienteile (Drucktasten) erfolgt,
schaltet sich das Betreibermodul aus und bewirkt die Deaktivierung der Sicherheitsrelais RS1
und RS2 des Transceivers.

Parametrierung:
Die von der Standby-Funktion ausgeldste Zeitverzégerung kann auf 01 bis 60 Minuten
eingestellt werden.
Diese Funktion kann aktiviert oder deaktiviert werden; siehe Kapitel Konfigurationsmenu /
Menl Funktion
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3.9.2 "Totmann"

Diese Funktion wird aktiviert, wenn die Bedienteile wahrend eines bestimmten Zeitraums die Position
nicht gedndert haben (programmierbare Dauer).

Diese Funktion kann ebenfalls mit einem Bewegungssensor verbunden werden, wobei jede erkannte
Bewegung die Ricksetzung der programmierbaren Dauer erneuert.
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3.10 StandardmalRige Konfiguration des Betreibermoduls

Sprachen der Display-Menis

Die Sprache ist auf der mit dem Funkfernsteuerungssystem

gelieferten Konfigurationsdatei angegeben.

Display-Anzeige

e Kontrast: 50
e Hintergrundbeleuchtung: 50

"Standby"-Funktion

e Funktion aktiviert
e Zeitverzogerung vor Ausschalten des
Betreibermoduls: 4 Minuten

Funksendeleistung

Betreibermodul: 08
Transceiver: 08

Funksendeart

Manuell

Frequenzband

419Mhz oder 433-434MHz oder 869MHz oder 911-
918MHz oder 2.4GHz (Hardware-abhangig)

Nummer des verwendeten
Funkkanals

Frequenz mit automatischer Zuordnung geman eines
Abakus

Zuordnung der Bedienteile /
Transceiver-Ausgange

In Ubereinstimmung mit der Anwendungskonfiguration
(siehe mit dem Funkfernsteuerungssystem gelieferte
Konfigurationsdatei)

Zwischenverriegelung der Befehle

In Ubereinstimmung mit der Anwendungskonfiguration
(siehe mit dem Funkfernsteuerungssystem gelieferte
Konfigurationsdatei)
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4 Akkus, Ladegerate und Ladehalterungen

4.1 Akku-Warnung

ES BESTEHT EXPLOSIONSGEFAHR, WENN DER AKKU DURCH EINEN AKKU ERSETZT WIRD,
DER NICHT DEM ANGEGEBENEN TYP ENTSPRICHT. ES DARF AUSSCHLIESSLICH DER VON
JAY ELECTRONIQUE GELIEFERTE PWB-AKKU VERWENDET WERDEN.

NUR DIE LADEGERATE VON JAY ELECTRONIQUE SIND FUR DIE LADUNG DES AKKUS
GEEIGNET.

DER AKKU DARF (IM BETRIEBERMODUL ODER AUSSERHALB) NIEMALS TEMPERATUREN
VON UBER 50° C (122 ° F) AUSGESETZT WERDEN.

DEN AKKU NICHT OFFNEN UND NICHT VERSUCHEN, IHN ZU VERANDERN.

DAS NICHTBEFOLGEN DIESER ANWEISUNGEN KANN ZU EINEM BRAND ODER EINER
EXPLOSION FUHREN.

BEFOLGEN SIE DIE GELTENDEN VORSCHRIFTEN BEZUGLICH DER ENTSORGUNG VON
VERBRAUCHTEN AKKUS.

4.2 Hinweis zur Lagerung des Akkus

Der Akku des Betreibermoduls muss mit einem Mindestladestand von 40 % an einem sauberen und trockenen
Ort bei Umgebungstemperatur gelagert werden, wobei stets die im Kapitel Technische Daten /
Betreibermodule angegebenen Temperaturen einzuhalten sind

Die Selbstentladung betrégt im ersten Monat ca.10 % und wird danach langsamer (der Akku muss mindestens
alle 9 Monate geladen werden).

4.3 Anzeige des verbleibenden Akkuladestands

Der verbleibende Akkuladestand des Betreibermoduls erscheint in dem jeweils aktiven Fenster :

]a «uil

Verbleibender Ladestand > 80%

FKRANE Nr. 1
Mode 1

Verbleibender Ladestand zwischen
80% und 50%

Verbleibender Ladestand zwischen

Gewicht: 1.56 T 50% und 25%

Verbleibender Ladestand < 25%
Gesch. Min Gesch. Max

Abstieg Aufstieg 4

e Bartsior | Der Akku muss geladen werden

(Ladestand < 10%)
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4.4 Ubersicht der Ladegerate und Ladehalterungen

Die folgenden Ladegerate und Ladehalterungen werden fir die unterschiedlichen Betreibermodule verwendet:

Typ Betreibermodul Ladegerat und Ladehalterung
pour pour pour
Py Gama 6+4 Gama 10+4 batterie PWB
00 900900 [ 1M 10 |
' X N X X X ¢ Abnehmbar 1 4=
Gama 10+4 -
—
! \ I
: PWB I \ ] PWC UBCU
PWCG06+ UBCU \r
Gama 6+4 chew- uBCU
pour pour
Beta 6+4 batterie PWB
Abnehmbar | 4 [ |
3
© . ® O ) -~
e866
Beta 6+4 PWB : ‘ {
x ch UBCU

PWCBOS' UBCU

0%

Beta 2+4 Ty X\k

PWCB02- UBCU
@ - Abnehmbar
Py Pk

) P
Moka
“‘ “. PWB PWC UBCU
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4.5 Hinweis zur Ladung des Akkus

Nach 3 Stunden Laden betragt der Ladestand 80 %, nach dieser Ladedauer liefert das Ladegerat oder die
Ladehalterung eine Ladungspflege.

Ein 20-minutiges Laden liefert eine Betriebsdauer von ca. 1 Std.
Der Akku kann ohne Nachlassen der Leistung mindestens 500 Mal vollstandig geladen werden.

Wenn das Betreibermodul in eine Ladehalterung (Gama und Beta) gesetzt wird, wird der Ladestand des Akkus
auf dem Display des Betreibermoduls angezeigt:

Symbol (bli Entsprechender Ladestand

Beginn des Ladevorgangs
Erfolgte Ladung zwischen 0% und 25%

Erfolgte Ladung zwischen 25% und 50%

Erfolgte Ladung zwischen 50% und 75%

Ladung beendet

Hinweis: Bei niedrigen (negativen) Betriebstemperaturen kann eine Reduzierung der Betriebsdauer um
20% eintreten. Das Betreibermodul ist jedoch mit einem internen Sensor ausgestattet, der
ungeachtet der Nutzungsbedingungen eine der Wirklichkeit entsprechende Anzeige der
verbleibenden Betriebsdauer des Akkus ermdglicht.

4.6 Leuchtanzeige am Ladegerat und an der Ladehalterung

Foststehend

S
C Kontrollleuchte «Grim
Stromversorgung
Ladehallerung OK
e
o N
Kontrollleuchte
«Rot» blinkt
Akku Mt

REGL {’ \{’

Die rote Kontrollleuchte am PWC-Ladegerét ermoéglicht die Anzeige von Informationen tber den Ladestand
oder, im Fehlerfall, einer Meldung:

OFF ON Ladung des Akkus beendet
OFF OFF Temperaturfehler oder keine Stromversorgung
ON OFF Ladefehler (elektronischer Fehler)
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4.7 Stromversorgung der Ladegerate und Ladehalterungen

Die Stromversorgung der Ladegrate kann auf unterschiedliche, im Anschluss beschriebene Arten erfolgen.

Hinweis: Fir den Anschluss der Stromversorgung missen die Ladegerate gedffnet werden, zu diesem Zweck
ist eine Schutzabdeckung vorgesehen. Verwenden Sie einen Schraubenzieher mit dem Profil Pozidriv PZ2.

4.7.1 Stromversorgung des Ladegerats per Spannungsadapter

wemn” Tamen

Spannungsadapter Ref.: UBCU

Ref. Hersteller: SKO1G- 1200050Z (SIMSUKUIAN)
AC Eingang: 100-240 Vac 50/60Hz

DC Ausgang: 12Vdc - 0.5A

Nur dieses Spannungsadapter kann
verwendet werden

Der Anschluss erfolgt mit einem Stecker im Inneren
des Ladegerat.

1- Nehmen Sie die Abdeckung des Ladegeréts ab.
2-  Verbinden Sie den Stecker des UBCU-Adapters mit dem internen Stecker des Ladegeréats.
3- SchlieBen Sie die Abdeckung und achten Sie darauf, das Kabel nicht einzuklemmen

4.7.2 Stromversorgung des Ladegerats durch ein externes Netzteil

Das externe Netzteil muss eine geregelte
und stabilisierte Spannung von min. 12- o
24VDC 7W min - type PS1 (< 15W).

Der Anschluss erfolgt mit einer 2-poligen
Federklemme im Inneren des Ladegerats
(zu verwendende
Leitungsdrahtquerschnitte: von 0,08mm?2
bis max. 2,5mm?)

12-24VDC

1- Entfernen Sie die Ladeabdeckung. (7w min.)

2- Schliessen Sie die Kabel der externen
Stromversorgung an den internen
Klemmenblock des Ladegeréts an (Kabel
"+" an Klemme "+").

3- Machen Sie die Abdeckung zu und achten
Sie darauf, die Drahte nicht einzuklemmen.
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4.8 Ladegeréat-Optionen

Betroffene Modelle: PWCB021, PWCB061, PWCG061, PWCG101, PWCB022, PWCB062

Die mit "allen Optionen" ausgestatteten Ladegeréate erkennen Vorhandensein oder Fehlen des Betreibermoduls

auf dem Tréger und benachrichtigen den Benutzer entsprechend.

Relais RC1 und RC2:

Relais RC1 und RC2 aktiviert (Umkehrkontakte).

1 | Wenn sich das Betreibermodul in der Ladehalterung befindet, sind die

Stecker fiir eine geregelte und stabilisierte 12-24VDC

2 Stromversorgung durch ein externes Netzteil
Eingebauter Buzzer
3 Wird eine Spannung am TOR-Eingang (Klemmen IN+ und IN-)

angelegt, wahrend das Betreibermodul in der Ladehalterung fehilt,
ertdnt 1 Minute lang der eingebaute Tonsignalgeber (Buzzer).

4 | Stecker fir Spannungsadapter UBCU

Verkabelung der Klemmenleisten: Kenndaten Relais RC1 und RC2:
Kontakt AgNi 0,15
Maximale Leistung mit cos phi=1 2000 VA
Strom / Maximale Schaltspannung 8A /400 VAC
Strom / Empfohlene Mindest-Schaltspannung {50 mA /12 VDC
Umschaltungen bei 250 VAC, 8 A, cos phi=1 100.000
Umschaltungen bei 24 VDC, 8 A 50.000

Tests gemaR EN 60947-5-1

DC13 bis 0,5A /24 VDC

AC15 bis 3A / 250VAC

Kenndaten TOR-Eingang:

Eingangsniedrigspannung
Optokoppler

Spannung DC<2V

Eingangshochspannung Optokoppler SpannungDC>3V

Maximales Eingangsniveau ohne
Beschadigung

30vDC

PWCG101, PWCGO061 PWCB021, PWCBO061
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Betroffene Modelle: PWCB022, PWCB062

PWCB022, PWCB062

Relais RC1 :

Wenn das Bedienmodul in der Ladehalterung
aufgeladen wird, wird das Relais RC1 aktiviert
(Umschaltkontakte).

Anschluss fiir externe Stromversorgung geregelt
und stabilisiert 12-24VDC

Interner Buzzer :

Wenn eine Spannung an einen der TOR-Eingange
(Klemmen I1S bis 14S) angelegt wird und sich das
Bedienmodul nicht in der Ladehalterung befindet,
wird fir 1 Minute das interne akustische Warnsignal
(Buzzer) aktiviert.

Netzstecker fir Spannungsadapter UBCU

Verkabelungsbeispiel fir eine Verwendung der Ladehalterung mit "allen Optionen" an einem Fahrzeug :
Wenn sich das Betreibermodul beim Starten des Fahrzeugs nicht in der Ladehalterung befindet, ertént 1 Minute
lang der eingebaute Buzzer der Ladehalterung und ein Lichtsignal wird sichtbar (Anbringung idealerweise im

Fihrerraum des Fahrzeugs).
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5 Transceiver

5.1 Ubersicht der Transceiver

5.1.1 Transceiver Elio

ZUR VERHINDERUNG JEGLICHEN STROMSCHLAGRISIKOS DARF
DASGEHAUSEDES EMPFANGERSNIEMALS GEOFFNET WERDEN,
SO LANGE DIESER UNTER SPANNUNG STEHT.

Das Gehause darf erst gedffnet werden, wenn liberpriift wurde, dass
das Versorgungskabel und die Steuerkabel spannungsfrei sind.

®)

JP1

Leitungsabs
chluss

|

1 Atmungsaktive Membran (gegen Bildung von
0 Kondenswasser im Gehauseinneren)
5 Gelbe Kontrollleuchte 12V: Stromversorgung Grundkarte
g OK
- e 3 Gelbe Kontrollleuchte VV2: Stromversorgung Prozessor Nr. 2
OK
@ 4 | Sicherungsbatterie (Zeitstempel des Ereignis-Logs)
@ 5 Gelbe Kontrollleuchte V1: Stromversorgung Prozessor Nr. 1
‘ OK
m 6 | Antenne (BNC-Anschluss)
@ 7 BNC-Antennenaschluss / Antennenverlangerung
1 @ 8 | Rote Kontrolllampe LD1: Diagnose
als 9 | USB-Stecker (Parametrierung und Diagnose)
@ | @ 10 | Bidirektionales Funkmodul
0 4 11 | SIM-Speicherkarte (Sicherung der System-Konfiguration)
§ 12 | Grune Kontrolllampe LD2: Funkempfang + Diagnose
@ : @ 13 | Rote Kontrolllampe LD3: Diagnose
‘ Steckvorrichtung Eingang/Ausgang der Erweiterungskarte
@ . (Option)
X ﬁ 15 Erweiterungskarte (Analogausgange, TOR, RS485 etc...)
i a @ (Option)
@ i o 16 | Rote Kontrolllampe: Zustand Sicherheitsrelais RS1 und RS2
g 17 | Steckvorrichtung fir eingebaute Hupe (Option)
’ m 18 Steckvorrichtung fur IR-Zelle (Option Starten bei Infrarot-
@ 3 é Freigabe / Anwesenheitserkennung Bediener)
* @ 19 | Steckvorrichtung fur Relaisausgange R7 bis R12
20 | Funktionsrelais
@ i @ 21 | Steckvorrichtung fur Ausgange der Sicherheitsrelais
22 | Stopfbuchse M25 (Signaleingang/-ausgang)
23 Stopfbuchse M32 Durchgang der Kabel "Steuerung” und
5 Stromversorgung
@ 24 | Abnehmbarer Sockel
@ 25 | Hauptkarte
26 | Rote Kontrollleuchte: Zustand der Funktionsrelais
@ @ 27 | Steckverbinder der Relaisausgédnge RM, R1 bis R6
28 | Stromversorgungsstecker von Transceiver Elio
@ @ 29 | Sicherheitsrelais RS1 und RS2
= 30 | Sicherung FU1
EI'O 31 | Stromkreis des Transceivers
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5.1.1.1 Schaltungsklemmen an Transceiver Elio

Hinweis:

S!rmnvr‘-rsovgung

Die Steuerungsentsprechungen der Bedienteile des Betreibermoduls und der
Transceiver-Relais sind in der mit dem Funkfernsteuerungssystem gelieferten

Konfigurationsdatei angegeben.

A, A, 12-24 VDC
DC
42 ((a2] 0vDC

Viernion B

Stromversorgung (R RTI =rT ¥ 17 1= S

Version C
Stromversorgung 115-230 VAC =

i FU1

I | S——
[ s i e i
----------- ~
' S1
- :
i 53
A — - ]

RM __~

R1_—

R2 _~

R3 -~

R4 _~

RS _~

OND {IR2)

“av

AC

2 12:24 VDC | (L) 2448 VAC
A2 ovoc w

mden (L) 115-230 VAC

A2 (N)

Funktionsrelais, Klemme Nr, 2 Erweiterungskarte &

—_— [EANA)
'[EANA =
I | (ANA.IN)

| R7T -

SANA

I R8 -~ (ANA. OUT)

| RS - RS485

ETOR 1
{OnVOIT IN 1)

I TETOR 2
| |owot vz

| R10_~

| R11_~

| R12_~

WEISSER LEITUNGSDRAHT
BLAUER (ODER BRAUNER) LEITUNGSDRAHT .'@ PWT20 n"1
SCHWARZER LEITUNGSDRAHT
WEISSER LEITUNGSDRAHT

BLAUER (ODER BRAUNER) LEITUNGSDRAHT ¢@ PWT20 n°2
SCHWARZER LEITUNGSDRAHT

WEISSER LEITUNGSDRAHT |

BLAUER (ODER BRAUNER) LEITUNGSDRAHT ‘@ PWT20 n°3

SCHWARZER LEITUNGSDRAHT
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5.1.2 Transceiver Alto

ZUR VERHINDERUNG JEGLICHEN STROMSCHLAGRISIKOS DARF
DASGEHAUSEDES EMPFANGERSNIEMALS GEOFFNET WERDEN,
SO LANGE DIESER UNTER SPANNUNG STEHT.

Das Gehiuse darf erst gedtfnet warden, wenn Uberprift wurde, dass
das Versorgungskabel und die Steuerkabel spannungsfred sind.

JP3

ssmnamss @
12ETOR-2EANA

Leitungsabs
chluss

1 120

' Ohm

B @

Verwaltungskarte
1 Atmungsaktive Membrar] (gegen Bildung von 21 | Relaisklemme ETOR
Kondenswasser im Gehauseinneren)
2 | Steckplatze des Eingangs-/Ausgangskarten (Slot A, B, C) 22 | Relaisklemmen RM und RZ
3 | Antenne (BNC-Anschluss) 23 | Gelbe Kontrollleuchten 3,3V: Stromversorgung Grundkarte OK
4 | BNC-Antennenaschluss / Antennenverlangerung 24 | Relais RM und RZ
5 | Steckplatz fur die Verwaltungskarte 25 | Rote Kontrolllampe LD1: Diagnose
6 | Backplane-Karte 26 | Sicherungsbatterie (Zeitstempel des Ereignis-Logs)
7 | Stopfbuchse M25 (Signaleingang/-ausgang) 27 | Sicherheitsrelais RS1 und RS2
8 Stopfbuchse M32 Durchgang der Kabel "Steuerung” und 28 | Rote Kontrolllampe: Zustand Sicherheitsrelais RS1 und RS2
Stromversorgung
9 | Steckplatz fur die Versorgungskarte 29 | Verwaltungskarte
10 | Stromversorgungsstecker von Transceiver Alto 30 | Zusétzliche Karte "12 Steuerrelais”
1 gzlbe Kontrollleuchten 12V und 5V: Stromversorgung Karte 31 | Steckvorrichtung firr Relaisausgénge R1 bis R6
12 | Versorgungskarte 32 | Steckvorrichtung fir Relaisausgange R7 bis R12
13 | Bidirektionales Funkmodul 33 Rotf und griine Kontrolllampen: Zustand Relaiskarte
(rot=Fehler)
14 | Grine Kontrolllampe LD2: Funkempfang + Diagnose 34 | Rote Kontrollleuchte: Zustand der Funktionsrelais
15 | SIM-Speicherkarte (Sicherung der System-Konfiguration) 35 | Funktionsrelais
16 | USB-Stecker (Parametrierung und Diagnose) 36 | Klemme (Analogeingang 1, RS485, Ausgang +5VDC etc...)
17 | Rote Kontrolllampe LD3: Diagnose 37 | Sicherung FU1 (250V@T3.15A)
18 | Steckvorrichtung fur Ausgange der Sicherheitsrelais 38 | Sicherung FU2 (250V@T500mA)
19 Stepkvorrlchtung fur IR_-ZeIIe (Option Stgrten bei Infrarot- 39 | Rote Kontrollleuchte: Zustand Relais RZ
Freigabe / Anwesenheitserkennung Bediener)
20 | Rote Kontrollleuchte: Eingang TOR aktiviert 40 | Rote Kontrollleuchte: Zustand Relais RM
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5.1.2.1 Schaltungsklemmen an Transceiver Alto

Hinweis: Die Steuerungsentsprechungen der Bedienteile des Betreibermoduls und der

Transceiver-Relais sind in der mit dem Funkfernsteuerungssystem gelieferten
Konfigurationsdatei angegeben.

Transceiver Alto
(Interne Kreise)

Klemmleisten

------------- :
| | e e X
i ,El.u," A1 N + (L) 115-230 VAC : A
| 2 (N |
! DC/AC FU2 ; L R s ot NIE GLEICHZEITIG DIE
| = A3 '112-24VDC | (L) 2448 VAC KLEMMENGRUPPEN
i Ad 0 VDC " N) ' “AVAZ UND "A3/AL™
: ) Mo RS SR T AR BTSSR S VERBINDEN
R —— «
----------- :
I s1 St
i L L 52 52
| s3() (=3
i L s4() (¢,
e e e e i, 3 &
Hilfs-Relais R e Gt 1
| |
- RM i
! ~-L Y1
! ] Y2
! - ¥3
! 21
! I 22
! — 23
| R2Z |
R el e e o e e b4 )

" TOR-Eingang 1 (On/Off input 1) Sl 1

i = LS 50
i LY 51
[P R o R L S S 3 <S=m
Analoger Eingang / RS485/5VDC Eail

E lA el (VANA Y ‘X‘) %0 X
: NA1 GO wu: o1 o1
i RS485 cl U
i B 4= B2
» e

ut U
: s = _4n M
N e ST CP RSl 3 *

o

IR-Module o
f {Option IR) a

v

! ct1 WEISSER LEITUNGSDRANHT

! m - BLAUER (ODER BRAUNER) LEITUNGSDRAHT ,@ PWT20 n1
! s (5 SCHWARZER LEITUNGSDRAHT

: z ::, = WEISSER LEITUNGSDRAHT ‘ )
i m R C5 BLAUER (ODER BRAUNER) LETTUNGSDRAHT ¢ PWT20 n°2
: s SCHWARZER LEITUNGSDRAHT

! —r L WEISSER LEITUNGSDRAHT

: m pecguTas L2 BLAUER (ODER BRAUNER) LEITUNGSDRAHT PWT20 n°3
] @ SCHWARZER LEITUNGSDRAHT

RS485-Leitungsabschluss (Jumper JP3):

Jumper JP3/1-2

RS485-L eitungsabschluss bei 120 Ohm — Modbus-Netzwerkabschluss

Jumper JP3/ 2-3

RS485-L eitungsabschluss bei 1,5 kOhm — Verbindungsabschluss
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5.1.2.2 Karte 12 Ausgange Steuerrelais

Funktionsrelals, Klemme Nr.1 -1

R1 o
X _~ 02
03
R2x
- 04
05
RSx/
o\
Rax or
- 08
09
R5x _~ 0
n
R6x
6x _~ 12

_________________________ 4

x= verwendeter Steckplatz (A, B oder C)

Funktionsrelais, Klemme Nr.2 -

J—I—r
13

R7x _~ ]T_’-+
15
R8x _~ 6
17
Rgl/ 4
19
R10x__~ 20
21
R11x_~ 22
23
R12x_~ 24

5.1.2.3 Karte 12 Eingédnge TOR + 2 Analogeingénge
' Klemme Nr. 1 " r Kiemme Nr. 2 "1
: i1X s : umocany £7;
; i2X e i L L P
i i3X ——<q ‘ : =
| 1 1;
i LITEE gy : IANA2X I Py GND (IANAZX) 6
i i4X s L i i7X s i
i i5X e B i i8X “r=2leq 18
i 16X eed 07 i 19X e ®
i GND 2 o8 | GND 3 20
» Signal GANA 10 Sageat VD)
i [:—L« 04 i 10X 21
i IANATX - GND (ANA1X) _w—g : 11X CTILDY o
i e d i i12X Led
i GHD GANA 1) 12 i GND 4 )
RS s i A S Ta e Rk Fom J b o e 5 S s Mt S S 4
x= verwendeter Steckplatz (A, B oder C)
5.1.2.4 Karte 6 Analogeingange + 1 BYPASS-Ausgang
r Klemme Nr. 1 5 T Klemme Nr. 2 1
: : e Signal (SANAT) > Ll3
I i (ANA_ OUT 1) L 14
i i [SANAZ e I
I | (ANA OUT 2 S 16
| ' SANA 3 Signal (SANAT) : 17
| i (ANA. OUT 3) Sen0 18
’ ' Sy SANAL) o
[ | SANA 4 B w’ >4 19
I | (ANA_ OUT 4) 20
i | A 6 Signal (SANAS) > 21
| | [ANA OUT 5) — 2
£ SANAS)
| i [SANA® g 5
| | (ANA_OUT 6) S0 24
L Ry e St vt st e s I
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5.1.3 Transceiver Timo

ST TR TN T e Y e el
| S it I~k

ju omn W omowm ey

Timo

1 | Atmungsaktive Membran (gegen Bildung von Kondenswasser im Gehauseinneren)

2 | Gelbe Kontrollleuchten V+: Stromversorgung OK

3 | Rote Kontrolllampe: Zustand Sicherheitsrelais RS1 und RS2

4 | Grine Kontrolllampe LD2: Funkempfang + Diagnose

5 | SIM-Speicherkarte (Sicherung der System-Konfiguration)

6 | Kurzschlussbriicken fir die Leitungsende-Konfiguration (RS485 und CANopen)

7 | Sicherung FU1

8 | Bidirektionales Funkmodul mit gedruckter Antenne

9 | Version Trasnceiver Timo mit der Option "abnehmbare Antenne fiir BNC-Steckverbinder"

10 | USB-Stecker (Parametrierung und Diagnose)

11 | Codierschalter fiir die Parametrierung des CANopen Bus: Adressierung

12 | DIP-Switch fiir die Parametrierung des CANopen Bus: Durchsatz

13 | Sicherungsbatterie (Zeitstempel des Ereignis-Logs)

14 | Steckvorrichtung fiir Ausgange der Sicherheitsrelais und Stromversorgungsstecker von Transceiver Timo

15 | Klemmenblock : TOR ausgange oder PWM ausgange

16 | Klemmenblock: Infrarot-Zellen, fiir IR-Optionen

17 | Klemmenblock: Analoge Ausgange und TOR Eingénge

18 | Klemmenblock: CAN-Anschluss

19 | Klemmenblock: RS485-Anschluss
Stopfbiichse M25 (entsprechend der Version des Sender-Empféangers Timo sind anstelle oder ergénzend zur

20 | Stopfblchse andere Steckverbinder moglich, etwa Rundsteckverbinder M12, C16 oder
Industriesteckverbinder)

21 | Rote Kontrolllampe LD1: Diagnose

22 | Rote Kontrolllampe LD3: Diagnose
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5.1.3.1 Schaltungsklemmen an Transceiver Timo

Hinweis: Die Steuerungsentsprechungen der Bedienteile des Betreibermoduls und der
Transceiver-Relais sind in der mit dem Funkfernsteuerungssystem gelieferten
Konfigurationsdatei angegeben.

[z]E]=]s]s]7](s]

(o] fro]fr]fr2]frs]ralfts] el

; Kontakt Sicherheitsrelais RS1

3 . . .

a Kontakt Sicherheitsrelais RS2

5 | GND

6 | GND (zum Umsetzen)

7 | V+ Stromversorgung fiir Transceiver Timo

8 | V+ Stromversorgung fir Transceiver Timo (zum Umsetzen)
9 | Ausgang TOR oder PWM Nr.1 (01)

10 | Ausgang TOR oder PWM Nr.2 (02)

11 | Ausgang TOR oder PWM Nr.3 (03)

12 | Ausgang TOR oder PWM Nr.4 (04)

13 | Ausgang TOR oder PWM Nr.5 (O5)

14 | Ausgang TOR oder PWM Nr.6 (O6)

15 | V+ Ausgang TOR oder PWM

16 | V+ Stromversorgung fir Transceiver Timo (zum Umsetzen)

(7] el s]feo]fz1]f22]fas]fes] zs]fzs] f27] 2l es]fsol 51 [s2] fss]fsa] as]fse] fo7]

17 | IR-Modul Nr. 1: GND (schwarzer Leitungsdraht)

18 | IR-Modul Nr. 1: Signal (blauer oder schwarzer Leitungsdraht)

19 | IR-Modul Nr. 1: +12V (weif3er Leitungsdraht)
2
2

20 | IR-Modul Nr. 2: GND (schwarzer Leitungsdraht)

21 | IR-Modul Nr. 2: Signal (blauer oder schwarzer Leitungsdraht)
22 | IR-Modul Nr. 2: +12V (weif3er Leitungsdraht)

23 | Analoger Eingang (IANA1)

24 | GND

25 | Analogausgang Nr.1 (OANA1)
26 | GND

27 | Analogausgang Nr.2 (OANAZ2)
28 | GND

29 | Eingang TOR Nr.1 (i1) **

30 | GND**

31 | Eingang TOR Nr.2

32 | GND

33 | Verbindung CAN Low
34 | Verbindung CAN High
35 | Verbindung RS485 B**
36 | Verbindung RS485 A**
37 | Nicht funktionsfahig**

(*) Bei Verwendung eines einzelnen Infrarotmoduls die ,Signal“-Klemmen 18 und 21 anschliel3en
(**) Nicht verwendbar, wenn TIMO als drahtgebundene Verbindung konfiguriert ist
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5.1.3.2 Konfigurations-Pannel Leitungsende RS485 und CANopen
9 A
°\® 1 1 | [1-2] = Leitungsabschiuss (Standard)
» 2 (=) (=) 2 | 23] Nicht vorhanden = Im Netz
CAN RS485
5.1.3.3 Konfiguration CANopen-Verbindung: Adressierung

Zwei Codierschalter fur die Zuordnung einer Slave-Adresse fir den Transceiver Timo.

Der Bereich der programmierbaren Adressen betragt : 1 bis 127.

Die Adresse wird in Hexadezimalprogrammierung in die Codierschalter eingegeben (mit Schalter A=
Bitwertigkeit).

DefaultmaRig stehen die Codierschalter auf " 0 ".

WICHTIG : Die Einstellung der Codierschalter muss in spannungsfreiem Zustand erfolgen, die
Einstellungen werden bei Spannungszuschaltung des Transceivers Timo Ubernommen.

~—0) A B Bsp. Adresse 111 (0x6F) :
@ @ ' * [ ] A B
2O lv-%g%ml SRl ©C0s | | oC
30 OF] [0 ) (e (5
~ ~ @ o | | & <
95y f‘%‘v‘b’b "@v" K v%’
(msb) (Isb)

Stehen die Codierschalter bei Spannungszuschaltung auf " 0 “, sucht der Transceiver Timo die
CANopen Bus Anwendungsparameter :

Sind diese Parameter vorhanden, werden sie ibernommen (Festlegung durch die
Konfigurationsdatei, Anderung mit Hilfe der iDialog-Software.

Ist keine Konfiguration gespeichert, lautet die Adresse standardmafiig 10 (OxA).

Bei der Programmierung einer Adresse von grésser als 127 (zum Beispiel 128 (0x80)), zeigt

der Transceiver Timo bei Spannungszuschaltung den Programmierungsfehler durch ein kurzes

Blinken der roten Anzeige-LED LD1 an. Der Transceiver Timo sucht anschlieRend die CANopen Bus

Anwendungsparameter :

Sind diese Parameter vorhanden, werden sie ibernommen (Festlegung durch die
Konfigurationsdatei, Anderung mit Hilfe der iDialog-Software).
Ist keine Konfiguration gespeichert, lautet die Adresse standardmaRig 10 (OxA).
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5.1.3.4 Konfiguration CANopen - Verbindung: Durchsatz

Ein DIP-Switch mit 3 Mikroschaltern fiir 2 Positionen fiir die Einstellung des
Kommunikationsdurchsatzes des Transceivers Timo.

WICHTIG : Die Einstellung des DIP-Switch muss in spannungsfreiem Zustand erfolgen, die
Positionen der Cursoren werden bei Spannungszuschaltung des Transceivers Timo Gibernommen.

Werte-Tabelle entsprechend Cursor-Position :

Durchsatz Cursor" 1" Cursor " 2" Cursor " 3"
Nicht zugeordnet OFF OFF OFF
20 kbits/s OFF OFF ON
50 kbits/s OFF ON OFF
100 kbits/s OFF ON ON
250 kbits/s ON OFF OFF
500 kbits/s ON OFF ON
800 kbits/s ON ON OFF
1000 kbits/s ON ON ON

Bsp. Durchsatz
250kbits/s :

LAY

c = Cursor

Stehen die Cursoren bei Spannungszuschaltung auf " 0", sucht der Transceiver Timo die CANopen

Bus Anwendungsparameter:

- Sind diese Parameter vorhanden, werden sie ibernommen (Festlegung durch die
Konfigurationsdatei, Anderung mit Hilfe der iDialog-Software).

- Ist keine Konfiguration gespeichert, betragt der Durchsatz standardmaRig 125 kbits/s.

o D

351260G-DE 55/131



REE@O®®®O®E®

29 @5

5.1.4 Transceiver Nemo

CEER)
=]

S e ey

Nemo

1 K_I_emmlelst(_a: Stromversorgung des Transceivers (siehe 21 | Rote Kontrolllampe LD3: Diagnose
nachste Seite)
. . Jumper fur Leitungsabschluss-Konfiguration JP3 und JP4:
2 | Funktionsrelais R2 22 | PROFIBUS-CCLINK (Option) und DEVICENET (Option)
. Klemmleiste: PROFIBUS-CCLINK (Option) und DEVICENET
8 | Sicherung FUL = (Option) (siehe nachste Seite)
. . . - Klemmleiste: Infrarot-Zellen (IR-Option) und
4 | Rote Kontrolllampe LD7: Funktionsrelais R2 aktiviert 24 Drahtverbindung (Option) (siehe nachste Seite)
5 | USB-Anschluss (Parametrierung und Diagnose) 25 | Rote Kontrolllampe LD4: Funktionsrelais R1 aktiviert
6 | Bidirektionales Funkmodul mit gedruckter Antenne 26 | Funktionsrelais R1
. . . I Rote Kontrolllampe LD6: Gemeinsames
7 | Sicherungsbatterie (Zeitstempel des Ereignisprotokolls) 27 Steuerungssicherheitsrelais RSF3 aktiviert
8 | SIM-Speicherkarte (Sicherung der Systemkonfiguration) 28 | Gemeinsames Steuerungssicherheitsrelais RSF3
9 | Rote Kontrolllampe LD13: Eingang TOR aktiviert 29 | Klemmleiste: Kontaktausgénge Funktionsrelais R1
10 DIP-Schalter fur die Parametrierung des CANopen: 30 Klemmleiste: Kontaktausgéange fir gemeinsames
Ubertragungsrate Steuerungssicherheitsrelais RSF3
Jumper fir Leitungsabschluss-Konfiguration JP1 und JP2: s u . . .
11 RS485 und CANopen 31 | Klemmleiste: Kontaktausgange Sicherheitsrelais RS2
12 Gelbe Kontrolllampe V+ (LD8) : Stromversorgung des 32 | Klemmleiste: Kontaktausgange Funktionsrelais R2
Tranceivers Nemo
13 Sgt; Kontrolllampe LD5: Status der Sicherheitsrelais RS1 und 33 | Sicherheitsrelais RS1 und RS2
14 | Griine Kontrolllampe LD2: Funkempfang + Diagnose 34 | Klemmleiste: Kontaktausgénge Sicherheitsrelais RS1
Klemmleiste: Verbindung CANopen und RS485 (siehe Transceiver Nemo Version mit Option "abnehmbare Antenne
15 x - 35 . "
nachste Seite) fur BNC-Stecker
Codierschalter zur Parametrierung der CANopen und Atmungsaktive Membran (gegen Bildung von Kondenswasser
16 N ) . h 36 | - A
Profibus*-Verbindung: Adressierung im Gehauseinneren)
. . . N . Kabelverschraubung M25 (fiir die IR-Option ist eine
17 | Klemmleiste: Ethernet-Bus (Option) (siehe nachste Seite) zusétzliche Kabelverschraubung M16 und fir die
18 | Rote Kontroll LD1: Di £ Kommunikationsbus-Option ein Steckverbinder M12
ote Kontrolllampe : Diagnose vorhanden).
19 | Steckplatz fur die Kommunikationsbuskarte (Option)
20 Kontrolllampen LD9 (griin), LD10 (rot), LD11 (griin) und LD12
(rot): Status Netz und Kommunikationsbuskarte

1 Nur mit Codierschalter fiir Profibus
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Anschlussklemmleisten an Transceiver Nemo

5.1.4.1 Anschlussklemmleisten Transceiver Nemo

Nemo
g
o (o
| &
. .0 <
L3
s
(5l
o)
01
NEEAT
J14

B Stromversorgung des Transceivers Nemo

J1

GND Ov

V+ (9 bis 30 VDC max.)

Hinweis: Die Steuerungsentsprechungen der Bedienelemente des Bedienmoduls und der Ein-
/Ausgange des Transceivers Timo sind in der mit dem Funksteuerungssystem gelieferten
Konfigurationsdatei angegeben.

W JTwsy

LR R 2} .l.

’

L]
LE LR B} ...
L

B Kontakte der Sicherheitsrelais RS1 und RS2 und des gemeinsamen Sicherheitsrelais
RSF3

B Kontakte der Funktionsrelais R1 und R2

)

7 R2)
(9) |

.
*

LR R ) .Il L
- .

- .
ssssnnnnnin@
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B  Andere Klemmleisten
Klemmleist
e Nr. Funktion/Element Merkmale/Beschreibung
Klemme
J9-3 IR-Option - IR-Modul Nr. 1 V+ Modul IR1 (weil3er Leitungsdraht)
J9-4 IR-Option - IR-Modul Nr. 1 Signal IR1 (blauer oder brauner Leitungsdraht)
J9-5 IR-Option - IR-Modul Nr. 1 GND (schwarzer Leitungsdraht)
J9-6 IR-Option - IR-Modul Nr. 2 V+ Modul IR2 (weil3er Leitungsdraht)
J9-7 IR-Option - IR-Modul Nr. 2 Signal IR2 (blauer oder brauner Leitungsdraht)
J9-8 IR-Option - IR-Modul Nr. 2 GND (schwarzer Leitungsdraht)
J10-1 Option DEVICENET V+ Bus
J10-2 Option DEVICENET V- Bus
J10-3 Option DEVICENET CAN-L
J10-4 Option DEVICENET CAN-H
J10-5 Option PROFIBUS - CCLINK +5VDC (isoliert) **
J10-6 Option PROFIBUS - CCLINK GND (isoliert) **
J10-7 Option PROFIBUS - CCLINK A
J10-8 Option PROFIBUS - CCLINK B
J10-9 Option PROFIBUS - CCLINK Abschirmung
J10-10 |Option PROFIBUS - CCLINK RTS
J5-1 Eingang TOR V+ (+30VDC max) **
J5-2 Eingang TOR GND (isoliert) *
J5-3 MODbus RS485 A serielle Verbindung **
J5-5 MODbus RS485 B serielle Verbindung **
J5-7 MODbus RS485 GND **
J5-4 CANopen CANopen-H
J5-6 CANopen CANopen-L
J5-7 CANopen GND
J5-8 CANopen Abschirmung
J14-1 Option Kommunikationsbus* TDA+ (Ethernet A) (EtherCAT IN PORT)
J14 -2 Option Kommunikationsbus* TDA- (Ethernet A) (EtherCAT IN PORT)
J14 -3 Option Kommunikationsbus* RDA+ (Ethernet A) (EtherCAT IN PORT)
J14 -4 Option Kommunikationsbus* Nicht verwendet
J14 -5 Option Kommunikationsbus* RDA- (Ethernet A) (EtherCAT IN PORT)
J14 -6 Option Kommunikationsbus* Nicht verwendet
J14 -7 Option Kommunikationsbus* Abschirmung (Ethernet A) (EtherCAT IN PORT)
J14 -8 Option Kommunikationsbus* Abschirmung (Ethernet B) (EtherCAT OUT PORT)
J14 -9 Option Kommunikationsbus* TDB+ (Ethernet B) (EtherCAT OUT PORT)
J14 -10 | Option Kommunikationsbus* TDB- (Ethernet B) (EtherCAT OUT PORT)
J14-11 | Option Kommunikationsbus* RDB+ (Ethernet B) (EtherCAT OUT PORT)
J14 -12 | Option Kommunikationsbus* Nicht verwendet
J14 -13 | Option Kommunikationsbus* RDB- (Ethernet B) (EtherCAT OUT PORT)
J14 - 14 | Option Kommunikationsbus* Nicht verwendet

** = Achtung: Nicht verwendbar, wenn NEMO als drahtgebundene Verbindung konfiguriert ist

* = ETHERNET (A/B) / POWERLINK / PROFINET / Modbus TCP/IP/ Ethernet/IP

Hinweis 1: Die Steuerungsentsprechungen der Bedienelemente des Bedienmoduls und der Ein-/Ausgéange des Transceivers

Nemo sind in der mit dem Funksteuerungssystem gelieferten Konfigurationsdatei angegeben.

Hinweis 2: Bitte beachten Sie die entsprechende, mit dem Produkt gelieferte Inbetriebnahmeanleitung fur:

—
EtherCAT. ™
pEEEN"
UQ@Q"
(VJElT] |
Wodbus

e n
FTHFRNFT I

POWERLINK

EtherNet/IP=>

EtherCAT-BUS, Anleitung Ref.:353210
PROFIBUS-BUS, Anleitung Ref.:353220
PROFINET-BUS, Anleitung Ref.: 353250
MODBUS TCP/IP-BUS, Anleitung Ref.: 353330
POWERLINK-BUS, Anleitung Ref.: 333250

Ethernet IP-BUS, Anleitung Ref.: 353340
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5.1.4.2 Konfigurationspanel Leitungsabschluss RS485 und CANopen

1. 2

JP1 @@ RS485

JP2 (2](=) i cANopen
172

12 7 &b [1-2] = Leitungsabschluss (Standard)
oemo
Nicht vorhanden = Im Netz

5.1.4.3 Konfiguration CANopen-Verbindung: Adressierung

Mit zwei Codiertschalter konnen Sie dem Nemo-Funksteuerempfanger eine Slave-Adresse
zuweisen.

Die Adresse muss auf den Codiertschalter hexadezimal programmiert werden (mit Rad A =
héchstwertiges Bit).

Standardmafiig stehen die Codierschalter auf "0".

Bsp. Adresse 111 (Ox6F) :
N S
Q/? 0 7,9 o .
Q/ (¥R ol
= B 4 <
L Sis | %
beg L MGt
. In }3 .
= 5 cesee %1 —W—' @? 0‘7‘3
= il N AR A3 s
Mo, g A Q S 2 &
O\ Oy ob'sg 5
S — 0 —
bgalL o
68
———(msh)
WICHTIG:
Codierschalter beim Einschalten auf "0", sucht der Transceiver Nemo die CANopen-Bus-
Anwendungsparameter:

- Sind diese Parameter vorhanden, werden sie tbernommen (Festlegung durch die
Konfigurationsdatei oder Anderung mit Hilfe der Software iDialog).
- Ist keine Konfiguration gespeichert, lautet die Adresse standardméfig 10 (0xA).

Der Bereich der programmierbaren Adressen fir CANopen ist 1 bis 127.

Der Bereich der programmierbaren Adressen fir MODBUS ist 1 bis 247.

Der Bereich der programmierbaren Adressen fiur PROFIBUS ist 1 bis 126, 126 ist SSA Indikator (Set
Slave Address: Der Master muss die Adresse des Slaves feststellen).

Der Bereich der programmierbaren Adressen fiur POWERLINK ist 1 bis 239.

Wenn eine Adresse programmiert wird, die hoher als der Adressbereich ist, zeigt der Nemo-

Funksteuerempféanger den Programmierfehler durch ein kurzes Blinken der roten LD1 beim

Einschalten an. Der Nemo sucht dann nach Anwendungsparametern von iDialog:

- Sind diese Parameter vorhanden, werden sie Ubernommen (Festlegung durch die
Konfigurationsdatei oder Anderung mit Hilfe der Software iDialog).

- Ist keine Konfiguration gespeichert, lautet die Adresse standardméfig 10 (0xA).

WICHTIG: Die Einstellung der Codierschalter muss in ausgeschaltetem Zustand erfolgen, die
Einstellungen werden beim Einschalten des Transceivers Nemo i{ibernommen.
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5.1.4.4 Konfiguration CANopen-Verbindung: Ubertragungsrate

Ein DIP-Schalter mit 3 Mikroschaltern mit 2 Positionen ermdglicht die Einstellung der
Kommunikationsrate des Transceivers Nemo.

WICHTIG: Die Einstellung des DIP-Schalters muss in ausgeschaltetem Zustand erfolgen, die
Position der Schieber wird beim Einschalten des Transceivers Nemo Gbernommen.

Wertetabelle gemaR den Positionen der Schieber:

Ubertragungsrate | Schieber "1" | Schieber "2" | Schieber "3"
Nicht betroffen OFF OFF OFF
20 Kkhits/s OFF OFF ON
50 kbits/s OFF ON OFF
100 kbits/s OFF ON ON
250 kbits/s ON OFF OFF
500 kbits/s ON OFF ON
800 Kbits/s ON ON OFF
1000 kbits/s ON ON ON
HIHN | L
@ s C| Cm~
M S 1
=I5 ‘ —— 1 .
b u i ™
Mmemo % LL
O

Bsp. Durchsatz
250kbits/s :

C|cme

Stehen die Schieber beim Einschalten auf Position "0", sucht der Transceiver Nemo die CANopen-
Bus-Anwendungsparameter:
- Sind diese Parameter vorhanden, werden sie ibernommen (Festlegung durch die

Konfigurationsdatei oder Anderung mit Hilfe der Software iDialog).

- Ist keine Konfiguration gespeichert, betragt die Standardrate 125 kbits/s.
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5.1.4.5 Konfigurationspanel Leitungsabschluss fir Option DEVICENET oder PROFIBUS-
CCLINK

seees

»
» ——m—
- —
»
»
»

————

o
Y-
B
(2](=]
1 2

DEVICENET 'PROFIBUS-CCLINK

[1-2] = Leitungsabschluss (Standard)
Nicht vorhanden = Im Netz

5.1.4.6 Verwendung des Sicherheitsrelais RSF3

Der Funktionsausgang des Sicherheitsrelais RSF3 hat eine Leistungsstufe der Kategorie 2 / PLd -
SIL 3. Dieser Ausgang kann verwendet werden, um den Kreis der Relais R1 und R2 direkt oder
durch ein externes Schitz zu 6ffnen. Wird ein externes Schiitz verwendet, muss das
Leistungsniveau, das das gesamte System erreichen kann, bewerten werten.

Die Funktion der Ausgédnge RSF3, R1 und R2 kann mit der Software iDialog konfiguriert werden.

Beispiel fir die Verdrahtung der Ausgéange:

Transcelver Nemo

RSF
/‘
*x
Externe T \
Verkabelung E(g =
L *
& 2 | |[Rro1] |[Ro2]|
N1 — N2 | S—
, 2

K3 ist ein Schitz mit gefuhrten Kontakten, das in die Sicherheitskette des gesteuerten Systems integriert wird.

* = Die Verwendung von Uberspannungsschutzschaltungen erhéht die Lebensdauer der Relaiskontakte (z. B.
RC-Kreise in AC, Dioden+Zener in DC usw.).
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5.1.4.7 Bedeutung der LED

5.1.4.7.1

Network status

Modbus IP

LED State Indication

Off No IP address or in state EXCEPTION

Green At least one Modbus message received

Flashing Green Waiting for first Modbus message

Red IP address conflict detected, FATAL ERROR

Red, flashing Connection timeout. No Modbus message has been received within the configured “process

active timeout” time

A test sequence is performed on this LED during startup.

Module status

LED State Indication

Off No power

Green Normal operation

Red Major fault (including Anybus exception), FATAL
Red, flashing Minor fault

Alternating red/green

Firmware update from file system in progress

A test sequence is performed on this LED during startup.

514.7.2 DeviceNet

Network status

LED State Indication
Off Not online / No network power
Green On-line, one or more connections are established

Flashing Green (1Hz)

On-line, no connections established

Red

Critical link failure, fatal event

Flashing Red (1Hz)

One or more connections timed-out

Alternating red/green

Executing self test

Module status

LED State Indication
Off Not operating
Green Operating in normal condition

Flashing Green (1Hz)

Missing, incorrect or incomplete configuration, device needs commissioning.

Red

Unrecoverable Fault(s)

Flashing Red (1Hz)

Recoverable Fault(s)

Alternating red/green

Executing self test
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5.1.4.7.3 EtherCAT

Network status

This LED reflects the status of the EtherCAT device.

LED State Indication Comments
Off INIT EtherCAT device in ‘INIT -state (or no power)
Green OPERATIONAL EtherCAT device in ‘OPERATIONAL -state

Green, blinking

EtherCAT device in ‘PRE-OPERATIONAL'-

PRE-OPERATIONAL
state

Green, 1 flash

EtherCAT device in ‘SAFE-OPERATIONAL'-

SAFE-OPERATIONAL
state

Flickering BOOT The EtherCAT device is in ‘BOOT’ state
If RUN and ERR turn red, this indicates a fatal
Red (Fatal Event) event, forcing the bus interface to a physically

passive state.
Contact HMS technical support.

Module status

This LED indicates EtherCAT communication errors etc.

LED State Indication Comments
Off No error No error (or no power)
State change received from master is not
Red, blinking Invalid configuration possible due to invalid register or object
settings.
Red, 1 flash Unsolicited state change Slave device application has changed the

EtherCAT state autonomously.

Red, 2 flashes

See Watchdog Functionality, p. 16 for more

Sync Manager watchdog timeout information.

Anybus module in EXCEPTION.
If RUN and ERR turn red, this indicates a fatal

Red Application controller failure event, forcing the bus interface to a physically
passive state.
Contact HMS technical support.
Flickering Booting error detected E.g. due to firmware download failure.
5.1.4.7.4 Powerlink

Network status

LED State Indication

Off No error

Red If the STATUS LED is not red, a non-fatal error has been detected.
If the STATUS LED is red, a fatal event was encountered.

Module status

LED State

Indication

Off

Module is off, initializing, or not active.

Green, fast flashing (on 50 ms, off 50 ms)
NMT CS BASIC ETHERNET

NMT_CS_BASIC_ETHERNET
Basic Ethernet state: no POWERLINK traffic has been detected.

Green, single flash

NMT_CS_PRE_OPERATIONAL 1.
Only asynchronous data.

Green, double flash

NMT_CS_PRE_OPERATIONAL 2.
Asynchronous and synchronous data. No PDO data.

Any process data sent is declared not valid and received process data must be ignored in this
state.

Green, triple flash

NMT_CS_READY_TO_OPERATE.

Ready to operate. Asynchronous and synchronous data. No PDO data.

Any process data sent is declared not valid and received process data must be ignored in this
state.

Green

NMT_CS_OPERATIONAL.
Fully operational. Asynchronous and synchronous data. PDO data is sent and received.

Green, slow flashing (on 200 ms, off 200 ms)

NMT_CS_STOPPED

Module stopped (for controlled shutdown, for example). Asynchronous and synchronous data.
No PDO data.

Any process data sent is declared not valid and received process data must be ignored in this
state.

Red

If the ERROR LED also is red, a fatal event was encountered.
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5.1.4.7.5 EtherNet IP

Network status

LED State Indication

Off No power or no IP address

Green Online, one or more connections established (CIP Class 1 or 3)
Green, flashing Online, no connections established

Red Duplicate IP address, FATAL error

Red, flashing One or more connections timed out (CIP Class 1 or 3)

A test sequence is performed on this LED during startup.

Module status

LED State Indication
Off No power
Green Controlled by a Scanner in Run state and, if CIP Sync is enabled, time is synchronized to a

Grandmaster clock

Green, flashing

Not configured, Scanner in Idle state, or, if CIP Sync is enabled, time is synchronized
Grandmaster clock

Red

Major fault (EXCEPTION-state, FATAL error etc.)

Red, flashing

Recoverable fault(s). Module is configured, but stored parameters differ from currently used
parameters.

A test sequence is performed on this LED during startup.

5.1.4.7.6 PROFIBUS

Network status

LED State Indication Comments

Off Not online / No power -

Green Online, data exchange -

Flashing Green Online, clear -

Flashing Red (1 flash) Parameterization error See Parameterization Data Handling, p. 14

Flashing Red (2 flashes) PROFIBUS Configuration error See Configuration Data Handling, p. 15
Module status

LED State Indication Comments

Off Not initialized Anybus state = SETUP or NW_INIT

Green Initialized Anybus module has left the NW_INIT state

Flashing Green Initialized, diagnostic event(s) present Extended diagnostic bit is set

Red Exception error Anybus state = EXCEPTION
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5.1.4.7.7

Network status

PROFINET

LED State Indication Comments
. * No power
off Offline * No connection with 10 Controller
Green Online (RUN) » Connection with IO Controller established

+ 10 Controller in RUN state

Green, 1 flash

Online (STOP)

» Connection with IO Controller established
« 10 Controller in STOP state or |0 data bad
« IRT synchronization not finished

Used by engineering tools to identify the node

Green, blinking Blink on the network

Red Fatal event Major_intem_al error (this indication is
combined with a red module status LED)

Red, 1 flash Station Name error Station Name not set

Red , 2 flashes

IP address error

IP address not set

Red, 6 flashes

Configuration error

Expected Identification differs from Real
Identification

Module status

LED State Indication Comments

Off Not initialized No power OR Module in SETUP or NW_INIT
state.

Green Normal Operation Module has shifted from the NW_INIT state.

Green, 1 flash

Diagnostic Event(s)

Diagnostic event(s) present

Red

Exception error

Device in state EXCEPTION.

Fatal event

Major internal error (this indication is
combined with a red network status LED)

Alternating Red/Greed

Firmware update

Do NOT power off the module. Turning the
module off during this phase could cause
permanent damage.
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5.2 SIM-Speicherkarte

Im Lieferumfang des Transceivers ist eine SIM-Speicherkarte enthalten.

Diese SIM-Karte enthélt die der funkgesteuerten Anwendung entsprechende Konfiguration. Dieser Speicher
wird als "Anwendungsspeicher" bezeichnet.

Das Funkfernsteuerungssystem kann ohne diesen "Anwendungsspeicher” nicht funktionieren.

Bei Lieferung muss die SIM-Karte im Transceiver an einem spezifischen Steckverbinder der Verwaltungskarte
installiert sein.

ZUR VERHINDERUNG JEGLICHEN STROMSCHLAGRISIKOS DARF
DASGEHAUSEDES EMPFANGERSNIEMALS GEOFFNET WERDEN,
SO LANGE DIESER UNTER SPANNUNG STEHT.

Das Gehause darf erst gedffnet werden, wenn Gberpriift wurde, dass
das Versorgungskabel und die Steuerkabel spannungsfrei sind,

1 Die SIM-Karte aus
ihrem Tréger I6sen

Den SIM-
2 Steckverbinder im
Transceiver suchen

Die SIM-Karte in den
3 Transceiver
einsetzen.
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5.3 USB-Anschluss

Die Verwendung des USB-Anschlusses ist nur dann mdglich, wenn der Transceiver spannungsfrei geschaltet
wurde (Stromversorgung und Steuerkabel).

ZUR VERHINDERUNG JEGLICHEN STROMSCHLAGRISIKOS DARF
DASGEHAUSEDES EMPFANGERSNIEMALS GEOFFNET WERDEN,
SO LANGE DIESER UNTER SPANNUNG STEHT.

Das Gehiluse darf erst gedtinet werden, wenn Uberprift wurde, dass
das Versorgungskabel und die Steverkabel spannungsfred sind.

5.4 Funktionen und Meldungen der Kontrollleuchten des Transceivers

¢ &
| Je
LD1 LD2

Sicherheitsmodus = Die Spannung des Transceivers wurde zugeschaltet, Warten auf den Startbefehl
Betriebsmodus = Der Transceiver ist eingeschaltet, seine Sicherheitsrelais RS1 und RS2 sind aktiviert und ihre Kontakte geschlossen

Meldungen im Betreib :

12V -
LD1 LD3 LD2 Stromv.
Mode (rot) (rot) (grun) V+ Stromv. Beschreibung
(gelb)
Sicherheit Erloschen Erloschen Erloschen Leuchtet Nennbetrieb
Sicherheit Erloschen Erloschen Blinkt Leuchtet Der Transceiver b?flndet sich !.m Modus
zuordnung".
Blinkt mit Pausen Blinkt mit Pausen von 1 Der funksteuerempfénger befindet sich im
Sicherheit von 1 Erloschen Leuchtet Konfigurationsmodus mit dem
Sekunden
Sekunden Funksteuersender
. Leuchtet, mit kurzem Erléschen .
Betreib Erloschen Erloschen einmal pro Sekunde Leuchtet Nennbetrieb
Meldungen bei Fehlern oder Funktionsproblemen:
Stromversorgung
LD1 (rot LD3 (rot LD2 (grin (gelb) Beschreibung
Mode
Bei Stromversorgungsproblem, Sicherung oder
Spannungszuschaltung Erloschen Versorgungskabel Gberpriifen
Material- oder Softwarefehler verhindern das Starten.
Lesen Sie das Log und wenden Sie sich an den
Im Betrieb Leuchtet Erloschen Leuchtet Kundendienst.
SIM oder EEprom Fehler. Priifen und laden Sie die
Im Betrieb Blinkt 2 flash Erloschen Leuchtet Parameter Datei auf.
Leuchtet Zyklus / Tochterkartenfehler. Uberpriifen Sie, ob Abwesenheit,
Im Betrieb Erloschen 8 schnell Flash Erloschen Leuchtet Positionierungsfehler usw. vorliegen.
Leuchtet Ziklus / 1 Interner Uhrzeitfehler. Uberpriifen Sie die Zeit (iDialog),
Im Betrieb Erloschen flash Erloschen Leuchtet Uberprifen Sie die Batterie.
Zyklus LD1 LD3 leuchtet und LD2 erloschen / LD1 LD3
Im Betrieb erloschen und LD2 leuchtet Leuchtet Synchronisation lauft. Warten Sie auf den Neustart.
Im Betrieb Erloschen 1 Flash Leuchtet Anzeige des Empfangs eins Telegramms.
Anzeige des Empfangs eines Telegramms mit nicht
Im Betrieb Erloschen 3 Flashs Leuchtet erkanntem Identitétscode.
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6 Optionen und Sonderfunktionen

6.1 Funktion "Starten durch Infrarot-Freigabe"

Die Startzone einer Ausriistung und ihre Identifizierung kdnnen durch eine Infrarot-Freigabe des Starts gesichert werden.

Fir den Start der Ausriistung muss der Benutzer:

[ Q ]
PWT20 /v TRANSCEIVER
R\

,

sich in die Infrarot-Empfangszone BETREIBERMODUL ’l \
1 eines PWT20-Moduls (die "Infrarot- INFRAROT
Startzone") begeben STARTZONE
(IR-Empfangsbereich
'\\\ ', Modul PWT20)
\
\
PWT20
I' ]
’ \
’ \
s, A Y
’ .
’
2 das Betreibermodul auf das IR- 5 %
Modul PWT20 richten «

A
Al
\
A )
Al
A}
’ » )
4 .. / pg. ‘ \
e . _).——' \‘

o' | . L
¥ A Jat® INFRAROT-STARTZONE
.| 12
LAUFKRANE Nr. 1
Waéhlen Sie den Menupunkt " Start"
auf dem Startbildschirm, indem Sie L Sat ] Wart ¢ Verbind
3 die griine "EIN"-Taste driicken. . eish SOROUL TSI Mpng

Fonliguration

| @
* -

Nach Bestatigung erfolgt ohne méglichen Irrtum die Synchronisierung "Betreibermodul/Zu steuernde Ausrustung”. Der
Bediener kann sich anschlieBend ohne Einschrankung bewegen.

- An die Transceiver Alto und Elio kénnen bis zu drei Infrarotmodule PWT20 angeschlossen werden.
- An die Transceiver Timo und Nemo kénnen bis zu zwei Infrarotmodule PWT20 angeschlossen werden
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- Die Ausdehnung der Infrarot-Startzone ist in den folgenden Tabellen beschrieben:

Infrarot-Startzone Infrarot-Startzone
(Bereich des Infrarotempfangs) (Bereich des Infrarotempfangs)
oo ET =
v - b
I = empfohlene 361 o i i e
Reichweite R

( g RS
E

Reichweda (m)

Pika Gama

6.1.1 Beispiele fur die Positionierung der Infrarot-Module PWT20
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6.2 Drahtgebundene Verbindung Bedienmodul/Transceiver

INFORMATION: Bei Verwendung der drahtgebundenen Option wird das Bedienmodul von seiner Batterie versorgt.

~ Transceiver
/  Alto / Nemo/Timo

o ((1% \[

7-poliger —
Stecker
C16

Kabel Ref.: PWLO**
Lénge =10 m
(das Kabel darf nicht langer als 30 m semn)

Betreibermodul Transceivermodul
Pika / Moka : Alto / Timo / Nemo :

® 06 ® 06
® 006 ® © O
® O ® O

Stecker C16 Buchse C16

Die Verbindungspunkte zwischen dem Bedienmodul und dem Transceiver sind Stift-zu-Stift kompatibel:

Pin des C16- Stef:ker C16 Steck_er C16
Steckers Be(:jlenmodul Transcglvermodul
Pika/Moka Alto/Timo/Nemo
1 1 1
2 2 2
3 3 3
4 4 4
5 5 5
6 Abschirmung Abschirmung
7 / /
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6.3 Funktion "Synchronisierte Steuerung Master-Master"

Mit dieser Funktion kénnen zwei Geréte synchron gesteuert werden. Die von den Geraten ausgefiihrten Bewegungen
werden von einem einzigen Bedienmodul ausgelést.

Eine Produktldsung mit dieser Funktion besteht aus:
- 2 Bedienmodulen (entweder Beta/Gama oder Pika/Moka, die Kombination von einem Bedienmodul mit
Tasten und einem mit Joysticks ist im DUO-Modus nicht mdglich)
- 2 Transceivern

Hinweis 1: Mit dieser Funktion kann zwischen den beiden Transceivern per Funk "ein Lebenszeichen" Ubertragen werden,
um im Falle einer Sicherheitsauslésung des einen oder anderen Transceivers infolge eines passiven Stopps fir
beide Transceiver den Sicherheitsmodus auszulsen. Bricht dieses Lebenszeichen zwischen den beiden
Transceivern ab, wird nach 900 ms der Sicherheitsmodus aktiviert.

Hinweis 2: Diese Funktion ist nicht verfiigbar, wenn der Transceiver als drahtgebundene Verbindung konfiguriert ist.

6.3.1 Funktionsprinzip

Die Produkte kénnen auf 3 verschiedene Arten zusammen funktionieren, die Wahl der Betriebsart erfolgt beim
Start der Bedienmodule:

DUO-MODUS

Ein Bedienmodul Gibernimmt die Steuerung beider Transceiver und
ermdglicht die synchrone Steuerung von Geraten.

Zwischen den beiden Transceivern findet ein Informationsaustausch statt
(Informationen von den digitalen und analogen Eingangen). Die Daten
beider Gerate konnen auf dem Display des Bedienmoduls angezeigt
werden.

Wird eine Anomalie festgestellt, wird in weniger als einer Sekunde eine
automatische Abschaltung der Bewegungen der beiden Gerate ausgeldst.
Auf dem Display des Bedienmoduls wird eine Alarmmeldung angezeigt, um
die Anomalie zu lokalisieren.

Funkkanal = 01 Funkkanal = 01

SOLO-MODUS

Konventionelle Funktionsweise: ein
Bedienmodul steuert den
zugeordneten Transceiver.

Funkkanal = 02 Funkkanal = 02

Funkkanal = 01
Identitatscode = A

Erkannter
Identitatscode = C

Funkkanal = 01
Identitatscode = C

Erkannter
Identitatscode = A

Funkkanal = 02
Identitatscode = B

Erkannter
Identitatscode = D

Funkkanal = 02
Identitatscode = D

Erkannter
Identitatscode = B

Identitatscode = A

Erkannte
Identitatscodes =
CundB

Funkkanal = 01
Identitatscode = C

Erkannte
Identitatscodes =
Aund B

Identitatscode = B

Erkannte
Identitatscodes = C
und A

AUS

Identitatscode = A

Erkannte
Identitatscodes =
Dund B

AUS

Identitatscode = B

Erkannte
Identitatscodes = D
und A

Funkkanal = 02
Identitatscode = D

Erkannte
Identitatscodes = A
und B

Im gekoppelten Modus (A+B) kénnen die beiden Transceiver die Zustande der Endlagenschalter und Sensoren
(bis zu 16 TOR-Informationen und 1 analoge Information) sowie den Status ihrer Sicherheitsrelais austauschen.
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6.3.2 Verwendung

Beispiele flir das Starten der Bedienmodule:

Bildschirm zur Auswahl der
Betriebsart:

Dieser Bildschirm zeigt an,
dass der DUO-Modus nicht
verfugbar ist (der zweite
Transceiver wird im SOLO-
Modus verwendet oder wurde
von dem anderen
Bedienmodul nicht
freigegeben):

Moglichkeit, den Zugriff auf die
Koppelung mit einem der
beiden Bedienmodule zu

sperren.
Mentu Konfiguration /
Master/Slave

Master/Slave

Mode :

Zurlick

Wenn einer oder beide Transceiver nicht verfigbar sind
(bereits von einem anderen Bedienmodul verwendet

werden), er/s‘i\eint die folgende Meldung:

keln Transcelvermodul

Anzeige der angehobenen Last
fir den LAUFKRAN 3T und
den LAUFKRAN 5T auf dem

Bedienmodul im DUO-Modus

Anzeige einer Meldung oder
eines Alarms (ausgel6st durch
einen Endlageschalter,
aktivierten TOR-Eingang,
Sensorwert etc....)*

. 2 il

Laufkran 3T
DUD

LastLKk 3T:1,5T
Last LK ST: 2,57

LK 3T+5T

L- a llll
Laufkran 3T

D0

Narm /N\

Uberlast an 5T

LK 3T+5T

* = kann mit der Programmiersoftware iDialog geandert werden

Waéhrend der Verwendung: Beispiele fir Rickmeldungen auf dem Display des Bedienmoduls
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6.3.3 Anderung der Betriebsart und Abschaltung des Systems

Die Anderung des Modus (DUO oder SOLO) kann bei jedem Start der Produkte vorgenommen
werden.

Freigabe eines Transceivers bei Abschaltung des Systems:
Ein Transceiver kann automatisch nach einer Abschaltung freigegeben werden oder absichtlich.
Die absichtliche Freigabe kann mit der Programmiersoftware iDialog konfiguriert werden.

Beibehaken

6.3.4 Verfahren fur die Zuordnung von Bedienmodul/Transceivern

Die Produkte mit der Funktion "synchronisierte Steuerung" werden bereits konfiguriert und
zugeordnet geliefert.

Es kann jedoch notwendig sein, eine neue Zuordnung vorzunehmen, z.B. wenn ein Produkt ersetzt
wird.

1. Das in Kapitel 3.5 Funktion "Zuordnung"
beschriebene Verfahren fur die Zuordnung zwischen
dem Bedienmodul E und dem Transceiver A
befolgen

A Fir jedes der Bedienmodule das Menu Konfiguration /
Funk / Master/Slave / Einstellungen aufrufen

2. Reserve-Bedienmodul E einrichten, dazu den
Identifizierungscode und den vom Bedienmodul D
verwendeten Funkkanal sowie den ID-Code des
Transceivers B eingeben.

3. Bestéatigen durch Driicken der griinen Taste
"Bestatigung".

4. Bedienmodul D einrichten, dazu den
Identifizierungscode und den vom Reserve-
Bedienmodul E verwendeten Funkkanal sowie den
ID-Code des Transceivers A eingeben.

5. Bestatigen durch Driicken der griinen Taste

"Bestatigung".
Reserve-Bedienmodul Betreibermodud
E D

Master/Siave Master/Siave

1D MO ; FFFFE /;' 10 MD: FFFFD
RESERVE DEFEKT Kanal: O S~ . | Kanal: 02

Kanal (2): 02 = Kanal {2): 01
D MT(2): FFFFC D MT(2): FFFFA
-t +3 L +m

mm&e%:mrﬁ < ’nm?e . FFFF@

6. Auf den Not-Aus-Schlagschalter der beiden
Bedienmodule driicken.

7. Vor dem Starten des Bedienmoduls/der
Bedienmodule etwa 20 Sekunden warten

Die Zuordnung ist beendet.
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6.3.5 Verfahren zum Andern des Funkkanals

Voraussetzungen:

Wenn "Bedienmodul und Transceiver" nicht auf automatische Freigabe eingestellt sind, ist es
erforderlich, die beiden Transceiver freizugeben.

Dazu mussen die Transceiver eingeschaltet sein. Am "Master"-Bedienmodul den Not-Aus-
Schlagschalter dricken und die Auswahl "Freigabe" durch Driicken der griinen Taste "Bestéatigung"

bestétigen.

Beibehaken

Beispiel fiir die Anderung des Funkkanals an einem der beiden Bedienmodule:

1. Auf beiden Bedienmodulen das Ment Konfiguration / Funk /
Master/Slave / Einstellungen aufrufen

2. Am Bedienmodul C den Kanal andern

3. Bestatigen durch Driicken der griinen Taste "Bestéatigung".

4.  Am Bedienmodul D den Kanal (2) &ndern

5. Bestatigen durch Driicken der griinen Taste "Bestatigung".

Beispiel: Anderung des Funkkanals auf dem Bedienmodul C, Funkkanal

Nr. 34 statt Nr. 22:
Betreibermodud C

Master/Siave
0 MO EFFEE
Kanad: EB
oMo 2%: FFFFD ~
02 m(eg— FFFFD

2
10 MT(2): FFFFC anal (2): 0@

Becreibermodud (D)

Master/Slave

I0MO : FFFFD

Kanal: D2
D Mﬂ((EB FFF
¥anal (2): B8

10 MT(2): FFFFA

6. Auf den Not-Aus-Schlagschalter der beiden Bedienmodule driicken.

7. Vor dem Starten des Bedienmoduls/der Bedienmodule etwa 20

Sekunden warten

Die Anderung der Funkfrequenz ist abgeschlossen.
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6.3.6 Kompatibilitat mit der Funktion "Starten durch Infrarot-Freigabe"
Diese Option ist kompatibel mit der Funktion "Synchronisierte Steuerung Master-Master".

Um das System zu starten, muss das Bedienmodul sowohl im SOLO- als auch im DUO-Modus auf
die IR-Zelle des zugeordneten Transceivers gerichtet sein;

SOLO

Gerit 1 Gerdt 2 Gerint 1 Gerlit 2

Gerit 1 Gerdt 2
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6.4 Funktion "Synchronisierte Steuerung Tandem"

Mit dieser Funktion kénnen zwei Gerate mit einem einzigen Bedienmodul gesteuert werden. Die Steuerung der

beiden Transceiver kann synchron sein oder nicht.

Eine Produktlésung mit dieser Funktion besteht aus:
- 1 Bedienmodul (speziell konfiguriert fur die Funktion "Synchronisierte Steuerung”)

- 2 Transceivern

Hinweis 1: Mit dieser Funktion kann zwischen den beiden Transceivern per Funk "ein Lebenszeichen"
Ubertragen werden, um im Falle einer Sicherheitsauslésung des einen oder anderen Transceivers
infolge eines passiven Stopps fiir beide Transceiver den Sicherheitsmodus auszulésen. Bricht
dieses Lebenszeichen zwischen den beiden Transceivern ab, wird nach 900ms der

Sicherheitsmodus aktiviert.

Hinweis 2: Diese Funktion ist nicht verfiigbar, wenn der Transceiver als drahtgebundene Verbindung konfiguriert ist.

6.4.1 Funktionsprinzip
Die Produkte kénnen auf unterschiedliche Art zusammen funktionieren:

Transparenter Betrieb.
Die Steuerung der Geréate
erfolgt Uber die
Bedienelemente des
Bedienmoduls, die jedem
Transceiver zugeordnet
sind (im Falle eines
Laufkrans und dessen
Tragers)

Der Benutzer muss nicht
festlegen, welches Gerat
gesteuert wird.

Die Auswahl der zu steuernden Gerate erfolgt Gber einen Wahlschalter (“elektronisch”
per Druckknopf oder "mechanisch” per Drehschalter)

Gerate A und B

Gerat A

Gerat B

Gerate A +B

y

13,
'g-———

4

‘Lé.

&
A.

B
® | B

—_—

(53

2

Im gekoppelten Modus (A+B) kénnen die beiden Transceiver die Zustande der Endlagenschalter und

Sensoren (bis zu 16 TOR-Informationen und 1 analoge Information) sowie den Status ihrer
Sicherheitsrelais austauschen.

Hinweis: Wenn einer der beiden Transceiver in der Startphase nicht antwortet, ist nur der
Transceiver aktiv, der auf die Startanforderung reagiert hat.
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6.4.2 Verwendung

Wahrend der Verwendung: Beispiele fir Rickmeldungen auf dem Display des Bedienmoduls (2
Laufkréane 3T und 5T):

Anzeige der angehobenen Last fur den
LAUFKRAN 3Tund den LAUFKRAN 5T
auf dem Bedienmodul im Modus:
LAUFKRANE 3T+5T

Anzeige einer Meldung oder eines
Alarms (ausgeldst durch einen
Endlageschalter, aktivierten TOR-
Eingang, Sensorwert etc....)*

Last LK 3T : 15T
Last LK 57: 25T

2wl
Laufkran 37

(-

Laufkran 37

Duo

Uberlast an 5T

LK 3T+5T

LK 3T+5T

6.4.3 Abschaltung des Systems

Nach Driicken des Aus-Schlagschalters am Bedienmodul werden die Transceiver automatisch
"freigegeben”. Das System kann neu gestartet werden.

6.4.4 Zuordnung von Bedienmodul und Transceivern

Bsp.: 05

1. Das Bedienmodul dem
Transceiver A zuordnen,
den Arbeitsfunkkanal CA
und seinen IDA-Code
ablesen (siehe Kapitel 3.5
Funktion "Zuordnung"
(Zuordnung zu einem
Transceiver))

TRANSCEIVER A
CA
IDA [D; 00002

Test

2. Das Bedienmodul dem
Transceiver B zuordnen,
den Arbeitsfunkkanal CB
ablesen
sowie seinen IDB-Code
(siehe Kapitel3.5 Funktion
"Zuordnung" (Zuordnung
zu einem Transceiver)

TRANSCEIVER B
o8 [Fang 77
IDB 1D;00FFE

Test

IDA am Transceiver B
eingeben. Das Menii

3. Den Funkkanal CA und den

Tandem

DMe0077?
¥anal; 23

Konfiguration / Funk / Yanel (2): 08
Tandem / Einstellungen DMT(2): 00002
aufrufen ‘
-~ CB .
Bsp.:23 4.  AnschlieRend den

Funkkanal auswahlen, der
fuir die Kommunikation mit
dem Transceiver A
verwendet wird, um die
Zuordnung abzuschlieRen:
Das Menu Konfiguration /
Funk / Tandem / Auswahl
aufrufen

Kanal aktiv: 2Bl cB

Zurlick
- +8

Tandem

Kanal aktiv: DECA

5. Den Funkkanal CB
und den IDB-Code am
Transceiver A eingeben.
Das Menu Konfiguration /
Funk / Tandem /
Einstellungen aufrufen

Tandem
IDMO : 00777
kang: 05
kand (2): B
1D MT(2): DOFFE

6.  Auf den Not-Aus-Schlagschalter des Bedienmoduls driicken

7. Vor dem Starten des Bedienmoduls etwa 20 Sekunden warten

Die Zuordnung ist beendet
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6.4.5 Anderung des Funkkanals eines Transceivers

Wenn noch nicht
geschehen, den zu
andernden Funkkanal
auswahlen. Hier:
Transceiver A. Das Menl
Konfiguration / Funk /
Tandem / Auswahl aufrufen

Tangem
ca Kanal 15

Luriick

Den aktiven Arbeitskanal
mit dem Transceiver A im
Menu Konfiguration / Funk
/ Tandem / Einstellungen
andern

GEnE 7

Zuriiek
L +8

Anschliel3end den
Funkkanal auswahlen, Gber
den die Kommunikation mit
dem Transceiver B erfolgt.
Das Meni Konfiguration /
Funk / Tandem / Auswahl
aufrufen

Den neuen Funkkanal CA
am Transceiver B eingeben.
Das Meni Konfiguration /
Funk / Tandem /
Einstellungen aufrufen

Tandem Tandem

1D MO; DO777 10 MO: DO777
CB Kanal: 23

CAlkanal (o)1 |
DMT (2):00002

Zuriick
- +8

Auf den Not-Aus-Schlagschalter des Bedienmoduls driicken

1.
2.
I
B
o SN ., sy 3
L 1 -~
4.
5.
6.

Vor dem Starten des Bedienmoduls/der Bedienmodule etwa 20 Sekunden

warten

Die Anderung des Funkkanals mit Transceiver A ist
abgeschlossen

6.5 Funktion "Pitch & catch 2.0"

Diese Funktion ermdglicht die Nutzung:

e von 2 bis 20 Bedienmodulen (20 Bediener) im Wechsel*

« mit1 Transceiver (1 Gerat).
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(20 Bedienmodule, Modelle kdnnen gemischt werden)

1 Transceiver

Hinweis 1: Die Funktionen (Starten durch Infrarot-Freigabe, Multimodi 3 bis 32....) sind kompatibel mit der

Funktion Pitch & Catch 2.0

*= Die Anzahl der Bedienmodule kann mit der Programmiersoftware iDialog konfiguriert werden, siehe Kapitel

"Konfiguration™"

6.5.1 Funktionsprinzip

Der Transceiver wird jeweils von einem Bedienmodul funkgesteuert.

Wenn ein Gerat von einem Bediener gesteuert wird, miissen die anderen Bediener die Freigabe

(Verfugbarkeit) des Gerats abwarten, bevor sie die Kontrolle ibernehmen kdnnen.

Alle Bedienmodule arbeiten auf dem gleichen Funkkanal.

6.5.2 Verwendung

Der Transceiver kann jeweils nur mit einem Bedienmodul verwendet werden.

Das Starten erfolgt ganz normal. Wenn der Transceiver jedoch bereits von einem Bedienmodul
verwendet wird oder am Ende einer vorherigen Verwendung nicht "freigegeben" wurde, erscheint
folgende Meldung auf dem Display des Bedienmoduls:

Wenn der Transceiver nicht

verfligbar ist (bereits von
einem anderen Bedienmodul
verwendet wird oder nicht

freigegeben wurde):

kein Transcatvermodul
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6.5.3 Abschaltung des Systems (Freigabe)

Nach dem Driicken des Aus-Schlagschalters des Bedienmoduls kann die Freigabe des Transceivers
entweder automatisch* oder manuell* erfolgen:

"Automatische Freigabe"*: In der Regel wird das Gerét freigegeben, sobald die Funkverbindung
unterbrochen wird. Ein anderes Bedienmodul kann dann den Transceiver sofort starten.

"Manuelle Freigabe"*: Fir Anwendungen, bei denen verstarkte Sicherheit erforderlich ist, kann das
Gerat durch eine absichtliche Betatigung des Bedieners freigegeben werden (z. B.:
Tastenkombination usw). Ein anderes Bedienmodul kann den Transceiver nicht starten, solange er
nicht "freigegeben” wurde.

*= Einstellung "Freigabemodus" mit der Programmiersoftware iDialog

6.5.4 Konfiguration

Die Konfiguration der Funktion Pitch and Catch 2.0 erfolgt tiber die Software iDialog, Men
Verwendungsparameter / Synchronisierte Steuerung

Senutzsremateliungen °
Haupteinstellungen B0 P sionseter- Evnstebungen fses synchronis
Zugangsregain
Netawerkeinstebungen
Totmamn / Neigrmgrsensor
Kabeivertindung
Taestenertpreliung

[ synchecnisierts Steusrung ]

AUX-Eingsenge

o

Freigabemodus: Automatisch oder manuell
Maximale Anzahl der Bedienmodule: Die Anzahl der Bedienmodule eingeben, die den Transceiver
sequentiell steuern werden (max. 20).

Die mit dieser Betriebsart verbundenen Informationen werden mit einem Logo im Meni
Konfiguration / Funk angezeigt

Funk

Leistung
Einstellung
Master/Slave

Pitch&Catch 2.0 mgA

8 Pitch&Catch
a Tandem
Zuriick

@ -

6.5.5 Zuordnung eines Bedienmoduls zum Transceiver

Das Vorgehen fiir die Zuordnung der Bedienmodule ist das gleiche wie bei einer normalen
Zuordnung.

Jedes Bedienmodul muss einzeln dem Transceiver zugeordnet werden (siehe Kapitel 3.5 Funktion
"Zuordnung" (Zuordnung zu einem Transceiver))

6.5.6 Anderung des Funkkanals

An einem der Bedienmodule das normale Verfahren fiir die Anderung des Funkkanals ausfiihren.

Die anderen Bedienmodule, die bereits dem Transceiver zugeordnet sind, starten und warten, bis sie den neuen

Funkkanal gefunden haben.
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6.5.7 Austausch eines Bedienmoduls (Reserve-Modell)
Gleiche Vorgehensweise wie bei einer Standardlésung (normales Verfahren fur die Zuordnung
Bedienmodul/Transceiver).

Hinweis: Das neue Bedienmodul wird das mit der langsten Verwendungsdauer ersetzen. Im
Zweifelsfall alle Bedienmodule, die beibehalten werden sollen, im Wechsel starten.

6.5.8 Austausch des Transceivers

Gleiche Vorgehensweise wie bei einer Standardldésung.
Die Zuordnung Bedienmodul/Transceiver muss fiir jedes Bedienmodul durchgefiihrt werden.

6.6 Funktion ,,Pick & Control 2.0“

Einfuhrung
Mit dieser Funktion kdnnen Sie 1 Transceivermodul von maximal 32 auswahlen.

Hinweis 1: Alle Bedien- und Transceivermodule miissen Uber die gleiche Parametrierungsdatei verfligen und
identisch ausgestattet sein (Konfiguration TOR-Eingang oder Infrarot).

Hinweis 2: In der Konfiguration ,TOR-Eingang"“ ist immer der Eingang TOR1 des Gerates fir diese Funktion
reserviert. Siehe Kapitel ,,
Erstellen und Bearbeiten der Liste".

A Der ELIO-Empfanger muss mit einer Tochterplatine ausgestattet sein
Hinweis 3: Bei einem Einsatz mit mehreren Bedienmodulen muss der Betriebskanal bei jedem Bedienmodul

unterschiedlich sein. Diese Initialisierung muss vor Verwendung der Gerate bei der ersten Inbetriebnahme
vorgenommen werden.

6.6.1 Betrieb

(1 bis 32 Transceivermodule) x Bedienmodule

Wenn die Liste der Transceivermodule erstellt ist, kann mit der Funktion ,Pick & Control 2.0“ jedes
Transceivermodul der Liste verwendet werden, ohne dass eine Zuordnung vorgenommen werden
muss.
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Zuordnung
Konfiguration

@

Modusauswahl

Ziel5
Ziel 6 »Ziel“ ist der Name des Betriebsmodus.

Ziel 7

v

: »1“ ist die Nummer des Betriebsmodus.
Ziel2 Ein Betriebsmodus bezieht sich auf ein
Ziel3 Transceivermodul.

pru— 08 ll“
DiagTechP&C_TOR

Ziel | » Ziel 1 wurde aus der Liste ausgewabhlt.
Eing. TORI AUS

Eine Spannung
> 4V an die

TOR-Eing. anlegen

Modusauswahl Mit der in iDialog festgelegten Navigationstaste kann
Ziel die Liste_ angezeigt werden, um ein anderes
Ziel 6 Transceivermodul zu verwenden. Wenn das Menu
Ziel 7 erscheint, wird die Verwendung des aktuellen
Ziell Transceivers beendet. Die Anzahl der maximal in der
Liste verfugbaren Transceivermodule ist in iDialog
Ziel 3 festgelegt.

Hinweis 1: Es kann jeweils nur ein Transceivermodul vom selben Bedienmodul verwendet werden.
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Wenn das ausgewabhlte Ziel nicht verfigbar ist (nicht vorhanden oder bereits von einem anderen
Bedienmodul verwendet), erscheint die folgende Meldung:

Kein Transceivermodul

6.6.2 Ende der Verwendung:

Bedienmodul:

Der Bediener I6st den Notstopp aus.

Das Bedienmodul tbertragt einen Funkrahmen mit einer Abschalt-Anforderung.
ODER

Der Bediener ruft die Liste der gespeicherten Transceivermodule auf.

Das Bedienmodul tbertragt einen Funkrahmen mit einer Abschalt-Anforderung.
Ein neues Transceivermodul kann aus der Liste ausgewahlt werden.

Transceivermodul:

Wenn das Transceivermodul aus dem Betriebsmodus in den Sicherheitsmodus wechselt, wechselt
es den Funkkanal (Betrieb > Standby) und steht dann unter den Transceivermodulen im
Standbymodus zur Verfligung.

Beendung der Verwendung

== 0z mi Modusauswahl
DiagTechP&C_TOR Ziel§

Zigl] Ziel6
Eing, TOR N

| )4 Ziel 7

4
Ziel 2
Ziel3

Eine Spannung
>4V
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6.6.3 Erstellen und Bearbeiten der Liste

Die Liste enthéalt die Identitaten der Transceivermodule, die vom Bedienmodul verwendet werden

kdnnen.

Das Meni ,Liste* ermdglicht es, einen Transceiver hinzuzufiigen, einen Transceiver durch einen
anderen zu ersetzen und einen Transceiver aus der Liste zu entfernen.
Um auf das Meni ,Liste® zuzugreifen, folgende Schritte durchiihren:

Start
Zuordnung

konfiguration

@ -

Start/Modus

Konfiguration
Identifikation
Sprache
Anzeige
Funktion

Test

Konfiguration

@i

Funk

Leistung
Einstellung
B Master/slave
Tandem
Zuriich

Funk

@

F_‘ick&(ontrol

Einstellung

Zuriick

Pick & Control-Meniis

Liste
Loschen
Laden
Senden

Menii ,,Liste“

Zeigt an, dass die Produkte so
konfiguriert sind, dass der
TOR-Eingang das Ziel angibt.

Liste

Bearbeiten
Laschen
Laden
Senden

Zeigt an, dass die Produkte so
konfiguriert sind, dass das Ziel
per Infrarot angegeben wird.
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6.6.3.1 Menii ,,Bearbeiten*

Das Menu ,Bearbeiten“ ermdglicht es, ein Transceivermodul hinzuzufiigen, zu bearbeiten oder aus
der Liste zu entfernen.

Hinzuflgen eines neuen Transceivermoduls:

Hier wird das Produkt als TOR-Eingang konfiguriert. Um ein neues Transceivermodul hinzuzufiigen,
muss der Eingang TOR1 des Transceivermoduls aktiviert werden, das zu der Liste (Ziel) hinzugefigt
werden soll, und die griine Bestéatigungstaste gedriickt werden, um seine ldentitat zu speichern.

Bearbeiten
E » Position des Ziels in der Liste.

Identitdtscode
T™: 00000

Zuriick R: Record: Erméglicht das Ersetzen
eines Ziels der Liste.

Bearbeiten

02®

iTM: 0ooo Ui » Identitdtscode des hinzugefiigten

Transceivermoduls.

Zuriick

el

Aktivieren eines Alarms:

Wahrend der Verwendung kann eine Alarmmeldung angezeigt werden. Das Speichern konnte nicht
durchgefiihrt werden (Transceivermodul hat nicht geantwortet (ausgeschaltet) oder das Bedienmodul
hat die Antwort nicht empfangen (Funkstérung).

Bearbeiten

@) N2&y
Alarm A\

ANBD

& e

Hinweis 1: Alle Alarmmeldungen kénnen durch Driicken der Taste ,Ein“| @ des Bedienmoduls
geléscht werden.
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Bearbeiten

»

»

© =1

Durch Driuicken auf die griine Taste kénnen Sie

sich durch die Liste bewegen.

Der Pfeil nach rechts &) ermdglicht die
Navigation in aufsteigender Reihenfolge, der Pfeil
nach links & in absteigender Reihenfolge.

Die Anderung der Auswahl erfolgt mit der

Navigationstaste.

Identitatscode des Transceivermoduls auf

Position 1 der Liste.

Die verschiedenen Optionen im Menii ,,Bearbeiten*

R = Record: Ermdglicht das
Ersetzen eines Ziels der Liste.

Bearbeiten

D1IR®
Identitdtscode
TM:00111

Papierkorb: Ermdéglicht das
Loschen eines
Transceivermoduls.

Bearbeiten
01 @

Identitdtscode
TM:00111

Pfeil nach rechts: Ermdglicht die
Navigation in aufsteigender
Reihenfolge.

Bearbeiten

01

Identitdtscode
TM:00111

Pfeil nach links: Ermdglicht die
Navigation in absteigender
Reihenfolge

Bearbeiten

D1®

Identitdtscode
TM:00111
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6.6.3.2 Meni ,Loschen”

Ermdglicht das Loschen der im Bedienmodul gespeicherten Liste.

Liste

Bearbeiten

@ Laden

@ Senden
Zuriick

L |

6.6.3.3 Menii ,Laden®

Ermdglicht das Einlesen einer in einem Transceivermodul gespeicherten Liste in das Bedienmodul.

Beim ausgewahlten Transceivermodul muss der Eingang TOR1 aktiviert sein oder es muss auf
Infrarot ausgerichtet sein, wenn es als Infrarot konfiguriert ist.

Liste

Bearbeiten
Loschen

©
@ Senden
Zuriick

L |
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6.6.3.4 Menii ,,Senden*

Ermdglicht das Auslesen der im Bedienmodul gespeicherten Liste auf ein Transceivermodul.

Beim ausgewéhlten Transceivermodul muss der Eingang TOR1 aktiviert sein oder es muss auf
Infrarot ausgerichtet sein, wenn es als Infrarot konfiguriert ist.

Liste

Bearbeiten
Loschen
Laden

Zuriick

6.6.4 Standby- und Betriebskanal

Der Standbykanal wird durch die Parametrierungsdatei definiert und kann vom Bedienmodul nicht
geéndert werden.

Der Standbykanal ist der Kanal, auf dem alle Transceivermodule passiv empfangen.

Der Betriebskanal (aktiver Kanal) muss sich vom Standbykanal unterscheiden und kann vom
Bedienmodul geédndert werden.

Der Betriebskanal ist der Kanal, auf dem das Bedienmodul das einzige in Betrieb befindliche
Transceivermodul steuert.

Wenn gleichzeitig mehrere Bedienmodule genutzt werden, missen sie unbedingt unterschiedliche
Betriebskanéle verwenden.

Einstellung

. Standbykanal: Alle Transceivermodule
Aktiver Kanal: D empfangen passiv auf diesem Kanal bis zum
Beginn ihrer Verwendung.

Betriebskanal: Dieser Kanal muss auf jedem
Bedienmodul unterschiedlich sein. Dieser Kanal
wird bei der Verwendung genutzt.
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6.6.5 Ubertragen einer Liste von Bedienmodul zu Bedienmodul

Mit den Funktionen ,Senden” und ,Laden” konnen die Listen einfach von einem Bedienmodul auf ein
anderes Ubertragen werden.

Um eine Liste von einem Bedienmodul auf ein anderes Bedienmodul zu Uibertragen, folgende
Schritte durchfuhren:

Das Bedienmodul mit der zu Ubertragenden Liste einschalten

Die Liste mit der Funktion ,Senden* an ein Transceivermodul senden
Das Bedienmodul, das die Liste empfangen soll, einschalten

Die Liste mit der Funktion ,Laden” aus dem Transceivermodul abrufen
Beide Bedienmodule haben jetzt die gleiche Liste.

Speichern einer Liste

Es ist mdglich, eine Liste zu speichern, indem sie mit der Funktion ,Senden® von einem Bedienmodul
an ein Transceivermodul gesendet wird.
Das gewahlte Transceivermodul speichert die vom Bedienmodul gesendete Liste.

Dies ermdglicht das einfache Abrufen einer Liste Uber die Funktion ,Laden” von jedem Bedienmodul

aus.
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6.7 Funktion zur automatischen Kanalanderung "Frequenzagilitat"
Hinweis: Diese Funktion kann tber das Menu Konfiguration / Funk / Einstellung / Modus aktiviert werden

Abhéngig vom Funkrauschen im verwendeten Funkkanal oder bei aufeinanderfolgenden passiven Stopps
wahrend des Betriebs wahlt der Transceiver automatisch einen anderen Funkkanal.

Diese automatische Anderung kann ausgelst werden, wenn sich der Transceiver in folgendem Modus befindet:

e Sicherheit (Sicherheitsrelais sind deaktiviert): Das Bedienmodul fordert den Start an, wenn es keine
Antwort vom Transceiver bekommt, sucht es ihn gemalf einer bekannten Tabelle von Funkkanalen.

Wenn der Transceiver antwortet, startet er (Sicherheitsrelais sind aktiviert) und der neue Funkkanal
wird zum aktuellen Funkkanal. Wenn der Transceiver nicht gefunden wird, behélt das Bedienmodul den
letzten aktuellen Funkkanal bei.

e Betrieb (im Betrieb sind die Sicherheitsrelais aktiviert): Bevor der Transceiver in den Modus
"Sicherheit" wechselt, um den Kanal zu &ndern, bleibt er fiir 2 Sekunden auf dem aktuellen Kanal, um
das Bedienmodul tber die Funkkanalanderung zu informieren.

Wenn das Bedienmodul die Informationen empfangt, wechselt es den Funkkanal, die Warnmeldung

"Sicherheit" erscheint dann auf dem Display. Durch Driicken der griinen Taste "ein" kann die
Verbindung dann neu gestartet werden.

AN T M

Dt

Wenn das Bedienrﬁoaul die Information zur Anderung des Funkkanals nicht empfangen hat und keine
Meldung auf dem Display erscheint, muss das Bedienmodul gestoppt (Aus-Schlagschalter driicken) und
neu gestartet (grine Taste "ein" driicken) werden, damit es den Transceiver finden kann.
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6.8 Funktion "Funkleistungsregelung"”
Hinweis: Diese Funktion kann Uber das Meniu Konfiguration / Funk / Leistung / Modus aktiviert werden

Mit dieser Funktion kann die Bilanz der Funkverbindung um ein fur die einwandfreie Funktion des Systems
geeignetes Niveau herum geregelt werden.

Dadurch wird sichergestellt, dass nicht mehr Leistung abgegeben wird, als fur die Funkverbindung zwischen
dem Bedienmodul und dem Transceiver erforderlich ist.

So wird die Verschmutzung des Funkspektrums begrenzt und dartber hinaus ermdglicht dieses
Ubertragungsprinzip eine Verbesserung der Unterdriickung benachbarter Funkkanale.

6.9 Funktion "Totmann" (Erkennung einer Inaktivitat des Bedieners)

Die Funktion "Totmann" soll isolierte Bediener und/oder Bediener, die an gefahrlichen Maschinen arbeiten,
schitzen.

Diese Vorrichtung erméglicht die automatische Aktivierung einer Warnung und Abschaltung des gesteuerten
Gerats bei Abwesenheit von Bewegungen des Bedieners (Verdacht auf Schwéacheanfall, Sturz,
Bewusstlosigkeit...).

Die Erkennung der Inaktivitat des Bedieners kann auf zwei Arten gewdahrleistet werden: entweder "manuell”
oder "automatisch”.

6.9.1 Manuelle Erkennung der Aktivitat des Bedieners
Die manuelle Erkennung wird standardméRig bei allen Arten von Bedienmodulen angeboten.

Die Aktivitatskontrolle erfolgt durch eine regelmafige Betéatigung im Abstand von 2 bis 60 Sekunden
einer oder mehrerer Funktionstasten durch den Bediener.

Wird die "Totmann"-Taste nicht gedrtickt oder halt der Bediener sie fiir die eingestellte Zeit gedriickt,
werden die Sicherheitsrelais des Transceivers deaktiviert und das Bedienmodul abgeschaltet.

Vor der Abschaltung Bedienmoduls wird ein Voralarm ausgeldst, der die Aufforderung zum
Zurlicksetzen des "Totmann"-Zahlers anzeigt. Der Voralarm wird durch ein Symbol angezeigt, er
kann durch eine Warnmeldung auf dem Display des Bedienmoduls und optional durch die
Aktivierung eines Vibrators erganzt werden.

6.9.2 Automatische Erkennung der Inaktivitat des Bedieners per
Beschleunigungssensor (optional)
Die Aktivitatskontrolle erfolgt mittels eines im Bedienmodul eingebauten "Beschleunigungssensors".
Findet keine Bewegung statt, wird ein Alarm ausgeldst.

Die Erkennungsempfindlichkeit fur den Beschleunigungssensor kann uber die Programmiersoftware
iDialog oder am Display eingestellt werden: Menu Konfiguration / Funktion / Totmann / Auto,
mithilfe der Navigationstasten die gewiinschte Empfindlichkeit auswéhlen.

6.9.3 Vibrator (optional)
Diese Option ist zusatzlich zu einem Alarm und wird gleichzeitig mit dem Alarm aktiviert.

Die Aktivierung des Vibrators kann mit der Programmiersoftware iDialog konfiguriert werden.

Fir die Funktion "Totmann" kann der Vibrator den Bediener Uber eine bevorstehende
Systemabschaltung informieren, wenn er nicht reagiert.
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6.9.4

6.9.5

Konfiguration

Die Funktion "Totmann" kann tber das Meni Konfiguration / Funktion / Totmann konfiguriert
werden

Hinweis: Der Transceiver muss fir die Synchronisierung der Daten mit dem Bedienmodul mit Strom
versorgt sein.

Dauer: Verzégerung in Sekunden vor Auslésung der Abschaltung, wenn

kein Bedienelement betatigt wurde oder der Neigungssensor keine

Funktion: Bewegung erkannt hat. Standardmafiig wird 5 Sekunden vor Auslésung
Dauer: 10s der Abschaltung* ein Voralarm ausgeldst.

Totmann

Stufe; - mep,

Zurlick Stufe: Einstellung der Empfindlichkeit der Bewegungserkennung durch
den Neigungssensor. Es stehen 5 Stufen zur Verfligung, von wenig
empfindlich (-) bis sehr empfindlich (+).

* = kann mit der Programmiersoftware iDialog geandert werden

Verwendung

Nach dem Start der Fernbedienung wird die Aktivitéat des Bedieners durch die Funktion "Totmann”
analysiert. Bei normaler Verwendung zeigt ein Piktogramm auf dem Display des Bedienmoduls die
Aktivitat des Bedieners an.

Ereignis-Chronogramm:

Aktivitat erkannt Warten auf Aktivitat

Fhfh Ao ddd .
/ﬁ
i (s)

N | - «uil
& .
LAUFKRENE Nr1

Madal

6s J—)

Voralarm*

Dauer "Totmann"

4

Letzte Aktivitatserkennung

4

Abschaltung des Bedienmoduls und Deaktivierung
der Sicherheitsrelais des Transceivers, wenn keine
Bedieneraktivitat erkannt wird

* = Dauer kann mit der Programmiersoftware iDialog geandert werden. Wahrend des Voralarms
kann eine Warnmeldung auf dem Display des Bedienmoduls angezeigt werden und zusatzlich kann
ein Vibrator aktiviert werden, um den Bediener (iber eine bevorstehende Abschaltung des Systems
zu informieren, wenn kein Zurticksetzen erfolgt.

Mit iDialog kénnen die fur die "Totmann"-Periodizitat zu betatigenden Bedienelemente sowie
Neigungssensor, Vibrator, Summer etc. konfiguriert werden:

[LESEE=3" SSTIFaeTa  aLt

| Gt m— ——

20
Q0
00| |+~

'(Siehe Anleitung von iDigl?)g: 351910)
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6.10 Option "Filterung der Befehle und Tippunterdriickung"

Dieses System ermdglicht es, die Tippbefehle an den Bedientasten zu begrenzen.

Dazu kann die Sperrdauer fiir jede Bedientaste mit der Programmiersoftware iDialog festgelegt werden.

6.11 Optionen "Multimodi 3" und "Multimodi 32"

Bei einer klassischen Losung steuert jedes Bedienelement (Joystick, Kippschalter, Taste...) eine Funktion
(Bewegung, Auswahl...). Daher ist fiir jede zu steuernde Funktion ein Bedienelement erforderlich.

Mit der Option "Multimodi 3" ist es mdglich, mit jedem Bedienelement bis zu 3 Funktionen und mit der Option
"Multimodes 32" bis zu 32 Funktionen zu steuern.

Beispiel 1:
e In Modus 1 steuert ein Joystick die PWM-Ausgange 1 und 2, um den Zylinder 1 ein- und auszufahren.
¢ In Modus 2 kann derselbe Joystick die PWM-Ausgénge 3 und 4 fir den Zylinder 2 ansteuern.
e In Modus 3...32

Beispiel 2:
e In Modus 1 steuert ein Joystick die beiden Ketten einer Bohrmaschine. (Bohrerpositionierung)
e In Modus 2 steuert derselbe Joystick das Ausfahren des Bohrarms (Bohrerinstallation)
e In Modus 3...32

Beispiel 3:
¢ In Modus 1 dienen die Tasten zur Steuerung der Funktionen des vorderen Teils einer Maschine.
e In Modus 2 steuern dieselben Tasten die Funktionen des hinteren Teils.
e In Modus 3...32

Das Display informiert den Benutzer Uber den gewéhlten Modus und die von den Bedienelementen gesteuerten
Funktionen.
Der Benutzer wéhlt den gewiinschten Modus Uber eine Liste oder tUber Navigationstasten aus.
B Beispiel 1: Taste N1, um die Liste der verfligbaren Modi aufzurufen und den gewiinschten Modus
auszuwabhlen.
B Beispiel 2: Taste N1, um den ndchsten Modus aufzurufen. Taste N2, um den vorherigen Modus
aufzurufen.
B Beispiel 3: Taste N1, um den nachsten Modus aufzurufen und zu Modus 1 zurtickzukehren.

Fur jeden Modus gibt es einen eigenen Bildschirm. Jeder Bildschirm zeigt den aktuellen Modus, die
verfugbaren Funktionen und bis zu 3 Rickmeldungen (3 Informationen vom Gerat) an.

Beispiel:
e Modus 1: Oldruck, Kraftstoffstand.
e Modus 2: Angehobene Last, Hubhthe
e Modus 3...32

Mit der Software iDialog legt der Installateur fest:

- die gewiinschte Anzahl von Modi (innerhalb der Grenzen der gewéahlten Option);
- die Navigationstaste(n);

- die Namen der einzelnen Modi;

- die Rickmeldungen, die in den einzelnen Modi angezeigt werden;

- die von jedem Bedienelement gesteuerten Funktionen.
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6.12 Funktion "Neigungssensor"
Hinweis: Alle Bedienmodule, mit Ausnahme der "Gama"-Modelle, kdnnen mit einem Neigungssensor
ausgestattet werden.

Mit dieser Funktion kann die Neigung des Bedienmoduls kontinuierlich kontrolliert werden. Wird ein zuvor
festgelegter Neigungsschwellenwert (1) uberschritten, werden Aktionen ausgel6st (2) (Warnmeldung,
Unterbrechung von Aktionen der Bedienelemente usw.).

(1) = Einstellung mit dem Bedienmodul oder mit der Programmiersoftware iDialog
(2) = Einstellung mit der Programmiersoftware iDialog

6.12.1 Konfiguration
Die Funktion "Neigungssensor" kann tber das Meni Konfiguration / Funktion / Neigungssensor
eingestellt werden

Hinweis: Der Transceiver muss fir die Synchronisierung der Daten mit dem Bedienmodul mit Strom
versorgt sein.

Schwellenwert: Wert der maximalen Neigung

EgOgessnacy des Bedienmoduls auf einer der beiden Achsen
Schwellenwert: [3 d' (X oder Y), bezogen auf die angegebenen
Messung: X* Y° Neigungen. Einstellung von 3 bis 60°.
Kalibrierung: +27°0"
Bestitigung Messung: Echtzeitanzeige der Neigungen X und
Zurtick Y des Bedienmoduls gegeniiber einer
horizontalen Bezugslinie.
Y° Kalibrierung: Mit dieser Funktion kann die
= '/— . \V + "normale" Betriebsposition festgelegt werden
' 1. Das Bedienmodul in seine "normale"

Betriebsposition bringen

2. Mit den beiden Navigationstasten
"Bestéatigung" auswéahlen und dann mit
der griinen Drucktaste "ein/Signalton”
bestétigen. Beispiel fur eine "normale”
Betriebsposition (Bedienmodul Pika):
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6.12.2 Verwendung
Wahrend der Verwendung zeigt ein Piktogramm auf dem Bildschirm die Ausrichtung des
Bedienmoduls an:

"Normale" Betriebsposition Das Bedienmodul ist auf der X- 'Das BgdlenmoQuI =
des Bedienmoduls Achse nach vorne geneigt BB I el Wi 0 R
nach links geneigt

5 IO 12 el (- - 12 .-ui (-~ 12 ol
L3N .. | LA A e L B
LAUFKRANE Nr) { LAUPKRANE Nrl s LAUf‘KRANE Nrl |

Wird der Wert X+Schwellenwert oder/und Y+Schwellenwert erreicht, wird auf dem Display eine
Warnmeldung angezeigt, bis sich das Bedienmodul wieder in einer etwas weniger geneigten Position

befindet.
Einige Bedienelemente (Joystick, Wahlschalter usw...) kbnnen aulRer Betrieb gesetzt werden*.

(o 12 eunl
LAUFKRANE Nr. 1
Mode 1

Gewicht: .56 T

Gesch, Min Gesch, Max
Abstieg Aufstieg
Linkslauf Rechtslauf

TRANSCEIVER

* = erfordert eine besondere Programmierung mit Gleichungen, bitte wenden Sie sich an unseren technischen Support.
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6.13 Funktion "IR-Zonenbegrenzung"

Mit dieser Funktion kdnnen die Befehle (Start, Bewegung...) von der physikalischen Position des Bedieners mit
dem Bedienmodul abhéngig gemacht werden.

Beispiele:
e Einen Zerkleinerer starten, wenn sich der Bediener auf einer Plattform befindet;
e Ausfahren der Stabilisierungsausleger eines LKWSs, wenn sich die Ausleger im Blickfeld des Bedieners
befinden.

Der/die Bereich(e), aus dem/denen Befehle autorisiert werden, wird/werden von einer oder mehreren
Infrarotzellen abgedeckt.

Das vom Bedienmodul ausgesendete Infrarotsignal muss von einer der Zellen empfangen werden, damit der
Befehl autorisiert wird.

Es ist jedoch mdéglich, die voriibergehende Abwesenheit des Bedieners im Infrarot-Erfassungsfeld zu verzégern
(Einstellung mit der iDialog-Software).

Mit den Transceivern Timo oder Nemo ist es moglich, 2 Gruppen von IR-Zellen zu bilden und Befehle von dem
Infrarotsignal abhangig zu machen, das von einer der Zellen der Gruppe 1 oder der Gruppe 2 empfangen wird.

Beispiel:
e Die Zellen der Gruppe 1 bedingen die Befehle fir den Stabilisierungsausleger auf der rechten Seite.
e Die Zellen der Gruppe 2 bedingen die Befehle fur den Stabilisierungsausleger auf der linken Seite.

6.14 Funktion "Auswahl und Zuordnung per Infrarot"
Diese Funktion wird dringend empfohlen, wenn mehrere identische Gerate (Wagen, Bohrkopfe, Laufkréne,
Transportkarren, Férderer, Anhénger....) einem oder mehreren Bedienern zur Verfligung stehen.

Jeder Bediener kann Uber das IR (Infrarot) seines Bedienmoduls das Gerat auswéahlen, das er steuern mochte
(Transceiver).

= Esist nicht mehr notwendig, fur jedes Gerét ein Bedienmodul zu haben, und es ist nicht mehr
erforderlich, beim Geratewechsel das Bedienmodul zu wechseln.
= Jedes Gerat muss mit einem Transceiver und einer oder mehreren IR-Zelle(n) ausgestattet sein.

= Mehrere Bediener kbnnen gleichzeitig jeweils einen unterschiedlichen Transceiver auswéahlen und sich
mit ihm verbinden.

= Ein Konfigurationsmeni ermdglicht die Auswahl des Funkkanals, der wahrend der Infrarot-Zuordnung
Ubertragen wird.

= Ein ausgewahltes/zugeordnetes Gerat (Transceiver) bleibt unter der Kontrolle des Bedieners, der es
ausgewahlt hat, bis es "freigegeben” wird.

= Die Freigabe eines Transceivers erfolgt entweder durch Ausschalten (Driicken des Schlagschalters am
Bedienmodul) oder durch eine Unterbrechung der Stromzufuhr.

Hinweis: Diese Funktion ist nicht verfligbar, wenn der Transceiver als drahtgebundene Verbindung konfiguriert ist.
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7 Anweisungen fur Installation und Inbetriebnahme

7.1 Anweisungen fur den Stromanschluss des Transceivers

WICHTIG:
DER ANSCHLUSSPLAN FUR EINEN STROMANSCHLUSS VOM TYP "IT" IST FUR DIE
STROMVERSORGUNG DES TRANSCEIVERS NICHT VERWENDBAR.

® Zur Verhinderung jeglichen Stromschlagrisikos darf das Gehause des Empféangers niemals gedffnet werden,
so lange dieser unter Spannung steht. Fir Zugriff auf den Innenraum des Transceivers muss gewahrleistet
sein, dass die Stromversorgungs- und die Steuerkabel spannungsfrei sind.

® Der Stromkreis des Transceivers muss direkt mit der Stromversorgung der per Funk zu steuernden Ausriistung
verbunden sein.

® Die Stromversorgung des Transceivers muss mit einer geeigneten Trennvorrichtung (Sicherung(en) oder
Schutzschalter) ausgestattet sein oder mit den entsprechenden Vorrichtungen der per Funk zu steuernden
Ausriistung verbunden sein.

® Fir eine Stromversorgung des Transceivers mit 230 VAC, muss das Stromversorgungskabel des Transceivers vom
"Steuer"-Kabel getrennt sein.
Bei Verwendung einer Steckdose vom Typ CEE muss diese die Farben "BLAU" haben.

TRANSCEIVER TRANSCEIVER
DUNKELBRAUN (N) \
BLAU (N) LN Blaue CEE-STECKDOSE
GELB/GRUN (G) ~

48 VAC
12-24VDC
KABEL “STEUERUNG"

KABEL "STEUERUNG"

230 VAC

® Es wird empfohlen, in der Kabelbahn die Strom- von den Steuerkabeln zu trennen, indem ein Abstand von
mindestens 20 cm zwischen den unterschiedlichen Klassen eingehalten wird :
- Klasse 1: Funk, Analogsignale
- Klasse 2: Netzanschluss fir die Stromversorgung der unterschiedlichen Elemente,
- Klasse 3: Leistungssteuerung der Motoren, Variatoren, etc. ...
Ist nur eine Kabelbahn verfiigbar, miissen die Kabel unterschiedlicher Klassen mit dem jeweils grof3tmaglichen
Abstand verlegt werden.

® Fir die Wahrung der verstarkten Isolierung im Inneren des Transceiver-Gehauses muss zwingend mit einem
Isolierschlauch (Souplisso) die Isolierung von Kabeln verstarkt werden, die hohe Spannungen fiihren.

® Sorgen Sie bei der Verkabelung dafiir, dass die Mini- und Maxi-Eigenschaften des Héchst- und Mindeststroms der
Relaisausgange und statischen Ausgange eingehalten werden, wie im Kapitel "Technische Kenndaten/Transceiver”
angegeben. Installieren Sie ggf. eine zusatzliche Burde oder Zwischenrelais (z. B. Hilfskontakte im Elektroschrank fir
die Leistungssteuerung)
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Entstorung der elektrischen Installation und Schutz der Relaisausgéange :
Wenn induktive Lasten an die Relaisausgénge des Transceivers angeschlossen werden (Schitzspulen,
Elektroventile oder elektrische Bremsen), missen als vorbeugenden MalRnahme zwingend entstérende
Elemente (Kondensatoren, RC-Glieder, Dioden, etc.) direkt an den Klemmen der gesteuerten Elemente mit
einer Verbindung angebracht werden, die so kurz wie méglich sein muss.
Ebenfalls sind an den Automateneingadngen Pull-up Widerstéande zu verwenden.

Beispiele fiir einzusetzende Schutzsystem :

Verkabelung
auBlen

Ausgangskliemme des Transceivers

et

=Y

Ausgang AC-Relais

(RC-Kreis)

et

B

Ausgang DC-Relais

{freie Raddiode)

) ¥
h el
A

o[ 6

SPS-Eingang

(Verbrauchswiderstand R=Vdcimin(10mA))
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7.2 Anschluss der Stromversorgung des Transceivers

ZUR VERHINDERUNG JEGLICHEN STROMSCHLAGRISIKOS DARF
DASGEHAUSEDES EMPFANGERSNIEMALS GEOFFNET WERDEN,
SO LANGE DIESER UNTER SPANNUNG STEHT.

Das Gehiluse darf erst gedtinet warden, wenn Uberprift wurde, dass
das Versorgungskabel und die Steuerkabel spannungsfred sind.

Bei feindréhtigen, flexiblen Kabeln sollten aufgeschrumpfte Hilsen verwendet werden, um Wackelkontakte und
Kurzschlisse zu vermeiden.

Das Offnen der Anschlussklemmen:
1) Fuhren Sie ein Schraubenzieher vertikal (flacher, 1,5 bis 3 mm breiter Kopf) in die Kerbe am Steckverbinder ein.

2) Uben Sie bis zur Offnung der Klemme einen maRigen Druck aus.
3) Leitungsdraht einfihren,
4) Schraubenzieher entfernen

A

e a| | NIE GLEXCHZEITIG DIE
L} 2448 v AT KLEMMENGRUPPEN
| CATAZUND CA/AL"
VERSINDEN
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7.3 Installation des Transceivers

® Die Kabel werden mit Stopfbuchsen M25 und M32 in den Transceiver gefiihrt. Die Konzipierung dieser Stopfbuchsen
gewahrleistet die Dichtigkeit und die Verankerung der Kabel (gemafl Norm EN 50262). Aus Konformitatsgriinden
missen Kabel des Durchmessers 16 bis 21 mm verwendet sowie die folgenden Drehmomente angewendet werden:
bei M25 von 5 bis 7,5Nm und bei M32 von 7,5 bis 10Nm.

® Der Transceiver muss an einem leicht zuganglichen, vor Sté3en und Witterung geschutzten Ort angebracht werden.

® Die Antenne muss von Kabeln der Klasse der 3 und Leistungselementen (Stromversorgung, Motor, Variatoren, ...)
entfernt sein, sich aber gleichzeitig in einem gulinstigen Bereich fur Funkempfang und Funksendung befinden.

(] Der ideale Standort fiir den Transceiver ist ein Bereich Giber dem Bediener des Betreibermoduls mit nach unten
gerichteter Antenne.

® Zwischen dem Bediener und der Antenne darf sich keine Metallmasse befinden, die eine Schirmwirkung austiben
kénnte (Risiko der Kommunikationsunterbrechung).

7.3.1 Positionierung des Transceivers

mausq:rvu

P T \
~~ -l
~ 4 {
~— N W
= 1

| §_\z

“OK

METAL METAL

7.3.1.1 Beispiel: Zweitragerlaufkrane und gekoppelte Krane

Es wird empfohlen, die Empfangsantennen der Transceiver unter den Tragern anzubringen und sie vertikal in
Richtung des Funksteuerbereichs zu richten, wie unten gezeigt:

.

e

—t— §]

|/

i

e Bei Stérungen oder Beeintrachtigungen des Funksignals empfiehlt es sich, Halbwellenantennen zu
verwenden, z.B.: VUA103AM (mit Magnetfu® und 3m Kabel).

e Die Funklbertragungsleistung kann unter Einhaltung der maximalen Nutzungsdauer der geltenden
Vorschriften geandert werden.
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7.3.2 Antennen

7.3.2.1 Bander 418-419MHz und 433-434MHz

Ref. Antenne: VUAOO1A
Typ: Rechts, 1/4 Welle, BNC-Anschluss
Lange ca.: 190 mm

b—-——-

Serienm&Rig mit dem Transceiver gelieferte
Antenne

Ref. Antenne: VUAOO2A
Typ: Rechts, 1/2 Welle, BNC-Anschluss
Léange ca.: 335 mm

Antennen-Referenzen:

¢ VUA1O00AH (mit Kabel 0,5 m)

e VUA102AH (mit Kabel 2 m)

e VUA1O5AH (mit Kabel 5 m)

e VUA110AH (mit Kabel 10 m)
Typ: abgesetzt, durchgehend, isoliert, 11/2 Welle, BNC-
Anschluss
Lange ca.: 320 mm
Erforderliche Bohrung: 15 mm

|

Antennen-Referenzen:
o VUA103AM (mit Kabel 3 m)
¢ VUA105AM (mit Kabel 5 m)
Typ: magnetisch, abgestimmt, BNC-Anschluss
Lange ca.: 440 mm

Antennen-Referenzen:
¢ VUA103AV (mit Kabel 3 m)
¢ VUA1O5AV (mit Kabel 5 m)

Typ: abgesetzt, durchgehend, nicht isoliert, 1/4 Welle, BNC-

Anschluss

Lange ca.: 180 mm

Erforderliche Bohrung: 12 mm oder 19 mm (Ring beider
Durchmesser mitgeliefert)

YT’
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7.3.2.2 Band 869MHz

Ref. Antenne: VUA001B
Funkfrequenzbereich: 860-920 MHz
Antennengewinn: 1,5 dBi (Grundplatte von 16x16 cm
erforderlich)
Typ: Rechts, 1/4 Welle, BNC-Anschluss
Lange ca.: 90 mm

=

Serienm&Rig mit dem Transceiver gelieferte
Antenne

Ref. Antenne: VUA002B
Funkfrequenzbereich: 890-960 MHz
Antennengewinn: 5 dB (verglichen mit 1/4 Welle)
Typ: Rechts, 1/2 Welle, BNC-Anschluss
Lange ca.: 200 mm

——— (>

Antennen-Referenzen:

¢ VUA100BH (mit Kabel 0,5 m)

¢ VUA102BH (mit Kabel 2 m)

e VUA105BH (mit Kabel 5 m)

¢ VUA110BH (mit Kabel 10 m)
Funkfrequenzbereich: 860-960 MHz
Antennengewinn: 4 dBi
Typ: abgesetzt, durchgehend, isoliert, 11/2 Welle, BNC-
Anschluss
Lange ca.: 190 mm
Erforderliche Bohrung: 15 mm

O S— ~

Antennen-Referenzen:

¢ VUA103BM (mit Kabel 3 m)

¢ VUA105BM (mit Kabel 5 m)
Funkfrequenzbereich: 820-960 MHz
Antennengewinn: 5 dBi (Grundplatte von 60x60 cm
erforderlich)
Typ: magnetisch, abgestimmt, BNC-Anschluss
Lange ca.: 320 mm

Antennen-Referenzen:
e VUA103BYV (mit Kabel 3 m)
¢ VUA105BV (mit Kabel 5 m)
Funkfrequenzbereich: 900-920 MHz
Antennengewinn: 2 dBi

Typ: abgesetzt, durchgehend, nicht isoliert, 1/4 Welle, BNC-

Anschluss

Lénge ca.: 100 mm

Erforderliche Bohrung: 12 mm oder 19 mm (Ring beider
Durchmesser mitgeliefert)
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7.3.2.3 Bander 911-918 MHz: Gemal FCC-Vorschriften Teil 15.204 zugelassene

Auflenantennen

Ref. Antenne: VUA001B
Funkfrequenzbereich: 860-920 MHz
Antennengewinn: 1,5 dBi (Grundplatte von 16x16 cm
erforderlich)
Typ: Rechts, 1/4 Welle, BNC-Anschluss
Lange ca.: 90 mm

=

Serienm&Rig mit dem Transceiver gelieferte
Antenne

Ref. Antenne: VUA002B
Funkfrequenzbereich: 890-960 MHz
Antennengewinn: 5 dB (verglichen mit 1/4 Welle)
Typ: Rechts, 1/2 Welle, BNC-Anschluss
Lange ca.: 200 mm

C——— e >

Antennen-Referenzen:

¢ VUA100BH (mit Kabel 0,5 m)

¢ VUA102BH (mit Kabel 2 m)

e VUA105BH (mit Kabel 5 m)

¢ VUA110BH (mit Kabel 10 m)
Funkfrequenzbereich: 860-960 MHz
Antennengewinn: 4 dBi
Typ: abgesetzt, durchgehend, isoliert, 11/2 Welle, BNC-
Anschluss
Lange ca.: 190 mm
Erforderliche Bohrung: 15 mm

O S— ~

Antennen-Referenzen:

¢ VUA103BM (mit Kabel 3 m)

e VUA105BM (mit Kabel 5 m)
Funkfrequenzbereich: 820-960 MHz
Antennengewinn: 5 dBi (Grundplatte von 60x60 cm
erforderlich)
Typ: magnetisch, abgestimmt, BNC-Anschluss
Léange ca.: 320 mm

Antennen-Referenzen:
e VUA103BYV (mit Kabel 3 m)
¢ VUA105BV (mit Kabel 5 m)
Funkfrequenzbereich: 900-920 MHz
Antennengewinn: 2 dBi

Typ: abgesetzt, durchgehend, nicht isoliert, 1/4 Welle, BNC-

Anschluss

Lange ca.: 100 mm

Erforderliche Bohrung: 12 mm oder 19 mm (Ring beider
Durchmesser mitgeliefert)
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7.3.2.4 Bander 2.4 GHz : zugelassene AufRenantennen

Antennen-Referenzen: VUC001C
Antennengewinn: 2 dBi
Anschluss: SMA - steuerbare von 0 bis 90°C
Abmalf ca.:136x12,5 mm

Antennen-Referenzen: VUC105CC
Antennengewinn: O dBi
Anschluss: SMA - Mdgliche Befestigung an Wanden und
Pfosten / IP65 / UV-Bestéandigkeit
Abmalf ca.:180x60 mm
Kabellange: 5m

Antennen-Referenzen: VUC103CH
Antennengewinn: 0 dBi
Anschluss: SMA - IP65
Abmal ca.:48x50 mm
Kabellange: 3m

Antennen-Referenzen: VUC103CM
Antennengewinn: 2 dBi
Anschluss: SMA - Dank seiner Magnetbasis auf jeder
Metalloberflache befestigbar
Abmalf} ca: 121x7,3 mm
Kabellange: 3m
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7.3.3 Befestigung des Transceivers

4 x @4.5 mm

Alto / Elio 430 mem

|
-

So

2
238 mm

o

178 mm

O O

60 mm
4 x @5.5 mm

®  Der Installateur muss die per Funk zu steuernder Ausristung mit einer geeigneten Kennzeichnung zwischen den
Bedienteilen des Betreibermoduls und den Bewegungen oder den Funktionen der Ausrustung versehen.
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7.4 Schaltbild: Verwendung der Sicherheitsrelais RS1 und RS2

Mit den Sicherheitsrelais RS1 und RS2 kann die gemeinsame Steuerleitung des Funkfernsteuerungssystems unterbrochen

werden:
)
Transcaiver Alto / Ello
RS1 RS2 R1 R2 2N (e
( 1 82 83 sS4 :: :: ,: :: :: :: l
) — S\ VW S, | W PR
KZ\ _______
Externe
Verkabelung i1
* * x = =
& rr— | ki ] [ k2] w2 ||Rat| |Ra2z| |Ra3|-----
Ni— I N2 —

s
K1 und K2 sind Schiitze mit gefuhrten Kontakten, die in die Sicherheitskette des gesteuerten Systems einzubauen sind.

Die 2 Sicherheitsrelais RS1 und RS2 werden aktiviert, wenn die Funkverbindung zwischen dem Betreibermodul und dem
Transceiver hergestellt wurde; sie werden automatisch bis zu einem aktiven oder passiven (Drucken des Schlag-
Ausschalters, Verlust der Funkverbindung, Akku entladen, Aktivierung der "Standby"- und "Totmann"-Funktionen, ...)
Ausschalten gehalten.

* = Die Verwendung von Schirmspannungsbegrenzern steigert die Lebensdauer der Relaiskontakte (z.B.: RC-Glied in AC,
Dioden+Zener in DC, usw...).

7.5 Anweisungen fur die Inbetriebnahme

® Vor Inbetriebnahme muss der Installateur eine letzte Uberpriifung der Ubereinstimmung zwischen den
Bedienteilen des Betreibermoduls und den Relais (oder statischen Ausgangen) des gewlnschten
Transceivers vornehmen.

® Bei der vorhergehenden Kontrolle muss der Installateur Gberpriifen, dass bei der Betatigung der griinen
Taste "Ein/Hupe" des Betreibermoduls beim Einschalten nur die Sicherheitsrelais aktiviert sind.

® Den Modus 'Prioritéare allgemeine Abschaltung' Uberprifen (das Betreibermodul und der Transceiver
mussen eingeschaltet sein und die Funkverbindung bestehen):

Aktives Ausschalten: Das Dricken des Schlag-Ausschalters des Betreibermoduls bewirkte ein sofortiges
Umschalten der Sicherheitsrelais (RS1 und RS2) des Transceivers.

Passives Ausschalten: Den Akku aus dem laufenden Betreibermodul nehmen (alle Modelle aul3er
Beta2), die Sicherheitsrelais (RS1 und RS2) des Transceivers missen innerhalb von maximal 2 Sekunden
umschalten.

® Tritt am Antennenstecker des Transceivers eine elektrostatische Entladung auf, kann die Kommunikation
unterbrochen werden; in diesem Fall muss die Stromversorgung des Transceivers aus- und wieder
eingeschaltet werden, um das System neu zu starten.
Vergewissern Sie sich, dass alle elektrisch geladene Elemente, die Sie an sich tragen, geerdet sind,
bevor Sie die Antenne anschlieRen oder berthren. Berlihren sie immer erst eine geerdete Metallstruktur,
bevor Sie den Steckverbinder der Antenne anfassen
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8 Wartung

Die Ersatzteile sind nur Personen zugéanglich, die an einer entsprechenden, von JAY Electronique in seinem
Schulungszentrum abgehaltene Schulung teilgenommen haben.

8.1 Austausch eines Betreibermoduls oder eines Transceivers

8.1.1 Betreibermodule

Bei einer Panne des Betreibermoduls kann ein Ersatz-Betreibermodul verwendet werden. Befolgen
Sie hierflir das im MenuUpunkt " Zuordnung" angezeigte Verfahren).

Bestétigen Sie den gewahlten Transceiver, die Konfiguration des vorher verwendeten
Betreibermoduls wird Gbernommen und lhr Ersatz-Betreibermodul ist einsatzbereit.

8.1.2 Transceiver

ZUR VERHINDERUNG JEGLICHEN STROMSCHLAGRISIKOS DARF
DASGEHAUSEDES EMPFANGERSNIEMALS GEOFFNET WERDEN,
SO LANGE DIESER UNTER SPANNUNG STEHT.

Das Gehause darf erst gedffnet werden, wenn (berpriift wurde, dass
das Versorgungskabel und die Steuerkabel spannungsfrei sind.

Der Transceiver ist mit einer SIM-Speicherkarte ausgestattet, die von der Verwaltungskarte getrennt
werden kann. Diese Speicherkarte enthalt samtliche Konfigurationsparameter. Bei Pannen kann sie
entnommen und in einen Ersatz-Transceiver mit identischer Konfiguration (Zusatzkarten fur Alto und
Tochterkarte fir Elio) eingesetzt werden.

8.2 USB-Anschlisse

Das Betreibermodul und der Transceiver sind mit einer standardmafigen USB-Schnittstelle ausgeriistet: Mini-B.
Diese Schnittstelle ermoglicht mittels der Software iDialog die Visualisierung und die Anderung der
Konfigurationsparameter des Systems. Fur den Zugriff auf diesen Steckverbinder muss das Gehéause des
Transceivers geoffnet werden.

ZUR VERHINDERUNG JEGLICHEN STROMSCHLAGRISIKOS DARF
DASGEHAUSEDES EMPFANGERSNIEMALS GEOFFNET WERDEN,
SO LANGE DIESER UNTER SPANNUNG STEHT.

Das Gehause darf erst gedffnet werden, wenn Gberpriift wurde, dass
das Versorgungskabel und die Steuerkabel spannungsfrei sind.

8.3 Ladegerate

8.3.1 Die Kontrollleuchte der Ladehalterung leuchtet nicht

Stromversorgungsproblem (Uberpriifung des Spannungsadapters und der Verbindung mit der
Ladehalterung).

8.3.2 Keine Ladung des Betreibermoduls in der Ladehalterung

Die Sauberkeit der Kontakte der Ladehalterung tiberprufen.
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9 Kontrolle und Instandhaltung

VOR DER DURCHFUHRUNG VON WARTUNGSARBEITEN MUSSEN DER TRANSCEIVER UND DIE
LADEHALTERUNG VOM NETZ GETRENNT WERDEN.

9.1 Instandhaltung des Betreibermoduls

Das Gehause des Betreibermoduls darf nicht gedffnet werden.

Wenn eine der Membranen der Funktionstasten oder die Dichtung des Betreibermoduls abgenutzt sind, darf
das Material vor Austausch der Dichtungsteile nicht mehr verwendet werden.

Im gegenteiligen Fall kbnnen Flussigkeiten, Staub oder Fremdkorper das Betreibermodul beschadigen.
Es wird auf die Risiken einer Verwendung der Fernbedienung in Umgebungen mit Polymer-Lésungsmitteln oder
Klebstoffen hingewiesen, die das Funktionieren der mechanischen Teile des Betreibermoduls beeintrachtigen

kénnen.

Regelmalig den Zustand des Betreibermoduls tberprifen und dabei besonders auf die Membranen der
Funktionstasten und des Akkus achten.

Beim Reinigen des Betreibermoduls mussen alle daran haftenden Fremdkdrper entfernt werden.
Es sind ausschlief3lich nicht aggressive Reinigungsmittel auf Seifenbasis zu verwenden

Es ist erforderlich, einmal jahrlich die Funktion der Sicherheitsabschaltung, der Sicherheitsrelais und des
Sicherheitsfunktionsrelais, falls vorhanden, zu tberprtfen.

9.2 Instandhaltung der Ladehalterung

Es wird auf die Risiken einer Installation in Umgebungen mit Polymer-Lésungsmitteln oder Klebstoffen
hingewiesen, die das Funktionieren der mechanischen Teile und der Ladehalterungen beeintrachtigen kénnen.

Es sind ausschlieBlich nicht aggressive Reinigungsmittel auf Seifenbasis zu verwenden.
Uberprifen, dass die Vorrichtung zur Aufnahme des Akkus trocken und sauber ist.

9.3 Instandhaltung des Transceivers

Das Gehause darf ausschlief3lich von geschulten Mitarbeitern in einer "kontrollierten" Umgebung auseinander
gebaut werden. Die Teile durfen nur durch identische Ersatzteile ausgetauscht werden.

Den Anschluss der Antenne Uberprifen, die Verbindung muss sauber sein und darf keine Oxidationsspuren
aufweisen.

Die Qualitat der Verkabelung der Stromversorgung und der Steuerausgénge Uberprifen.
Das ordnungsgemaRe Funktionieren der Kreise fiir aktives und passives Ausschalten tberprifen.

Den Zustand der Abdeckungsdichtung und den Sitz der Befestigungsschrauben berprifen.
Es sind ausschlief3lich nicht aggressive Reinigungsmittel auf Seifenbasis zu verwenden.
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10 Technische Daten

10.1 Betreibermodule

Gehiusewerkstoff Verstarktes ABS + StoBschutz Schlagzahmodifiziertes Polyamid
Dichtigkeit| P65
2 Tasten: 400 6 Tasten: 768 1Taster: 1300
Masse (mit Akku) g g g Max. 1800g
6Taster:485g 10 Tasten: 893g 2Tasten::1400g
Abmessungen 2 Tasten: 182 x 75 x 50 mm 6 Tasten: 290 x 93 x 64 mm 243 % 180 x 170 mm 267 x 215 x 170 mm
3 6 Taster: 235x 75 x 50 mm 10 Tasten: 360 x 93 x 64 mm
Betriebstemperatur| -20°Cto +50°C
Lagertemperatur, nur Gehduse -20°Cto +70°C
Lagertemperatur des Akkus| -20°Cto +70°C
Alimentation Batterie Li-ion

Betriebsdauer (bei 25°C) mit

aktivierter Funkverbindung 10Stunden
Ladezeit (Betriebsdauer > 80%) 3 Stunden (Ein 20-minutiges Laden liefert eine Betriebsdauer von ca. 1Std.)
Ladetemperatur| 10°C +40°C (Ladegerate Tma = 40°C)
Display| LCD mit Hintergrundbeleuchtung 128 x 128 Pixel, SCHWARZ/WEISS
USB-Schnittstelle (2) Typ Mini-B 5 Kontakte (Parametrierung und Diagnose)
Notabschaltung]| 2 Positionen mit Dreh-Entriegelung

Funkfrequenzeigenschaft (Verfiigbar fiir jeden Fernsteuersender)

Funkfrequenzen 419 MHz (3) 433-434 MHz 869 MHz 911 MHz 2,4 GHz
Anzahl der Kanile / Modulation 11/ FSK 64/ FSK 12/ FSK 64/ FSK 64/ DSSS
; 15 parametrierbare . X . X 5 parametrierbare 10 parametrierbare
Funksendeleistungstufe ) 15 parametrierbare Leistungstufen | 5 parametrierbare Leistungstufen R ]
Leistungstufen Leistungstufen Leistungstufen
Funksendeleistung (PAR) <10mw <10mw <5mw <lmw <10mw
e eeichwel el 50m-200m 50m-200m 40m-150m 25m-100m 80m-300m
Industrieumgebung (1)
Dt R Mty 400m-1Km 400m-1Km 300m-800m 200m-500m 800m-2Km
Umgebung (1)
Interne Antenne
Abnehmbar 1/4 Drahtantenne (siehe Antenna Kapitel) Interne Antenne (Option: steckbare
Antenne ref.:VUAOO1A (fiir 419MHz oder 433-434MHz) (Option: steckbare Antenne an A:tenn‘e an BNG Interne Antenne
ref.:VUAOO1B (fiir 869MHz oder 911-918MHz) BNC-Anschluss)

Anschluss)

(1) = Die Reichweite variiert in Abhangigkeit der Umgebungsbedingungen des Betreibermoduls und der Empfangerantenne (Geriste, Metallwande...).
Die Reichweite ist durch 2 alle 2 Leistungsstufe dividiert
Die Reichweite ist gliltig mit steckbarer Antenne.
= Die Diagnose und die Programmierung erfolgen mittels der Software iDialog (Option).

(2) =auRer Gama und Pika
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10.2 Transceiver

Elio

Alto

Timo

Nemo

Glasfasenerstarktes Polyamid

Glasfaserverstarktes Polyamid

Gehausewerkstoff ABS ABS UL94 Klasse VO UL94 Klasse VO
Dichtigkeit P65 IP65 IP65 1P65
Masse 2Kg (ungefahr) 585g (ungefahr) 600g (ungefahr)
Abmessungen (ohne Antenne)| 160x 250 x 90 mm 160x 250 x 120 mm 190x 120 x 60 mm 190 x 120 x 60 mm

2 Stopfbuchsen-Ausginge (GréRe M32/M25)
oder 32-, 40- oder 70-Kontaktpunktstecker

Mehrere Méglichkeiten:

- liber 1 oder mehrere Stopfbuchsenausgénge
- Uiber einen steckbaren 10- oder 16-poligen
Industriestecker

- iber einen M12 oder C16
Rundsteckverbinder

- Stopfbuchsenausgang M25
- Rundsteckverbinder M12 (BUS option)
- Stopfbuchsenausgang M16 (IR-Option)

Stromversorgung

( hend Elio-

Version):

Version A: 12-24VDC (10,5VDC bis 30VDC)
Version B: 12-24VDC (11,4VDC bis 30VDC) / 24-
48VAC (+/- 25%)

Version C: 115-230VAC (+/- 15%)

115-230VAC (+/- 15%)
24-48VAC (+/- 25%)
12-24VDC (+/- 15%)

MELV/PELV : 9 bis 30 VDC
Maximale Leistung <15W

b Schutz des hl
Gegen Falschpolung

Gegen Uberstrom durch Sicherung: T 3,15A (DC), T 500mA (AC)

MELV/PELV : 9 bis 30 VDC
Maximale Leistung <18W

Max. Verbrauch|

now

20w

aw

18w

Ansprechzeit|

Bei Start: Max. 0,5s
Bei Ansteuerung: Max. 300ms

Siehe Kenndaten der zuséatzlichen
Relaiskarte

Bei Start: Max. 0,5s
Bei Ansteuerung: Max. 300ms

Bei Start: Max. 0,5s
Bei Ansteuerung: Max. 300ms

Activ : zwischen 174 und 894 ms (der Maximalwert entspricht der Stoppzeit, wenn nur der 10. gesendete Telegram vom Bedienermodul korrekt empfangen wird)
Passiv: Einstellung von 0,3 bis 2s (iDialog)

USB-Schnittstelle (2)|

Typ Mini-B 5 Kontakte (Parametrierung und Diagnose mit iDialog)

Kenndaten Sicherheitsrelais

Relais mit Kontaktverbindung RS1 und RS2
* Kontakte: AgNi10+Au5pm

* Maximale Leistung bei cos phi=1: 2000 VA
* Maximaler Schaltstrom (bei 20°C): 8 A

* Maximal Schaltstrom (bei Maximaler Betreibstemperature 60°C) : 5A

* Maximale Schaltspannung: 250 VAC
* Strom/ Empfohlene Mindest-Schaltspann

ung: 50mA / 12VDC

* 100 000 Schaltungen bei 250 VAC, 6 A, cos phi=1
* Test gemaR EN 60947-5-1: DC13 bis 2A / 24 VDCC - AC15 bis 1A / 230VAC

Les relais de sécurité doivent étre protégé

contre les és en aj

fusible 5A / 250 VAC / T. Le fusible n'est pas

Die Sicherheitsrelais miissen durch einer Sicherung 5A / 250 VAC / T gegen Uberstrom

geschiitzt werden. Die Sicherung wird nicht

fourni par JAY electronique

von JAY Electronique geliefert

un

2 Sicherheitsrelais mit zwangsgefihrten
Kontakten: RS1und RS2

* Kontakte: AgNi10+Au5um

* Maximaler Schaltstrom (bei 20°C): 8 A

* Maximaler Schaltstrom ((bei Maximaler
Betreibstemperature 60°C) : 5A

* Maximale Schaltspannung: 30 VDC
#Strom/ Empfohlene Mindest-
Schaltspannung: 50mA / 12VDC

eTest gemaR EN 60947-5-1: DC13 bis2A / 24

3 Relais : RS1, RS2 und RSF3

Sicherheitsrelais mit zwangsgefiihrten Kontakten

* Kontake : AgNi10+AuSum

* Maximal Leistung fiir cosphi=1: 2000 VA

* Maximal Schaltstrom (bei 20°C): 8 A

* Maximal Schaltstrom (bei Maximaler
Betreibstemperature 60°C) : 5 A

* Maximale Schaltspannung : 250 VAC

* Empfohlen Minimale Schaltstrom / Schaltspannung : 50
mA /12VDC

 Elektrisch Lebensdauer : 100 000 Schaltungen fiir 250
VAC, 6A, cosphi=1

 Priifung nach EN 60947-5-1: DC13 bis 2A / 24 VDC - AC15
bis 1A / 230VAC

Die Sicherheitsrelais miissen durch einer

Sicherung 5A / 250 VAC / T gegen Uberstrom geschiitzt
werden. Die Sicherung wird nicht von JAY Electronique
geliefert

2 miteinander verbundene Relaiskontakte,
potentialfrei, per Kontakt Einsteckbarer
Federstecker

Steuerrelaisausgénge

1"Ein"-Relais + 12 Funktionsrelais
Unabhs NO. . .

* Kategorie DC130,5A / 24VDC, AC152A /
230VAC

* Max. Ausschaltvermégen 2000VA

* Maximaler Schaltstrom: 8A

* Strom min. 10 mA (12 Vmin.)

* 100 000 Schaltungen bei 250 VAC, 8 A, cos
phi=1

* Maximale Schaltspannung: 250VAC

Die Funcktionsrelais miissen durch einer
Sicherung 5A / 250 VAC / T gegen
Uberstrom geschiitzt werden. Die
Sicherung wird nicht von JAY Electronique
geliefert

Siehe Kenndaten der zusétzlichen
Relaiskarte

Kein Relaisausgang

Siehe Eigenschaften der Eingange, Ausgange
und Funktionen auf der nichsten Seite
verfiigbar

2 Funktionalrelais R1 und R2

2 Anschlusspunkt, Potentialfrei, iber Kontact AgNi 0,15
Goldplatte

Schaltungen bei 230VAC, 6A, cos g = 1: 100 000

Die Funcktionsrelais miissen durch einer Sicherung 5A / 250
VAC / T gegen Uberstrom geschiitzt werden. Die Sicherung
wird nicht von JAY Electronique geliefert

Betriebstemperatur|

-20°C bis +60°C

Lagertemperatur|

-30°Cbis +70°C
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Funkfrequenzeigenschaft (Verfiigbar fiir jeden Fernsteuerempfinger)

Funkfrequenzen|

419 MHz (3)

433-434 MHz

869 MHz

911 MHz

2.4GHz

Anzahl der Kanile / Modulation|

11/ FSK

64/ FSK

12/ FSK

64/ FSK

64/ DSSS

Funksendeleistungstufe|

15 parametrierbare Leistungstufen

15 parametrierbare Leistungstufen

5 parametrierbare Leistungstufen

5 parametrierbare Leistungstufen

10 parametrierbare
Leistungstufen

Funksendeleistung (PAR)| <10mwW <10mw <5mwW <1lmW <10mwW
e REEEE 50m-200m 50m-200m 40m-150m 25m-100m 80m-300m
Industrieumgebung (1)

Mittlere Reichweite in freier|
400m-1Km 400m-1Km 300m-800m 200m-500m 800m-2Km
Umgebung (1)
Abnehmbar 1/4 Drahtantenne (siehe Antenna Kapitel) Interne Antenne Interne Antenne
. . . Doppelt SMA-Ausgang
Antenne| ref.:VUAOO1A (fiir 419MHz oder 433-434MHz) (Option: steckbare Antenne an BNC- (Option: steckbare Antenne an

ref.:VUAOQO1B (fiir 869MHz oder 911-918MHz)

Anschluss)

BNC-Anschluss)

(Vielfalt der Antennen)

(1) = Die Reichweite variiert in Abhéngigkeit der Umgebungsbedingungen des Betreibermoduls und der Empfangerantenne (Gerlste, Metallwande...).
Die Reichweite ist durch 2 alle 2 Leistungsstufe dividiert
Die Reichweite ist auch durch 2 dividiert, wenn Funksteuerempféanger mit PYA ausgerustet (ATEX Anwendung)
Die Reichweite ist gliltig mit steckbarer Antenne.
(2) = Die Diagnose und die Programmierung erfolgen mittels der Software iDialog (Option).
(3) =auRer Gama und Pika
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10.2.1 Transceiver Alto: Verwaltungskarte

ELEKTRISCHE EIGENSCHAFTEN DER STEUERPLATINE

Kontaktart
Kontakte und Anschluss

Anzeige

AUF DER STEUERPLATINE
1 Logikeingang
Kontakte und Anschluss

1 Verbrauch aktiver Eingang
Spannung

L-Pegel Eingang

H-Pegel Eingang

2 Relais mit gekoppelten Kontakten

3 Anschlusspunkte, 1 Kontakt
Federstecker

1 grine Kontrollleuchte: Funkstatus und -qualitat

1 gelbe Kontrollleuchte: Strom ein

1 rote Kontrollleuchte: Fehler und Diagnose

2 Anschlusspunkte, 1 Kontakt
Federstecker

<10mA

0 bis 30vDC

<2VDC

>3VDC

1 Analogeingang
Kontakte und Anschluss

Max. Eingangspegel
1 Verbrauch aktiver Eingang

2 Anschlusspunkte, 1 Kontakt
Federstecker

10V oder 4-20mA

<12mA

1 serielle RS485-Schnittstelle

Kontakte und Anschluss
Protokoll

Datenrate

Paritat
Slave-Adressierung

2 Anschlusspunkte, 1 Kontakt Federstecker

Modbus RTU esclave

1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200 bit/s

keine / gerade / ungerade
1 bis 247

Starten durch IR-Freigabe (auf der Steuerplatine - Option)

Infrarot-Begrenzung des Aktionsbereichs (auf der Steuerplatine - Option)

Auswahl und Zuordnung von Bedienmodul und Transceiver per Infrarot

(auf der Steuerplatine - Option)

10.2.2 Transceiver Alto: Zusatzkarten

ELEKTRISCHE EIGENSCHAFTEN PLATINE

MIT 12 STEUERRELAISAUSGANGEN

ELEKTRISCHE EIGENSCHAFTEN PLATINE
MIT 6 ANALOGAUSGANGEN + 1 BYPASSAUSGANG

Kontakte und Anschluss

Ausgange

Ansprechzeit

2 Anschlusspunkte, 1 Kontakt
Federstecker

Unabhé&ngige Relais

- Kategorie DC13 0,5A / 24VDC, AC15
2A 1 230VAC

- Schaltleistung, 2000VA max.

- Max. Strom 8A (Steuerrelais), 6A
(Sicherheitsrelais)

- Min. Strom 10 mA (12 Vmin.)

- Max. Spannung 250VAC

Analogausgange

Kontakte und Anschluss

Ausgangspegel

Spannungsausgang max. Strom

2 Anschlusspunkte, 1 Kontakt
Federstecker

0/10v

-10V /0/+10V
3V /6V/9V
6V /12V/18V

10mA

- Beim Starten: 0,5s max
- Bei Steuerung: 200ms typisch

ELEKTRISCHE EIGENSCHAFTEN PLATINE
MIT 12 LOGIKEINGANGEN + 2 ANALOGEINGANGEN

Jeder 12VDC-Ausgang ist
auf 50mA bearenzt

Logikeingange

Kontakte und Anschluss

Verbrauch aktiver Eingang
Spannung

L-Pegel Eingang

H-Pegel Eingang

ELEKTRISCHE EIGENSCHAFTEN PLATINE

MIT AUSGANGSBUS
Slave CANopen CiA 401 konform

Anschluss 2 Anschlusspunkte, 1 Kontakt
Federstecker
2 Anschlusspunkte, 1 Kontakt Datenrate 20, 50, 100, 125, 250, 500, 800 kbits/s
Federstecker und 1 Mbits/s
<10mA Slave-Adressierung 1 bis 127
0 bis 30VDC
<2vDC
>3VDC

Analogeingange

Kontakte und Anschluss

Max. Eingangspegel
Verbrauch aktiver Engang

2 Anschlusspunkte, 1 Kontakt
Federstecker

10V oder 4-20mA

<12mA
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VERFUGBARE FUNKTIONEN

Transistorausgange
Anschluss

10.2.3 Transceiver Timo: | / O und Funktionen

1 Anschlusspunkt pro Ausgang + 1 zentraler
Versorgungsanschluss mit Federanschlussklemmen

Ausgénge

Logikeingange

- Max. Abschaltleistung: 4A pro Ausgang

- Maximal zuléssige Leistung fir alle Ausgénge: 12A

- Max. Spannung: 30vVDC
- Min. Leistung: 1/4W
- PWM (Frequenz 1 bis 1000Hz,
Tastverhéaltnis 1 bis 90%, 2 Frequenzen
moglich).

Anschluss 2 Anschlusspunkte pro Eingang
Federanschlussklemmen

H-Pegel Eingang >4,5VDC

L-Pegel Eingang <1,5VDC

Spannung 0-30Vdc max

Verbrauch aktiver Eingang <20mA

Analogausgéange

Anschluss 1 Anschlusspunkt pro Ausgang + Masseanschluss
Federanschlussklemmen

Signaltyp 0-10V

Maximaler Ausgangsstrom < 10mA

Analogeingang

Anschluss 1 Anschlusspunkt + gemeinsame
Federanschlussklemmen
Signaltyp 0-30V

Verbrauch Eingang

ModBus RTU esclave

aktive Spannung: < 10mA

serielle Verbindung RS 485

Anschluss

2 Anschlusspunkte an Federanschlussklemmen

Schutz (D+/D-)

ESD/EMI

Datenrate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 (standardmalfiig),
38400, 57600, 115200 bhit/s
Paritat - keine
- gerade (standardmafig)
- ungerade

Slave-Adressierung

Bus CANopen esclave

1 bis 247 (standardmaf3ig 100)

kompatibel CIA401

Anschluss

2 Anschlusspunkte an Federanschlussklemmen

Datenrate

20, 50, 100, 125, 250, 500, 800 Kbit/s und 1Mbit/s

Slave-Adressierung

1 bis 127
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10.2.4 Transceiver Nemo: Ein-/Ausgéange und verfugbare Funktionen
VERFUGBARE FUNKTIONEN

Funktionsrelaisausgange

Kontaktart 1 Relais mit gekoppelten Kontakten
2 Relais mit NO-Kontakten

Kontakte und Anschluss 2 Anschlusspunkte, potentialfrei, iber Kontakt
Anschlussklemmen

Ausgange - Max. Abschaltleistung: 6A pro Ausgang

- Maximal zuléssige Leistung fir alle Ausgénge: 12A
- Max. Spannung: 230VAC

Logikeingang

Anschluss 2 Anschlusspunkte pro Eingang
Federanschlussklemmen
H-Pegel Eingang >3 VDC
L-Pegel Eingang <2 VDC
Spannung 0-30Vdc max
Verbrauch aktiver Eingang <20mA
ModBus RTU esclave serielle Verbindung RS 485
Anschluss 2 Anschlusspunkte an Federanschlussklemmen
Schutz (D+/D-) ESD/EMI
Datenrate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 (standardmafig),
38400, 57600, 115200 bhit/s
Paritat - keine
- gerade (standardmafig)
- ungerade
Slave-Adressierung 1 bis 247 (standardmaf3ig 100)
Bus CANopen esclave kompatibel CIA401
Anschluss 2 Anschlusspunkte an Federanschlussklemmen
Datenrate 20, 50, 100, 125, 250, 500, 800 Kbit/s und 1Mbit/s
Slave-Adressierung 1 bis 127
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11 Garantie

Fur alle unsere Geréte gilt eine Garantie von 2 Jahren (mit Ausnahme des Akkus, 1 Jahr Garantie) ab
dem Datum des Versands. Eine Verlangerung der Garantie bei Reparaturen, Anderungen oder dem
Austausch eines Gerates wahrend des Garantiezeitraums ist nicht méglich.

Beschrankungen:
Von der Garantie ausgeschlossen sind Stérungen

+ infolge des Transports,

« aufgrund von unsachgemafRer Handhabung oder Nichtbeachtung der Anschlussschemata bei der
Inbetriebnahme,

« aufgrund mangelnder Uberwachung oder Wartung, Nichtbeachtung der Vorgaben in der Bedienungsanleitung
wahrend der Verwendung des Gerates sowie allgemein aufgrund unangemessener oder nicht vorgesehener
Lagerungs-, Betriebs- oder Umgebungsbedingungen (atmospharische, chemische, elektrische, mechanische
oder sonstige Einfllisse).

Die Garantie erlischt, wenn vom Kunden ohne schriftliche Genehmigung unseres Unternehmens Anderungen
am Geréat durchgefiihrt wurden, das Gerat auseinandergebaut wurde oder Teile zum Gerét hinzugefiigt wurden.

Die Haftung der Firma Jay Electronique ist auf Material- oder Konstruktionsfehler beschrankt. Sie umfasst die
Reparatur in den Werkstatten von Jay Electronique oder den kostenlosen Austausch der Teile, bei denen im
Rahmen der Begutachtung durch einen technischen Service von JAY ein technischer Defekt festgestellt wurde.
Schadensersatzzahlungen sind ausdriicklich ausgeschlossen.

Alleiniger Gerichtsstand bei Streitigkeiten im Zusammenhang mit einer Lieferung oder der Bezahlung der
Lieferung ist das HANDELSGERICHT GRENOBLE.
Dies gilt auch bei Berufung und bei mehreren Beklagten.
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12 FCC-Vorschriften (Federal Communications Commission)

OEM-Integratoren sind dafir verantwortlich, dass der Endverbraucher keine Anweisungen zum Ausbau oder zur
Installation des HF-Moduls erhalt.

Die folgenden Anweisungen missen in der Bedienungsanleitung enthalten sein:
Alle Anderungen an diesem Gerét, die nicht ausdriicklich von JAY Elektronique genehmigt wurden, kénnen
zu schadlichen Stérungen fuhren und die Genehmigung der FCC fiir die Verwendung dieses Geréts aufheben

Dieses Gerat entspricht den von der FCC festgelegten Grenzwerten fiir die Strahlenbelastung in
unkontrollierter Umgebung unter den folgenden Bedingungen:
1. Dieses Gerat muss so installiert und betrieben werden, dass der Mindestabstand von 20 cm
zwischen dem Sender (Sendeantenne) und dem Koérper des Benutzers jederzeit eingehalten wird.
2. Dieser Sender darf nicht zusammen mit einer anderen Antenne oder einem anderen Sender
platziert sein oder betrieben werden

Das HF-Modul ist fir mobile und stationare Anwendungen zertifiziert. Wenn das Modul flr eine tragbare
Anwendung verwendet wird, muss das Gerat einer SAR-Prifung unterzogen werden und die folgenden
Anweisungen missen in der Bedienungsanleitung aufgefihrt werden:

Wenn die Messung der SAR nicht erforderlich ist:

Dieses tragbare Gerét mit seinen Antennen entspricht den von der FCC festgelegten Grenzwerten fur

die Strahlenbelastung in unkontrollierter Umgebung. Um die Konformitéat aufrechtzuerhalten, sind

folgende Anweisungen zu befolgen:

1. Dieser Sender darf nicht zusammen mit anderen Antennen oder anderen Sendern platziert sein
oder betrieben werden.

2. Vermeiden Sie den direkten Kontakt mit der Antenne oder begrenzen Sie den Kontakt wahrend
der Verwendung dieses Geréats auf ein Minimum.

Wenn die Messung der SAR erforderlich ist:

Dieses tragbare Geréat mit seinen Antennen entspricht den von der FCC festgelegten Grenzwerten fir

die Strahlenbelastung in unkontrollierter Umgebung. Die Einhaltung der Grenzwerte fir die spezifische

Absorptionsrate (SAR) der FCC wurde fir dieses Gerat nachgewiesen. Um die Konformitat

aufrechtzuerhalten, sind folgende Anweisungen zu befolgen:

1. Dieser Sender darf nicht zusammen mit anderen Antennen oder anderen Sendern platziert sein
oder betrieben werden.

Zugelassene Antennen: siehe Kapitel "Antennen”

Anforderungen an die Installation von Antennen: siehe Kapitel "Installation des Transceivers”

ACHTUNG:

Dieses Modul wird ausschlief3lich von JAY Elektronique verwendet.

Dieses Modul und die Antennen missen von einem Fachmann installiert werden.
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13 IC-Vorschriften (Industry Canada)

OEM-Integratoren sind dafir verantwortlich, dass der Endverbraucher keine Anweisungen zum Ausbau oder zur
Installation des HF-Moduls erhalt.

Die folgenden Anweisungen missen in der Bedienungsanleitung enthalten sein:
Dieses Gerat entspricht den anwendbaren Grenzwerten der CNR102 fiir die Strahlenbelastung in
unkontrollierter Umgebung unter den folgenden Bedingungen:
1. Dieses Gerat muss so installiert und betrieben werden, dass der Mindestabstand von 20 cm
zwischen dem Sender (Sendeantenne) und dem Koérper des Benutzers jederzeit eingehalten wird.
2. Dieser Sender darf nicht zusammen mit einer anderen Antenne oder einem anderen Sender platziert
sein oder betrieben werden

Das HF-Modul ist fur mobile und stationdre Anwendungen zertifiziert. Wenn das Modul fur eine tragbare
Anwendung verwendet wird, muss das Gerat einer SAR-Priifung unterzogen werden und die folgenden
Anweisungen missen in der Bedienungsanleitung aufgefiihrt werden:

Wenn die Messung der SAR nicht erforderlich ist:

Dieses tragbare Gerat mit seinen Antennen entspricht den anwendbaren Grenzwerten der CNR102 fiir die
Strahlenbelastung in unkontrollierter Umgebung. Um die Konformitat aufrechtzuerhalten, sind folgende
Anweisungen zu befolgen:
1. Dieser Sender darf nicht zusammen mit anderen Antennen oder anderen Sendern platziert sein oder
betrieben werden.
2. Vermeiden Sie den direkten Kontakt mit der Antenne oder begrenzen Sie den Kontakt wéhrend der
Verwendung dieses Geréats auf ein Minimum.

Wenn die Messung der SAR erforderlich ist:

Dieses tragbare Gerat mit seinen Antennen entspricht den anwendbaren Grenzwerten der CNR102 fiir die
Strahlenbelastung in unkontrollierter Umgebung. Die Einhaltung der Grenzwerte fir die spezifische
Absorptionsrate (SAR) wurde fir dieses Gerat nachgewiesen. Um die Konformitat aufrechtzuerhalten, sind
folgende Anweisungen zu befolgen:
1. Dieser Sender darf nicht zusammen mit anderen Antennen oder anderen Sendern platziert sein oder
betrieben werden.

Dieser Funksender (IC: 3393A-SB) wurde von der Industry Canada fir den Betrieb mit den im Kapitel
"Antennen" aufgefiihrten Antennentypen mit einem maximal zuldssigen Gewinn zugelassen. Nicht in dieser
Liste aufgefihrte Antennentypen, deren Gewinn groRRer ist als der angegebene maximale Gewinn, sind fur
die Verwendung mit dem Sender strengstens verboten.

Zugelassene Antennen: siehe Kapitel "Antennen”

Anforderungen an die Installation von Antennen: siehe Kapitel "Installation des Transceivers"

Dieses Gerat entspricht den geltenden CNR von Industry Canada fur lizenzfreie Funkgeréte.

Der Betrieb ist unter den folgenden beiden Bedingungen zuléssig:

1. Das Gerat darf keine Stérungen verursachen;

2. Der Benutzer des Gerates muss alle empfangenen Funkstdrungen akzeptieren, auch wenn diese den Betrieb
beeintrachtigen kénnen.

Daruber hinaus muss das Host-Gerat wie folgt gekennzeichnet sein:
Enthéalt das IC-Modul: 3393A-SB oder Enthélt IC: 3393A-SB
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14 Sicherheitseinstellungen

Die Prufungen wurden nach den Prifprinzipien gemaf den unten aufgefihrten Normen durchgefihrt. Die

detaillierten Berichte werden in den Priflabors aufbewahrt.

Funktionsprifungen, Fehlersimulation, Quellcode- und Dokumentenprifung wurden durchgefihrt.

Liste der Normen: siehe Dokument "Konformitatserklarung" des Produkts

14.1 Parameter berechnet nach EN ISO 13849-1 und EN ISO 13849-2

Produkt Parameter Ergebnisse
Bedienmodul Not-Aus | MTTFD 97,1 années
Beta DCAVG High
Kategorie 4
Leistungsniveau PLe
Produkt Parameter Ergebnisse
Bedienmodul Not-Aus MTTFD 97,1 Jahre
Gama DCAVG High
Kategorie 4
Leistungsniveau PLe
Funktionstasten | MTTFD 53,13 Jahre
DCAVG High
Kategorie 3
Leistungsniveau PLd
Produkt Parameter Ergebnisse
Bedienmodul Not-Aus | MTTFD 100 Jahre
(331,5 Jahre)
DCAVG High
Kategorie 4
Leistungsniveau PLe
Produkt Parameter Ergebnisse
Bedienmodul Not-Aus | MTTFD 100 Jahre
Pika (331,5 Jahre)
@ DCAVG High
A Kategorie 4
Leistungsniveau PLe
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Produkt Parameter Ergebnisse
Transceiver Alto MTTFD 55,8 Jahre
DCAVG High
\ . Kategorie 4
. Leistungsniveau PLe
Produkt Parameter Ergebnisse
Transceiver Elio MTTFD 65,95 Jahre
DCAVG High
\ . Kategorie 4
: Leistungsniveau PLe
~®
Produkt Parameter Ergebnisse
Transceiver Timo | MTTFD 54,6 Jahre
DCAVG High
\ Kategorie 4
S Leistungsniveau PLe
4
Produkt Parameter Ergebnisse
Transceiver Sicherheitsa | MTTFD 49,3 Jahre
Nemo usgéange DCAVG High
Kategorie 4
\ Leistungsniveau PLe
S Geschutzter | MTTFD 41,1 Jahre
P Funktionsaus | DCAVG High
\/ gang Kategorie 2
i Leistungsniveau PLd
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14.2 Parameter berechnet nach EN ISO 61508-1-7 und EN ISO 62061

Parameter der Sicherheitsausgange, berechnet nach EN61508-6 mit den folgenden Parametern: T1 = 1 Jahr, 8
=2%, fio =2 %, MRT =0 und MTTR = 0.

Produkt Parameter Ergebnisse
Bedienmodul Not-Aus | PFHb 2,48.108 1/h
Beta HFT 1
SIL 3
Produkt Parameter Ergebnisse
Bedienmodul Not-Aus PFHb 2,48.10% 1/h
Gama HFT 1
SIL 3
Funktionstasten | PFHp 1,02.10% 1/h
HFT 0
SIL 2
Produkt Parameter Ergebnisse
Bedienmodul Not-Aus | PFHb 1,66.10° 1/h
Moka HFT 1
SIL 3
Produkt Parameter Ergebnisse
Bedienmodul Not-Aus | PFHb 1,66.10° 1/h
Pika HFT 1
@ SIL 3
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&

Produkt Parameter Ergebnisse
Transceiver Alto PFHb 7,71.10°1/h
(Ausfallrate des Ausgangsrelais mit B. 100 =
\ . 40000, hop = 24h, dop = 365 days, teyclus = 1448)
. HFT 1
SIL 3
~®
Produkt Parameter Ergebnisse
Transceiver Elio PFHb 3,67.108 1/h
HFT 1
\\ . SIL 3
~®
Produkt Parameter Ergebnisse
Transceiver Timo | PFHp 6,53.10° 1/h
HFT 1
\ ~ SIL 3
4
Produkt Parameter Ergebnisse
Transceiver Sicherheitsa | PFHb 6,53.10° 1/h
Nemo usgange HFT 1
SIL 3
\ Geschiitzter | PFHb 6,53.10° 1/h
S Funktionsaus | HFT 1
gang SIL 3

14.3 Merkmale Ausfallzeiten

Ein Fernsteuerungssystem gilt gemafR der EG-Maschinenrichtlinie als Maschinensteuergerat und als Sicherheitskomponente
zum Anhalten einer Maschine. Daher sind alle geltenden Vorschriften zu beachten, um den sicheren und korrekten Betrieb
dieser Gerate zu gewahrleisten. Vor der Integration des Systems ist es notwendig, eine Risikoanalyse gemaf der Richtlinie
2006/42/EG durchzufiihren, um zu entscheiden, ob die Sicherheitsfunktion und die Reaktionszeit fur die Anwendung
ausreichend sind, und die richtige passive Abschaltzeit zu definieren. Dieser Parameter kann mit Hilfe der
Programmiersoftware iDialog konfiguriert werden.

e Aktive Abschaltung: Die Abschaltzeit betragt zwischen 174 und 894 ms. Der Maximalwert (894 ms) entspricht der
Abschaltzeit, wenn nur der 10. vom Bedienmodul gesendete Funkrahmen korrekt empfangen wird

e Passive Abschaltung: Die passive Abschaltzeit kann zwischen 300 ms und 2 s eingestellt werden. Der Istwert der
passiven Abschaltzeit ist gleich: Eingestellte passive Abschaltzeit + maximal 110 ms. Hinweis: Bei Verwendung
von Sonderfunktionen mit zwei von einem Bedienmodul gesteuerten Transceivern ist es mdglich, an jedem

Transceiver eine andere passive Abschaltzeit einzustellen.

e Sicherheitsfunktionsrelais (RSF3 NEMO): Die Ausldsezeit des Sicherheitsfunktionsrelais nach dem Loslassen
der zugehdrigen Funktionstaste betragt mindestens 360 ms ohne Funkstérung. Wird die Funkverbindung beim
Loslassen der zugehdrigen Taste gestort, l6st die Verzogerung der passiven Abschaltung das Offnen des
Sicherheitsfunktionsrelais aus.
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15 Umweltmerkmale

Gemal der Norm EN 60950-1:2006 + A11: 2009 + Al: 2010:

ACHTUNG: Dieses Produkt wurde fur die Umgebung A entwickelt. Kann zu unerwiinschten
elektromagnetischen Stérungen fuhren, in diesem Fall muss der Benutzer verpflichtet werden, geeignete
Minderungsmafinahmen zu ergreifen...

Der Aufstellungsort darf nicht héher als 2000 Meter liegen.

Die relative Luftfeuchtigkeit darf bei einer Temperatur von max. +40°C 50 % nicht Giberschreiten, bei niedrigeren
Temperaturen ist eine héhere relative Luftfeuchtigkeit moglich (z. B. 90 % bei +20°C).

16 Restrisiken

Da das Produkt ein Teil der Anlage ist, erméglicht eine Risikoanalyse der jeweiligen Anwendung eine
Bewertung dieser Restrisiken.

17 Missbrauchliche Verwendung der Produkte

Verpolung der Stromversorgung des Transceivers: Die Produkte starten nicht.

Andere falsche Verwendungen des Produkts: siehe Kapitel "Funktionen und Meldungen der Kontrolllampen des
Transceivers"

18 Produkt-Referenznummern

Siehe kommerzielle Dokumentation der Produkte.

19 Recycling und Abfallentsorgung

Das gebrauchte Gerat darf nicht auf einer Milldeponie entsorgt werden. Es kann zu
speziellen, von den lokalen Behorden benannten Sammelstellen oder an Handler, die diese
Gerate entgegennehmen, gebracht werden.

Das Sortieren von Elektronikschrott vermeidet mogliche negative Umweltauswirkungen durch
/ unsachgemale Entsorgung und ermdéglicht die Behandlung und das Recycling der
Bestandteile, was erhebliche Energie- und Ressourceneinsparungen fordert.

20 Herstellerinformationen

Unternehmenssitz und Werk:
ZAC la Bétie, rue Champrond

».“;{-' CUIVDU IX F38334 SAINT ISMIER cedex
VW’ WamP I Tel.: +33 (0)4 76 41 44 00

www.jay —electronique.com
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21 CE-Konformitatserklarung

21.1 CE-Konformitatserklarung fur den Beta Funksteuersender

Ubersetzt aus dem Franzésischen Onigawl Version

KONFORMITATSERKLARUNG @

D Mersteller : JAY Electramipre

ZAC u Biie, rae Chomgprond

38334 ST ISMIER Codex

FRANCE
orkdant, dab e m des B b 1R e schri o und unten mgs a dul-Anlage und Ladeger®t

BETA
Bxxxxx / PWCBxxx

mtgewchen

> den Anfoedersngen an Moschimen, wie dies aus Anhmng T der Richthisee 2006/42/EC beatglich der Anniherung der Rechinvoeschnfion 2 Maschinen in
dens Mitg edstaat en Bervorgelit unter besonderer Berlickschitigsg der folgendes Nossen:

SUT, St

JOGE Aladze § P e 523 e Avhang .
Die Benmnle Stelle Prafsale Nrooda 1% NORD CERT Gmabid
Langemrcixtrafie 20
45141 Exsen
Germany

den Noomen dne EGBaumuserpeifung ir™dd 208 13199116 musgesteilt

S AnGrdenunges Nir SIL 3

J.2 Sopy- Kateporie 0

Dieses Gerlt koanien m Anwendimges biy Katepocie 4 (FL ¢) nach EN 150 13849+1 wndl SIL 3 gemib EN 62061 und EN 61508 verwendet werden r selnen
Sachiethes wenn sie mil gedig Tramscdver.

7 Vorschnfhen der Enroptischen Richme 201 4331 des Luroparats vom 16 April 2014, nachch der Asgle chimng der Gesstzpebony der
Mitghiedtanten in Bezug sl Funk den o] Telek ik 15 it b deretn Hinweis aul

v Fgeniums

magoetsohon per

Die skkreditionte Stelle, Nr 0573 AEMC Lot

19, rae Frangeds Blvweet

ZI de VArgentire

ARLI0 SASSENAGE

FRANCE
het Ge cben penanaten Gole, aul Ee elekn omagnetinchie Vetrglicdkat (3 1 b) und &e Tinhaltung e Funkivopeszapel (3.2) nach Sokgenden
Noomen gepeiltt

In (oo Bevichien satbalien: ar"RIGIISSCLE und ne*RIG113SSRIE AL

¥ Mil den Anforderungen dor suropsiachien Ricline der curopdiachen Rates vom B, Jnii 2011, imacidich der emgeachetokton Bontznng
gowber gefilili her Substansen ba elektrischen wnd elektrom scven Auelstmges (o) (20116SEU),

7 Mt den Anforderungen dee europiischen Ricitbiabe des eurcpiischen Rates vom 4, Juli 2012, hinsichiftich des Abdulls of ek scher wad
deltronlaha Ausrlistumes (WEEE), (2012/19EU)

Der Unterzelchmers Befugle Peroon, dhe sechmechen Unterlogn = llen (200642 Anhang 11 § 2), ved dhese ¥rklfoung im Namen des Harvtoll ors
auzaellen (200642 Anhang 11 §30)

Die sldainige Vermbtwortusg fr die A ilung deser K @ trigt der Herstelfer:

Nume: Pyscal de 15 ¥ technischer Leiter

Ort und Datum: JAY Electicnlqos ZAC la Bitte, rue Chamgpaond 38334 5t amier Frankreich 24. Okiober 2087,

U erscheril: anterorachon! o dem Ovigana

ALI000 2578000 _Met_Dwviamzn e _javgorndie JR ENDE IT BRdoce
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21.2 CE-Konformitatserklarung fir den Gama Funksteuersender

aus dem Fravzosischen abersetzt 1. Z @
KONFORMITATSERKLARUNG

Der Hesteller : JAY Electronipee
ZAC ha Bintde, rwe Champrond
J X224 ST ISMIER Cedex
FRANCE

whkidt, ded e in der Betnebanlviting bescl ehenvn und noles ssapewivsmon Bedaunodul-Ankage und Lackgerdt |

GAMA
xGxxxxxG / PWCGxxx

witgprechm

»  den Anforderungen an Maschinen, wie dies lusAnh:nn 1 der Richilinie 2006/ 40 EC besdglich der Amndberumg der Eechtsvorschrifion ;s Maschinen m
den Mutgliedstanten hervorgehit unter b Yerickachti gang der folgenden Normen

- JEC 62745 12017, Schbvdsitsopp (GE5)
- EN 135570A2 12008 Abodere 5.) © 5.2.3 andd Anhag C.

Die Benamde Stdle Praftelle Ne NB 0044 TOV NORD CERT GwbH
20
45141 Essem
G rosany
Bal wuf C Msge der K it 4t mit chen masidolgenden N aoe EG-8 prifung 44 205 15199107 sepentedl)
- EN 50 S Anforderungen an Pervmance Level FL ¢ (fateporie 4)

- ENQOSS 005 +:
ENGI 3
ENG

- EN oY

HOTAL (200 3+ A2 2 X005 Axfydenwngen fie SIL §
0F : 200 0 Argorderungen flr 5IL 3

Abzote 9.2.2 Qopp-Kategorne &

Dreses Gerdit Konmen in Anwendumges bis Kategorie 4 (PL ¢) mach EN IS0 1384941 und ST 3 gemi@ FN 62061 und BN 61508 verwendet werden S seinen
sligananm Sichahatetopp (G55), wein We 241 geagnelon Trmsod vermodd Koambis at

> Voschnfeo des Buropll schen Richtlinie 2014 5VEU des qunub vnm 16 Apdll 2004, hanschiisch der Angletichung der Gesetzgebumg der
Mgl ekt in Bezug waf Fun gen und Teleh 15 mit b 8] Hinweis aul:

= ARl 3.) 0,4n g aufde Sohutzenfvderunpen der Gerundiei und Soharkvir wor Menschen wed Faustore, sowie der Sou

nach der Rtchtime 200 LAVEL nack den Normen ! EN Q02301 ;2000 4 ALl ;2009 & AL 2010 ¢ AI2:2001 # AC ;2011 «

&2 des Elpentuny
s 2005 umt 2N

aNFT 2050
= Ak 30 0, Schutzan@rderangen hvanichtiich der elediromagresscien Vertndgliohke s, noch der Ricktline 20143058,
- Artivef $2, Anforderinpen in Sezug ayfden ovdnungnpemdion Gebranch der Simbelektrischen Speltruns.
e skrediticrte Stelle, Ne 0573 | AEMC Lab
19, rue Franpods Bhowet
ZI de U'Argentiere
JRISD SASSENAGE
FRANCE
het e oben gesannten Gerite, auf die clekitromagnetische Vertrighichkest (3.1 b) und de Elobaltung des P ot zapel (A.2) nach folgens
Namen geqeil:

- ENSOI &S VIAl
301 4591 VI.82
EN GI000.5-

In den Berichien enthalter sr® R161I3SSC2-E, und m” RIGIIISSR2 E-AL

7 Mitdem A dex cuzopikachien Richilinie des ewopd@schen Rates vou . Junl 2011, limsichiSich der dng B g
ue gefiludicher Sub es elektrischen wnd el chen Aus (RoES), (201 1/68/EU).
> Mitden A e chen Richitlinle des cusopischen Rates vam 4. Juli 2012, hinsichelich des Abdalls elcktrischer und
Mmmnmmquzup (0I1Z19/EU).
Der Unterzeichner: Befugle Persan, die technischien Underdsges {les (2006742 Anhiog 115 2), usd diese Erddloung sm Numen des Hentellers
wasmidellen (2006/42 Andang 1 § 10)
Die alleinige Ver & f0r die Ausstellung dieser K onfoemititserklsnmng trigt der Hersteller

Name: Pascal de Boessiew; Fanktlon: tectmischer Leiter.
Ort mmd Dutem: JAY Electronigee ZAC la Bitie. rae Chamnprond 3E3M St Ismler Frankreich 24, Oltober 2017,

Unterschrift: steroeschinet ool dem Orgomm

ELts o) SEIOA_Camo_xCox_Decksmbon_de_conformi MX-XROEIT-ED docx
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21.3 CE-Konformitéatserklarung fir den Moka Funksteuersender

Libersetzi aus dem Franzésischen Orviginal Version

KONFORMITATSERKLARUNG @

DNt Horsseller JAY Electronigue
ZAC In Bitie, rae
FRIIE ST ISVIER Codex
FRANCE

crkbier, (e S i et Betrictnanlianeg beschttiebenen und uaten susgenicsencns Bedammodul-Asbage vl Ladegertit

MOKA
xMxxxxx / PWCxxxx

abypecchen

#  den Anfordeungen mm Maschines, wie Ses as Anhang | der Richihime 2006421 C hezoglich der Anmiberung der Rechtssorschnifien 2u Maschinen in
chen Mutgliodstanten hervimgeht unter besonderer erticksichtigung der Solgenden Nonnen:

o EC GIT9N 2017, Sivherbartiniopy (EAMY)
= ENJ35371.42 2008 Absoze 5.1 5.2.3 wnd Ambang €

Dhe Bammate Stelle Prafstelle Nroodd TEV NORD CERT Gwbid
I/ 20
I5141 Esen
Crrmmnner

Bt Coundlage der Koofoomitit mit den nachiobgenden Nosmn cine EG-Bammuadompoifimg s 44 205 131991 18 ausgoscil

o BN IS0 12539.0 2008 Anferderungen an Performance Level L. v iKategevie 4)
~ EN QM) 2003 4 AC 2000+ ) 2013« A2 0TS Anfrleramgen e SH. 3

= EN 67508 - 2000 Anforderangew tv ST 3

~ EN GONM-T NG+ AT XKD« 40 2010, Aheatz 92 2 Stopp-Rosegorie O

— ENISC 13850 1 2015) Abgiz 4. L3 Swpp Basegorie 0

~ ENO2F68-1-2004 1+ AC 2018

[Dieses Gerilt Kiwnen in Anwendimgen bis Kategonie 4 (PL ¢ nasch EN IS0 §3349-7 wnd SIL 3 gondd EN 62061 i EN 61505 verwender nenden fllr seine
Siwcherheatsstopp, wenn sle mil geeigmeten | rmceiver

#  Vaochnlen der Funplischen Richiline 20145351 ey Faenparats vom 16 Apal 20148 heaochubch der Angleschunge der Gresewzpebung der
Mitglicd in Bezug auf Funk wges und Tebeks A t 1y puit besond Haxwes auf
= Aethed 31 o, v Bezg ome ol Solmcsimfarslornmyon der Gessnirotr uned Siedionivens vor Mevvsehon wwd Faustiovrwn, sovere dey Sohwez des Espenium
naoh aler Ricktmie 20/4/3 SEU mch den Nurvwen - EN 62368-1: 2004 « AC- 205 Swwd EN 62479 2010
stk 3.1 b, Scdwoanbodernugn busicheliok der efoktromagmertvelen Vermigieilen, soach der Rickelinie 201 43020,

= Artvked 3.2 Amforchoramgon 10 Sezug awf don ovcdmmgsgemaen Gedranch dey fmdedoktreschon Spekmoue

Die adkredeterie Seetle, Nr 0573 AEMC Lok
19, rue Frangots Blume
21 e U Argemtivre
8720 SASSENAGE
FRANCE

hat die oben gewmmten Gentte. sl die clckurommgoetsche Vermighokkon (31 b) sl die Fabaltung des Funkfroguensspebamns (3.2) mach fodgenden
Nogries gegetin:

- EN3OI3823 V61

- EN 30 I V92

- EN 6100062 | 2005

o ENOJ00) | 2003+ AC 2000 = 4} 200 E + 422003
- ENIW2NN2VELT

— EN A2479 : 2000

~ EN G367 2013 & EN 6T320-3-1 200

T den Berichteon cuthslar v RISHIISROE-E, und o RIGIHEISSRS-E-AL

#  Mit den Anfordenimgen St curcpaischen Richiiooe des enropisclion Rates vomn 8 Jum 2011, Beochitlach der emgeschntnkian Bersaang
genissey pelidalicher Substmsren be elekidsu®en und eledmunisaden Auseiytungen (RallS), (201 1 65FL)

7 Mt den Anforderungen der curogiiischen Richthinge des curcgiiischen Rages vomn 4 Juls 2012, hinsichehich des Abtills elekmscier und
elekiomecher Awativunpen (WEEE), 2012/19FL7)

Der Unserzeichmer: Befupte Perca, dic sechnsscbios Untestagen sussenmenasaciion Q00642 Anhaeg 1E§ 2), sesd diese Ediliinueg i Namcn dos Herssellers
auzuvelien (I006:42 Ashang 11 § 1)

e allewmage Vi g tor die A gt dieswer KonfommaliserkRirang ufig der [ersielier

Name: Procal de Hosssen: Fusktien: technischer | eter

Ort und Datumn: JAY Flecmnigue ZAC la Bitie, me Champroad 383358 51 Lamer Frankrewch 08032020,

Voterschrift: seserzosohme ol dhow Oy

23(ney 2509028 Aakn [recteormmamn e congurmate MNEN DEIT-KS

351260G-DE
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21.4 CE-Konformitéatserklarung fur den Pika Funksteuersender

avs dem Franzasischen Aberseszt . . @
KONFORMITATSERKLARUNG

s Heestelier JAY Llvetronigue
ZAC la Bivle, ruy Chasypeond
28334 ST ISMILR Codex
FRANCE

erilart, daft die @ der Betrehsanleiiimg beschriebenen und wilen susgewiesenen transcener -Anlage

NEMO

xNxxxxx
lspeechen

#  des Anfoodervegen an Maschaesen, wie dhes aus Antang | der Richttime 200042 EC bozdglich der Anndhomng der Rechtsvorscimtion ra Maschmes m
des Mitygbedsuaten bervorgeht

Die Denanmte Stelle Profaelle Ne 0odd TOV NORD CERT Gwbll
Langemary b
4518 Exven
Germuny

Tt anr Crosnalisgpe dev Konormunin mil der nschlidgesden Noemen soe PO-Huossuserpelifung o 44 205 13199113 wusgesielll

= ENISO 135390 2015 Anfvdenumgen an Performamve Lo ' ¢ (Kuvegvie 3)

- EN IS0 138392 (N} 25 Vidadatiens

—  ENEXNT NS v AC 20004 4) 2003+ A2 2013 Anfardervmpen far ST 3

—  ENOIIONL k-2 2000 Anfursdivergen fhr SN 3

- EN GDGSTS-J N0 + A 005 « A 2000 Absutz 4 O X T L AT 53 713, 7.0 1 v Forczollelvlor Sscdarbont dier elobirvolens Syatomny
EN 623080 N0 + AC 2015

Diese Gerste kowmen m Anwendongen bas Kateporie 4 (1 e} nwch [N SO 138390 und S0 3 gemall 11C 62061, uod EN 61508 vermendet wenden fir
Sicherhatsmmgiinge, Worm m dom antsprechenden Podsenmodad kombimont

These Clerdbe hédwmen an Anwendumgen b Katepone 2 (P d) nach TN ISO 15849 ) md ST 3 gemi T17C 62061, ond BN 61508 verwendel wenden fUr die
Ausgang dor Scharheitsfimktim. Wenn mt dim emtsprochendon Bediermodul konthmiern

#  Vordtmfan der Bsmpleschon Richilime 2004 SVEL des Furopants vom 16 Apnd 2014, hinsiciSeh der Anglowhimg der Gesetrgetwny dor
Mughedstatcn i Beaug sud Fuak Sy cn ind Telok b minads et besond Haovweess aut’
= Avekel 3.0 . m Bezg oy die Sohurzanfordornmgen dee Gesameian? wond Siohar it v Aenselen it Mouwieren, sowie dom Sohuez dey Exgontans
mach der Rachrtiie 200435 ET mach dhon Norowm.: EN 6236812004 + AC2005: EN 6NT 552004 + AC 2005 « 422000 Whsorz 4.9. 834
SI X3 )3 T ewd EN 022792000
= Artke) 21 6. Schotzanfivdrnmgen hmssekiod dir efeberamamenschen Pormragiachiton, sl oer Rachiawe 200430 ET
- dreikwd 3.2, dnfovdenimpen i Bezug and ivs evibmungspendion ol dex faskelelm i Spakare

e shkreditiene Stelle. Nr 0373 AEMC Lab
19, rwe Framwgws Blwwet
Zldel"
JR358 SASSENAGE
FRANCE

Tor dig oben genamten Cerdte, aul dw clekiroasipaetische Vermhiglichikes (3.1 b) und doc Einhalmng o Funkfroguenzspekimmns (3.2} nach folgondon
Noomen pepetilt

- EN3OIIR9IVIal

- EN GO 4892 V592

- ENslKNe2 2nS

- EN GN0T 2008« 20 2000 « &1 2005 v A2 2008

- ENFN2XVILT

- EN S 202 Y311

- EN&NTY 2010

= ENGJI20-) 2003 & ENAJI28-3-) 008

In thew Berchien erthalion: nr RISISIIR-E-AL und nr RISWI2SC-E-AL

Z  Mil den Anfomdenumpen der europstischen Rachiifimae des wrnpiischen Rates vom K. Jumi 201 1, hissichibich der eingoschomkien 13 emstsing
pewrsser gellihrihcher Substamecn bo clekiniacien wnd clehiromaschen Aistissoogen (RoFRS), (201 E6STT)

#  Mitden Anforderungen der europiischen Richiime dey suropidischen [ses vom 4 Sl 2012, hivochiisch des Abfally edektrischer und
slekmmischer Ausnistungens (WEEE), (201 279FLT

Der Unterzciehaer: Felugie Person, die sectnewchen §lnterlagen snamascnzasiclien (200032 Anhas 11§ 20 wid diese Foblieung im Naien des Hlersiellen
ausooaellen (00642 Anbane 11§ 10)

e allemige Versaronmng fir die A Thng, dieser Kook rklibrung g der Hersteller

Name: Pascal de Borssicu: Fanktion: tochnscher Leiter

Ort umd Datam: JAY Flectmongue ZAC bs 16te, e Champrond 38334 S dsmier Fraokreich, 05032000

Usterschrift: soverzerchwor o e Chrgamal

STATS Y A1) T N D bwontivm sl _rvmformite _IN

351260G-DE
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21.5 CE-Konformitatserklarung fur den Alto Funksteurerempfanger

aus dem Franzisischen @herseszst o @
KONFORMITATSERKLARUNG
Der Heneller JAY Llectramique
ZAC la Batie, rue Champrand
38334 STISMIER Cedex
FRANCE

ekt dafl die in der Detiehsanieitung bescrivhenen und omen ssgewiesemen tunsceiver «Anlage

ALTO

YAXXXXX
misprochen
# e Anforderungen nn Maschaon, wie dics mn .\nhq l\tt Richetinio ‘000 A2EC berfighich dor Anssiberung der Rochtsvorschidton z2u Maschinen in
dhen Mitghiedstaaten hervorgehi tmber bessmiberer Deriic et Mlgemden Noomen
= EN 3357042 2008 Ahsitcze 3 ) 32 8 ol Anivawg €
e Boumene Saelle Profstelle Nr 04 IOV NORD CERT Gmbl
Langemarskstegie 20
43141 Exson
Germany
St muf Grundlage der Kous: it den machfolpenden N e EGH putidme nr 44 208 LS13199120 mugestedl ©

— BN IS 135990 005 Afardernngen an Pacformance Lo P a iRadagorie 4)
= EN 01508 - X070 Anforvderswgen fir SIL §
—  ENGXOGT 2005 « AC 2000 A1 2003+ A2 .01 Anfordersmgen for ST, §

EN GOS0 (NN + ALS NN~ AT 2000 + 412 2001 + AC 2001 = A2 - 2ind

iese Uentte kianes in Anwendmgen bis Lmnm ~I|P| €l m:h l N N) 138401 wrad SIL 3 pernsB 110 62060, und EN 61508 verwendet werden fir
Sicherhestaauspinge. Wenn st dem entsprechends

#  Vorxchnften der Evvoptischen Rachilinie 2014/5 310 Ai l.ﬂmwml\ vom 16 Apml 2014, lmmchluh der ‘\n;lo.!umg der Gesctzpebung der

Maghodstaeen m Bezug and Funk wod Tl s it b d H

- freoked 3.1 o v Bezug onf die M&mam&nkvmn dev Chesmulivewt amid \quluw vou AMenscivow sond Il.mmutw sorwby oo Sohweiz ey Eigromms
el oo Rovhliee 201 435K sacty dow Novmoen: EN 60950 ) 2000 + Al 2 AL 2000 4 AL 2000 - AC 200 - A2 N3 EN 64T
2000,

- L 31 B Sehuesonfonderamger feociinich der slediromagnetschow Pertrapiichbal. sach dor Rishiowe J074 3087
. direkad 3.2 AnSvdevunpent 1n Bezng auf den wrshuwgngemdion Gobvimed des fukelobor il Spekty s

Die akkreditierte Stefle. Nr 0373 ALMC Lab
19, rive Frangols Blwaver
2l el 2
J8II8 SASSENAGE
FRANCE

hat e oben pemummien Oerale, auf doe edektromagnesische Viertriglwehikor (3.1 b) und dhe Finhadimg dies Funkfrequeszspekirums (3.2) nach folgenden
Neamen mqwull
EN30f4x9-3 0181

-  EN3OI489.1 V12

-~ EN6/000.6-2 2008

—  ENGXOAS XS~ A 2000 <~ AS 213 - 42 2018

- FNIRO2N2¥31

- IN AU X

—  ENAIZ6T 2003 & EN6TF26.3.) - 208

- ENSS022: 2000

I den Perichten enthalies mr RIGHSNCI0E. vl nr RISUMEPR2-E-A1

#  Mit den Anforderungen der curvgdischen Richtlinke des eoropschen Rutes vom 8. Juni 201 1, hesachihich Jder emgeschitinkien Henutzuny
gewsser gefittoiicher Substanzen bei clekinschon und cicktroseschos Ansresamgon (RoHS), (201 LESEU),

#  Mit den Anfordenmgen der suropdisaien Richilinie des eurnplischen Rites vom 4. Juli 2012, taosichifich des Ahfalls elektrischer und
elektromischer Ausrtistunges (WEEE), (2002 1%911)

Der Usderzeichner: Befugte rsom. die fochmischien Unterfigen susamumensosielien (200642 Andang 0 § 2), und dwse Efklinumyg im Nawen des Herstellers
manzustellon (200642 Asdang I § 10)

e allesope Verantwortany Qi die Ausstellung Giever Kemformiistserklbeung wiigt der Hengeller:

Name: Pascal de Dosssieu, Funkthon: techaracher Leiter

Ovt wnd Datem: JAY Fleammque ZAC s Bioe, rog Clustpeonsd 35334 St lsmier Frmkreich, 05932020

Vnterscheift: svsevzoeomes owf dow Ovigrand

MINNE YEIMA Ao Ivelaromien de rvaformate A-AN OE-TT-XS

351260G-DE
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21.6 CE-Konformitatserklarung fur den Elio Funksteurerempfanger

aus dem Fravgosischen dbersetzt = i @
KONFORMITATSERKLARUNG
Der Headteller JAY Ebectronique
ZAC ki Batie, rue Clramprond
J2439 ST ISMIER Cadex
FRANCE

erki it dabi e i der Betriehsanl diung beschrl ehenen und unten susgewiesenen tmnsceiver ~Anlage

ELIO

xExxxxx
enlsprechen |
»  den Anforderumgen an Maschonen, wie dies aus Anhang | der Bichifmie 2006/ 42 PL beziglich der Annabhenmg der Rechisvorschnften m Maschine in

dem Mitgh edtaaten hervorgeht unter by derer Dericks chii der folgendh
- ENI383T+A2 12008 Abadeze 5.) | 5.2.3 wnd Anbang C.

Die Benannte Stelle Priftelle Nr 0044 - 10V NORD CERT Gbrtd
20
45141 Essen
Germiny
bt auf Grmeage dor K mit deo machdolgenden N e LG-1 peitung urdd 208 13199121 musgestellt -

- z \w;.' 2200 5 Anfordenigen an Prfroance Lawd PLe (Rategorie 4)

+ A_‘ SIS Anrderungan fir SIL 3

oat: 9.2.2 Sopp-Kategone

arie O

g+Al .\‘J O +AL) ;2001 AT 2008 +A2: 2043

Diesw Guerdte koomen in Anwendungen bis l\u«mv -l (PL ¥ -wl IN ISD 138491 wnd SIL 3 gemth BC 62061, und [EC 61 508 verwendet werden filr
Sicharhats=suspdnge, Wenn mit dan ety

> Vorschul ten der Buropd sohen Ilichilinke 2004/53/EU -!aiump-m voes 16 A;nll 2014, Ihnsichsich der Asglelciang der Gesetzgebung dey
Mt et i Bezeg auf Funl pen und Telek mat b d Hinwels auf!
= Artikel 3.0 ¢, In Bezng aufdw Rekudven Svdenoeg or Cosundhe? und Jek ] chen und Fausten, 20818 A e des Dpennuon
mach der & "'h‘.«" s 205 &3 nach den Morme N A0SI0-1 22000 + Al 10 ¢ ALL200 1 ¢ AC 200 $ A2 XM,
- Artkel 31 b, Whmtranfirderangen kamrichtlich der clegtromagnetischen Pertrdplokiert, nach der fchthime 200 SI0ELL
= Artdel 32, ABedsrangen i Seagg eyl ordnwngpe nedlen Gebrauck dee Soakileltrisohen Spekinune.

Die skkroditierts Saelle, Nt 0573 AEMC Lab
19, rwe Framgeiy Blamet
Z1 de ' Argentiere
JELLD SASSENAGE
FRANCE

bt dle oben genannten Gerite, sl de cektromagnesische Vestriglichked? (3.1 b) und die Exnhaltung des Punkd) X 13.2) nach folgend,
Normen gepeiilt

CeAN0 * AL L2008 v AZ X0

- ENA}326-1 1 20§13 & BN &1355-3] 0%

I dem Beri chiten enahaiten nPRIGIASSCS E, md nr"RISIIZSSRS-E-AL

# Mt den Andord chen Richtlinie des europiischen Rates vom 6. Jumi 2011, hinsictetich der hrinkten B
pewrsser pedihriicher Sd:‘mm b elektrischen und cdektront schen Ausdstungen (RoHS) (201165EU)

> Mitden derange plaschen Richtlinie des europlischen Rates vom 4. Juli 2012, hinsichitlich des Abdalls o o scher wnd
denmnmm\mmqwun (20I219/ET)

Der Unterzedchmer: Betugte Person, die tectni Unserfag (2006/42 Ashang 11 § 2), wnd dese Erkiinmg im Namea des Herstellers
ausmastellen (200642 Anheng 11 § 10).

Die alleinige Ver for dbe A lung dieser ¥ oaformitiserkifrumg trizt der Hersteller:

Nume: Pascal de B technischer Leiter.

Ort und Dot JAY Elmn.qm ZAC 13 Bisie, roe Chaspeond 33334 St Lanier Frankrvich, 20 Oktober 2017

Umterscludfi: wnfecaeichne! ayfdem Ongirad

RERS ) 2272080 _Exe Declarasmn e confomie FX-ENDEITES anzx
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21.7 CE-Konformitatserklarung fir den Timo Funksteurerempfanger

ey dem Fronzdsischen Gbersetzt 5 » @
KONFORMITATSERKLARUNG

Der Honveller - JAY Electronigue
LAC ln Baor, rwe €
IS NT ISMTER Corlex

FRANCE
arklin, dail dic 1o dor Berricbsaniamug beschiet el untes onsg LETIER -Aulage
xTxxxxx
enispeechen
7 den Anforderungen an Maschine, wee dies aus Anhang | der Richalinie 20006 82FC bertighch der Annlibenay der Rechbaonchnitben 2u Maschine in
don Maghedstaaten hervorpeht
Ihe Bensente Stelle Prifsistie Nr 044 - n‘ VNORD CERT Gmbl)
ampemarvhvingle 20
JSIJI Lssen
Germany
ot auf Grumdlape der Kont et den nachfolgenden Nommen cme EG-Bamsusterpetifimg nr” 44 205 13199124 ausgossells -

—  ENISOY 138409-3 2008 Anfiederavepen o l’-:::ﬁ»mnw Lovw PL o (Raneygorie £
= ENISO 138492 2008 Nesuirigrny

BN GLION-E7 2000 Anfarddevvngen fiir SIL §

= ENOXNG) 2005+ AC 2010 + AL 2043 1+ A2 2013 Anfordenoyyen fir SIL 3

« AN 62568-) 2014 = AC 2018

Deese Creninne Kinnen in Agwesdungen his Kategowie 4 (PL ) nach EN IS0 1388921 ol ST 3 gemndl BEC 62061, wnd 1120 7158 verwendes wendes flie
Sicherheisausgdnge. Wenn mit dess coagwochenden Bediermoodul kombinien

7  Vorschnfien der Furcgitischon Richtbmie 20145 VFL des l'mmunm vom 16 ’\ml 2014, hm».hnuh Jn wluumg der Gesewrgcbony dor
Mazzhicdstmaten 1 Borag auf funk ipens und Telck mat b
- foaveed 3.1, tw Bezveg umyf dve Schassomfordornugen dev CGenabent sl Sigherient ven Wensclben uwd Hmnmvm sty dese Selwz des Figemtms
nach der Rickibase 201473 S7ET mack den Normwew © EN 63881 2013 « AC 2015; EN 6479 20/
- trriked 3.1 b, Sehwezanforderiges Mascinlich dev vlodenwargnetiachon Fertrdplcobient, nock dw Stickalinie X1 4:300817
= Arked 3.2 Anhivilerwengen w0 Bezag i dow ovdnungpendlion Gobvaneh dies Akefokorsolen Spokirnms

Die akkreitierte Seelle, Nr 0373 AEMC Lad
19, rve Framgois Mlwer
Z£1 de I Argentiére
FEII0SASSENAGE
FRANCE

Tt die oben penasnton Goriie, mal dic ched prctische Vertiighcaken (3.1 b und dic Einladnng dos Funkitequenzspukimnes (3.2) sach folpasdn
Noeimen pepelift

- AN asw3niel

- EN 04y Va2

~  EN AJINNLA-2 - NNS

- ENGNM! NI+ AC 2000 v AT 2013 2 A2 28

- AN 2202 V81D

- ENOMTO 0N

- ENOJIMS ISR EN SIS0 N

- EN 50408 2000

D e Bencdien enthafien nr REGITISSO9-F o, RINIZOTTC-E und s RIJI2ZINOR-E-A2

7 Mit des Anfordermgen der curopasschen Richtine deos plischen Kates vom 8. S 2011, hinsichtlich der cmpeschenkien By
powisar pefibrficher Satwrnzen bei chekinschen md clekroneschos Auvdsmumnpes (RoHS), (208 LGS EL)
#  Mit den Aafordennges der europhischen Richtlinie des ewropischen Rates vom 4. Juli 2012, hinsichalic des Abfalls elektmischer und

vlekimnscher Avsritstungen (WEFT) (20121910

Der Unterzedchner: Belagte Porson, dhie techmschen Unterlagen cusamoaensusielien (200642 Ashang 1T § 2}, ond diese Frkiirung om Namen des Hensellers
ausgusclion (200642 Anhuegg 1T § 10)

Des allemge Vermmtwoetumg fitr die Assesteliung dicser Kontoemitatserk leung tritgt der Hontellor

Name: Puscal de Borssieu: Funktion: lechnischer §eser

Ort und Datumt JAY Electronigque ZAC & Bitic. roe Chamgeond 38334 St bsmicr Fraokroch, 05032020,

Umterschrift: smterzevchmer anf slom Craguaa!

1arwer ASJAME P Duclaration de confermide FRENDE-ITES
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21.8 Konformitatserklarung fur den Nemo Funksteurerempfanger

anis dem Franzasischen thersetzt @
KONFORMITATSERKLARUNG
Der Hersteler JAY Electromiyue
ZAC la Bége, rae Ch
38334 STISMIER Cedex
FRANCE

erkliinn, daS die in dor Bettiebsankeiung beschrichencn umld unfen ausgpensescsen trmasocaver -Anlage

NEMO
xNxxxxx

enisprechen

7 den Antorderungen sn Moschmen, wie dies aus Anlang 1 der Richtlinse 200642 1C beziigheh der Anniiherung der Rechisvorschniien zu Maschanen in
e Mitgliedstaason horvorgoln

e Bemmnte Stelle Prifstelle Ny 0044 IOV NORD CERT Gmbt
Largemrckatrafle 20
45141 FEssen
Crermany
hat aul Grundlage der Kond mil dhen nuchfolgenden Nommen eme EG-Basmusierprillng ne 44 205 13199113 awspesicii

~  ENISO 1 3899-1 2015 Aufoodormegon an I’wm:vmrm\v Loved PL ¢ (Kotegonio 4)

=~ EN DO 138992 (20121 Valskation

= ENGXGL 2N & AC 20504 A1 20034 A2 201 3 Anforderungen fie SH. 3

= EN 630816 -7:2000 Anfordernngen fitr SI. 3

= EN GO9S JDNN 1+ AC X5 + A2 Ahsanz 4.9, 854, 83.3.3, 7.1.3. 7.1.1 wnd Emzelfeivler Sichohesr des elekmrtsoher Systoms
= EN 623681 2004 + AC 2018

Deese Gerilte kboman 1 Anwendungen bis kuugnnc 4 (I'l «) nach EN 180 138491 und SIL 3 el IFC 62061 und EN 61508 verwendet wenden (i
Sicherheitsausglinge, Waonn mit dom emsp 4 dud kool

Diese Gestite kivenen 1 Aswendungen bis kntcgnne (’Pl d) nnsb [h 150 l 1)&49-1 und SIL 3 gemall [EC 62061, und EN 613508 verwendet werden {lr die
Ausgang der Sicherbentsfurition, Wenn mit dem enlsp |

7 Vonchnfion der Furopiischen Richtliose 20145351 ch hm‘pums vom 16 April 2014, hinsichifich der Angleschuny der Gesetzgebung dor
Mitghedsizicn m Beag anl Fusk wgen ud Telek ls mit boscenderem Hmwers uud
- Artikad 3] 0. iw Bezug vnf doe Sottzonfirdessngen der Casaondirs i Stctrenkerls von Mysxeten wesd Hovewloren, sowse dewe Sohutz des Eigennuny
mach der Richlimie 201435 F17 nach dew Novawen: FN G2368-1: 2013 + AC 2015 EN 6007512008 = AC 205 + AL-2009 Absatz 49,83 4,
NI 33,703, 711 ed EN 624792010,
- Aveiked 3.1 b Sehurzardordovsmgon hinsiehtlich der elekrromagmerisehon Vortsdplohbon, moch dev Richtlinie 20430 E 1!
= dretkel 3.2, Anforderimgen 1 Bezug anf den ovdmungsgemaBon Crodrrach des frmkeletmivehon Spekiramy

Dt akkreditiene Siefle, Nr 0873 - AEMC Lab
19, rue Frangois Bluovet
Z1 de V' Argentiére
BNITOSASSENAGE
FRANCE

bat die oben gerarmien Gerdse, auf die elektromagpetische Vermaglichkes (3.1 1) und dic Emhaluung des Fuskfrequenespektmums (3.2) nach folgenden
Nosmen gepriitl:

- ENJIOI3S93VIad

- EN 30 INg-1 V9D

- EN6J000-8-2 : 2003

= ENGXNIGI :XNS+AC 2000 + 47 :2013 + 42 :2015

- EN3M220-1V311

- EN I 2202 1311

- ENG2479 2000

= ENGI326-7 2013 & EN 6]326-3-1 : 2008

In den Tenchten enthalter: nr RISI02ER-E-AL und nr RISO1023C-F-A2.

7 Mitden Anfurdenumgen der curopstschen Richilinie dos curopissehien Rates vom 8, Juai 2011, bansscbilich der clogeschninksen Benutzung
gewisser gelithrischer Substanzen bes elekirischen wd elekiromschen Assriistungen (RoHS), (201 LGS TL),

#  Mit den Antordenaipen der europdischen Richtlyne des curopdrschen Rates vom 4, Juli 2012, Banswcistlich des Abfalls elektnscher and
elekomischer Ansetisangen (WEEE) (2012719517

Der Unterzeichmer: Bolugle Persoa, die lechnaschen Unberlugen 2 tellen (200642 Anhung 1 § 2), uoed diese ExkBirung un Namen des Henstellers
ausustellen (2006/42 Anhang 11§ 10),

Die abicinige Vernmtwormung il dic Ausssellung dieser Kanfommititserklimmg triigt dev Heraeller

Name: Pascal de Bonsicu, Funktbon: technscher Loner

Ort und Datum: JAY Electromgue ZAC Is Ditse. roe Chamgrond 38334 S1 bamer Framkseich, 05032020,

Unterschrif: aundorzerohmet anf dow Origimal

Lo A5 T New_ Dehrweion_ e osftsrmite_ 1K
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ZAC la Bétie, rue Champrond
f\ F38334 SAINT ISMIER cedex
CONDUGTIX -« oo
Wam fler www.jay-electronique.com
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